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% TRANE
Seguranca

Adverténcias, Avisos e Notificagoes

Observe que adverténcias, avisos e notificagdes aparecem periodicamente ao longo deste manual. As adverténcias
sdo fornecidas para alertar os empreiteiros da instalagao contra perigos potenciais que podem resultar em ferimentos
pessoais ou mesmo a morte. Avisos sdo desenhados para alertar o pessoal contra situagbes perigosas que podem
resultar em ferimentos pessoais, enquanto que notificagdes indicam uma situagao que pode resultar em acidentes que
somente causem danos a equipamentos ou a propriedades.

A sua seguranga pessoal e a operacao apropriada desta maquina depende da observancia rigorosa destas precaugdes.

Adverténcias, Avisos e Notificagdes aparecem nas se¢des apropriadas desta literatura. Leia-as cuidadosamente.

/N\ADVERTENCIA

Indica uma situagao potencialmente perigosa que, se nao for prevenida, pode resultar em morte ou ferimentos
graves.

/A\cUIDADO!

Indica uma situagao potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em ferimentos leves ou
moderados. Também pode ser usada para alertar contra praticas inseguras.

NOTA!

Indica uma situagao que pode resultar em acidentes que causem danos somente a equipamentos ou a propri-
edades.

Observagao:
Indica algum item importante a ser observado pelo leitor.

* Indica configuragdo padréo

/A\ADVERTENCIA

Tensao Perigosal

Desconecte toda tensio elétrica, incluindo desconexées remotas, antes de executar manutengéo. Siga os pro-
cedimentos apropriados de lockout/tagout para garantir que a energia ndo possa ser ligada acidentalmente.
Caso a energia nao seja desconectada antes de fazer a manutengao, isso podera resultar em morte ou feri-
mentos graves.
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Seguranga

Adverténcia de Alta Tensao

/A\ADVERTENCIA

A tensao do conversor de frequéncia é perigosa sempre que o conversor estiver conectado a rede elétrica. A
instalagao incorreta do motor ou do conversor de frequéncia pode resultar em morte, ferimentos graves ou
danos ao equipamento. Portanto, é importante atender a conformidade as instrugées de seguranga deste ma-
nual bem como as normas e regulamentagao de seguranga, nacionais e locais.

Nota sobre Seguranga

/A\ADVERTENCIA

A tensao do conversor de frequéncia é perigosa sempre que o conversor estiver conectado a rede elétrica. A
instalagao incorreta do motor, conversor de frequéncia ou do fieldbus pode resulta em morte, ferimentos pes-
soais graves ou danos ao equipamento. Conseqiientemente, as instrugées neste manual, bem como as normas
nacional e local devem ser obedecidas.

/N\ADVERTENCIA

Desobediéncia em seguir essas recomendagdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Normas de Seguranca

1. O conversor de frequéncia deve ser desligado da rede elétrica, se for necessario realizar reparos. Verifique se a
alimentacao da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover o motor e os plugues
da rede elétrica.

2. Atecla [STOP/RESET] no teclado do conversor de freqliéncia ndo desconecta o equipamento da rede elétrica e,
portanto, ndo deve ser utilizada como interruptor de seguranga.

3. Acorreta ligagao de protegcado do equipamento a terra deve estar estabelecida, o operador deve estar protegido
contra a tenséo de alimentagéo e o motor deve estar protegido contra sobrecarga, conforme as normas nacional
e local aplicaveis.

4. As correntes de fuga para o terra séo superiores a 3,5 mA.

5. A protecao contra sobrecargas do motor é programada no par.1-90 Protecdo Térmica do Motor. Se esta fungéo
for necessaria, programe o par.1-90 Protecdo Térmica do Motor com o valor de dado [desarme por ETR ] (valor
padrdo) ou com o valor de dado [adverténcia de ETR]. Observagao: A fungao € inicializada a 1,16 x da corrente
nominal do motor e da freqiiéncia nominal do motor. Para o mercado Norte Americano: As fungdes ETR oferecem
protecao classe 20 contra sobrecarga do motor em conformidade com a NEC.

6. Nao remova os plugues do motor, nem da alimentagéo da rede, enquanto o conversor de frequéncia estiver ligado
a estarede. Verifique se a alimentagao da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover
o motor e os plugues da rede elétrica.

7. Observe que o conversor de freqiiéncia tem mais entradas de tensdo além de L1, L2 e L3, quando divisdo da carga
(ligagéo do circuito intermediario de CC) e externa de 24 Vcc tiverem instaladas. Verifique se todas as entradas
de tensao foram desligadas e se ja decorreu o tempo necessario, antes de iniciar o trabalho de reparo.
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Segurancga

Instalacao em altitudes elevadas

/A\ADVERTENCIA

Instalagao em altitudes elevadas:

380 - 500 V, gabinetes metalicos A, B and C: Em altitudes acima de 2 km (6561 pés), entre em contacto com
Trane em relagdo a PELV/Classe II.

380 - 500 V, gabinetes metalicos D, E and F: Em altitudes acima de 3 km (9842 pés), entre em contato com
Trane em relagdo a PELV/Classe II.

Se o drive for para ser instalado acima de 2000 m (6561 pés) de altitude, as especificagées PELV nao sdao mais
atendidas, ou seja, as distdncias entre os componentes e as pegas criticas ficam muito pequenas. Para manter,
de qualquer forma, a folga para a isolagao funcional, o risco de sobretensao deve ser reduzido por meio de
dispositivos de protecao ou alguma espécie de isolagao galvanica. O derating também deve ser considerado,
uma vez que o resfriamento do drive nao é tao eficaz em altitudes elevadas. Nesses casos, entre em contato
com a Trane.

Deixar de cumprir essas recomendagoes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

/A\ADVERTENCIA
Adverténcia contra Partida Acidental

1. O motor pode ser parado por meio de comandos digitais, comandos pelo barramento, referéncias ou pa-
rada local, durante o periodo em que o conversor de frequéncia estiver ligado a rede. Se, por motivos de
seguranca pessoal, for necessario garantir que ndao ocorra nenhuma partida acidental, estas funcdes de
parada nao sao suficientes.

2. Enquanto os parametros estiverem sendo alterados, o motor pode dar partida. Assim sendo, a tecla de
parada [STOP/RESET] devera ser sempre acionada; apos o que os dados poderao ser alterados.

3.  Um motor que foi parado podera dar partida, se ocorrerem defeitos na eletrénica do conversor de fre-
quéncia ou se houver uma sobrecarga temporaria ou uma falha na alimentagao de rede elétrica ou se a
conexao do motor for interrompida.

Em virtude disso, desconecte toda tenséo elétrica, inclusive as desconexées remotas, antes de executar qual-
quer manutengao. Siga os procedimentos apropriados de lockout/tagout para garantir que a energia ndo possa
ser ligada acidentalmente. Deixar de cumprir essas recomendag¢des podera resultar em morte ou ferimentos
graves.

/N\ADVERTENCIA

Tocar as partes elétricas pode resultar em morte ou ferimentos graves - mesmo apés o equipamento ser des-
conectado da rede elétrica.

Certifique-se, também, que as outras entradas de tensao foram desconectadas, como a alimentagéo externa de 24
Vcc, divisdo da carga (ligagao de circuito CC intermediario), bem como a conex&do de motor para backup cinético.
Consulte as Instrugdes Operacionais para diretrizes de seguranca adicionais.

Deixar de seguir as recomendagdes pode resultar em morte ou ferimentos graves.

/A\ADVERTENCIA

Os capacitores do barramento CC do conversor de frequéncia permanecem com carga elétrica, mesmo depois
que a energia foi desconectada. Para evitar o perigo de choque elétrico, desconecte o conversor de frequéncia
da rede elétrica, antes de executar a manutengao. Antes de executar qualquer servigco de manutengao no con-
versor de frequéncia, aguarde alguns minutos, como recomendado a seguir:

Deixar de cumprir essas recomendagdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.
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Seguranga
Tensao do Min. Tempo de Espera (Minutos)
Motor (V) 4 15 20 30 40
200 - 240 1.1-3.7kW 5.5 -45 kW
380 - 480 1.1-75kW 11 -90 kW 110 - 250 kW 315 - 1000 kW
525 - 600 1.1-7.5kW 11 -90 kW
525 - 690 11 -90 kW 45 - 400 kW 450 - 1400 kW
Cuidado, pois pode haver alta tensao presente no barramento CC, mesmo quando os LEDs estiverem apagados.

Antes de Comecar o Trabalho de Reparo

/\ADVERTENCIA

Tensao Perigosal!

1. Desconecte o conversor de frequéncia da rede elétrica

2. Desconecte os terminais 88 e 89 do barramento CC

3. Espere pelo menos o tempo mencionado na se¢ao Adverténcia Geral acima
4. Remova o cabo do motor

Desobediéncia a essas recomendagdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Condig¢oes Especiais

Valores elétricos nominais:

Os valores nominais especificados na plaqueta de identificagdo do conversor de frequéncia baseiam-se em uma ali-
mentacao de rede elétrica trifasica, dentro das faixas de tenséo, corrente e temperatura especificadas que, espera-se,
sejam utilizados na maioria das aplicagdes.

Os conversores de frequéncia também suportam outras aplicagdes especiais, que afetam os valores elétricos nominais
do conversor.
As condigdes especiais que afetam os valores elétricos nominais podem ser:

»  Aplicagbes monofasicas
+ Aplicacdes de alta temperatura que necessitam de derating dos valores elétricos nominais
* Aplicagbes marinhas com condigbes ambientais mais severas.

Outras aplicagdes também podem afetar os valores elétricos nominais.

Consulte as segdes relevantes deste manual e do TR200 Guia de Design para obter informagdes sobre as classifica-
¢Oes elétricas.
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Segurancga

Requisitos de instalagéao:
A segurancga elétrica geral do conversor de frequéncia requer consideracdes de instalagéo especiais com relagao a:

« Fusiveis e disjuntores para protecéo contra sobre corrente e curto-circuito

»  Selecdo dos cabos de energia (rede elétrica, motor, freio, divisdo de carga e relé)

»  Grade de configuragao (perna do transformador da ligagdo em delta aterrada, IT,TN, etc.)
*  Seguranga das portas de baixa-tenséo (condi¢cdes da PELV).

Consulte as clausulas reevantes nestas instru¢ées e no TR200 Guia de Design para obter informacgbes sobre os re-
quisitos de instalagao.

Rede Elétrica IT

/N\ADVERTENCIA

Nao conecte conversores de frequéncia com filtros RFI a rede elétrica com uma tensao superior a conversores
de 440 V para 400 V entre fase e terra 760 V para conversores de 690 V.

Em redes elétricas IT de 400 V com ligagdo em delta (perna aterrada), a tensédo de rede entre a fase e o terra
podera ultrapassar 440 V.

Em redes elétricas IT de 690 V com ligagdo em delta (perna aterrada), a tensédo de rede entre a fase e o terra
podera ultrapassar 760 V.

Deixar de cumprir essas recomendagdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Par.14-50 Filtro de RFI pode ser utilizado para desconectar os capacitores de RFI internos, a partir do filtro de RFI para
o terra.

Versao do software e Aprovagoes: TR200

TR200
Versao do software:2.0.x

C€ c.uso

Este manual pode ser utilizado para todos os TR200conversores de freqliéncia com verséo de software 2.0.x
O numero da versdo de software pode ser encontrado no par.15-43 Versao de Software.

Instrugoes para Descarte

O equipamento que contiver componentes elétricos ndo pode ser descartado junto
com o lixo doméstico.

Deve ser coletado separadamente, junto com o lixo elétrico e lixo eletronico, em con-
formidade com a legislacéo local e atual em vigor.

8 Instrugdes Operacionais do TR200
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Introducao

Introducao

Literatura disponivel para o TR200

- As Instrugdes Operacionais fornecem as informagdes necessarias para colocar o drive em funcionamento.
- Instrugdes Operacionais do High Power do TR200
- O Guia de Design engloba todas as informacdes técnicas sobre o drive e projeto e aplicagdes do cliente.

- O Guia de Programacao fornece as informagdes sobre como programar e inclui descrigdes completas dos para-
metros.

X = Numero da revisdo
yy = Cédigo do idioma

A literatura técnica da Trane esta disponivel em papel no seu Trane Escritério de Vendas local ou on-line em: www.tra-
ne.com/vfd

Instrugdes Operacionais do TR200 9
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Introducgao

Abreviacoes e Normas

Abreviagoes: Termos: Unidades Sl: Unidades I-P:
a Aceleracdo m/s2 pés/s2
AWG American wire gauge
Sintonizagdo Automatica Ajuste Automatico do Motor
°C Celsius
| Corrente A Amp
LM Limite de corrente
R - Alimentacéo de rede elétrica com ponto em estrela
ede elétrica IT =
no transformador em flutuagéo para o terra.
Joule Energia J=Nm pé-Ib, Btu
°F Fahrenheit
FC Conversor de Frequéncia
f Frequéncia Hz Hz
kHz kiloHertz kHz kHz
teclado Painel de Controle Local
mA Miliampere
ms Milissegundo
min Minuto
M-TYPE Dependente do Tipo de Motor
Nm Newton metro pol-Ibs
IM,N Corrente nominal do motor
fM,N Frequéncia nominal do motor
PM,N Poténcia nominal do motor
UM,N Tensao nominal do motor
Par. Parametro
PELV Tenséo Extra Baixa de Protegéo
Watt Poténcia w Btu/h, hp
Pascal Presséo Pa = N/m? psl, p:,Sf’ pés de
agua
lIINV Corrente de Saida Nominal do Inversor
RPM Rotagdes Por Minuto
SR Relativo a Poténcia
T Temperatura (¢} F
t Tempo s s,h
TLIM Limite d torque
U Tenséo \ \%

Tabela 2. 1: Tabela de abreviagdes e normas

Identificagao do conversor de frequéncia

Em seguida, ha um exemplo de plaqueta de identificagdo. Esta plaqueta esta localizada no conversor de frequéncia e
exibe o tipo e os opcionais instalados na unidade. Confira abaixo os detalhes de como ler a sequéncia do cédigo do
tipo (C/T).

TR200  wwran.comyvia

T/C: TR-200P1 }O00(DX
P/N: 13100831 8/N: 0101010428

14K / 1.5HP 0
IN: 3x200-240V 50/60Hz 8.24

OUT:3k0-Vin 0-1000Hz 8.04 (‘

CHASSIS /P20 Tamb. 50°C/122'F
AR woew

DENMARK

C@"! Listed 781 E134281 ind. Contr. Eq.

CAUTION:
Ses manual for spectal condition/mains fuse
Voir manuel de conditionsspécialesfusibles

WARNING:
Stored charge, wait 4 min,

& Charge residuélle, attendez 4 min,

130BA489.10
Ilustracdo 2. 1: Este exemplo exibe uma etiqueta de identificacao.

OBSERVAGAO: Ao entrar em contacto com Trane, tenha o nimero do T/C (cédigo do tipo) e o nimero de série 8 méo.

10 Instrugdes Operacionais do TR200
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Introducgao

String do Cédigo de poténcia baixa e média
1 234 5 6 7 8 9 101112131415 16 17 1819 20 21 2223 24 2526 27 28 29 30 31 32 33 34 3536 37 38 39

TR-|2|00P T H XSXXXXA B[ C D

1308405215

Descricao Posigao Escolha possivel
Grupo de produtos e Série do Drive 1-6 TR-200
Poténcia nominal 8-10 1,1- 1.200 kW (P1K1 - P1M2)
Numero de fases 11 Trifasico (T)
~ T 2: 200-240 VAC
Tensao de rede 11-12 T 4- 380-480 VCA
E20: IP20
E21: IP21/NEMA Tipo 1
. . E55: IP55/NEMA Tipo 12
Gabinete metélico 13-15 E66: P66
P21: IP21/NEMA Tipo 1 ¢/ tampa traseira
P55: IP55/NEMA Tipo 12 c/tampa traseira
H1: Filtro de RFI classe A1/B
H2: Filtro de RFI classe A2
Filtro de RFI 16-17 H3: Filtro de RFI classe A1/B (comprimento de cabo
reduzido)
Hx: Sem filtro RFI
Freio 18 X: Circuito de frenagem nao incluso
Display 19 G: Painel de Controlo Local Grafico (teclado)
X: Sem Painel de Controle Local
: X. Sem revestimento de PCB
Revestimento de PCB 20 C: Com revestimento de PCB
X: Sem chave de desconexao de rede e Divisdo da
Carga
1: Com Chave de desconexao da rede elétrica (so-
Opcional de rede elétrica 21 mente para IP55)
8: Desconex&o da rede elétrica e divisdo da carga
D: Divisao de carga
Consulte os tamanhos max. de cabo no Capitulo 8.
~ X: Standard
Adaptacao = 0: Rosca métrica européia nas entradas de cabos.
Adaptagao 23 Reservado
Release de software 24-27 Software real
Idioma do software 28
AX: Sem opcionais
L A4: MCA 104 DeviceNet
Opcionais A 29-30 AF: MCA 115 LonWorks
AE: Gateway MCA 116 BACnet
BX: Sem opcionais
Opcionais B 31-32 BK: Opcional de E/S uso geral do MCB 101
BP: Opcional de relé do MCB 105
Opcionais C0O do MCO 33-34 CX: Sem opcionais
Opcionais C1 35 X: Sem opcionais
Software do opcional C 36-37 XX: Software padrao
S DX: Sem opcionais
Opcionais D 38-39 DO: Backup CC

Tabela 2. 2: Descrigdo do cédigo do tipo

Instrugdes Operacionais do TR200 11
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Instalacao Mecanica

Antes de Comecar

Lista de verificagao

Ao desembalar o conversor de frequéncia, assegure-se de que a unidade esta intacta e completa. Utilize a tabela a

seguir para identificar a embalagem:

Tipo de ga- A2 A3 A5 B1/B3 B2/B4 c1/C3 C2*/C4

It;::r:te meta- (IP20-21) (IP20-21) (IP 55-66) (IP206-52;)1-55- (IP20€;§)1—55- (IP206-§)1-55- (IP206-2)1-55-
@Q 8 : c/ _"_';.5

N Ve PRI/

Poténcia da unidade (kW):

200-240 V 1.1-2.2 3.0-3.7 1.1-3.7 5521111/ 151%_ 5 12'25_'3300/ ?377'_‘;55/

380-480V | 1.1-4.0 5.5-7.5 1.1-7.5 1111'_1188'_55/ 2222'_23/ 32:5555/ 7755'_99%/

s | e | RY | m [ o e

Tabela 3. 1: Tabela para desembalagem

Recomenda-se ter a méao diversos tipos de chaves de fenda (chave phillips ou de rosca cruzada e torx), alicates de

corte, furadeira e faca para desembalagem e montagem do conversor de frequéncia. A embalagem para estes gabi-
netes metalicos contém: Sacola(s) de acessorios, documentagéo e o equipamento propriamente dito. Dependendo dos

opcionais instalados, podera haver uma ou duas sacolas e um ou mais livretos explicativos.

Como Instalar

12

Instrugdes Operacionais do TR200




% TRANE'

anica

~

Instalacao Mec

‘uBisa ep BINS) ou ‘ooljeIs\ 8j8uIges) op IM | OdIL / Xbdl / LZd] :0838s Bu 0}l10S8p SWI0MUO0D ‘}Iy WNn Wod oplosjeqge)se Jas apod |Zd| O »
"WW Wa Sepipaw Se sepo|

‘eBaus ap wabejeque BU SBALIP SO WO SOUN[ OB)Se SOLIESS808U $8.10}08U00 8 sosnjeled ‘sey|isald OpusjUOD SOLIOSSaoe 8p SB|00EeS

‘ox1eqap aued eu a3 odoj ou wabejuow eded sopPPLO T '€ oededisn|I
L1'8¥9va0€EL
q
=t —
! £}
(p2+€0+v4 | P
eled sjuswos) "oxieqsap aued eu 3 odoy ou wabejuow eded sopPYLQ g "€ oedesisn|I | u
|
i N
, e b}
. | : ]
e a 3
rM: — O |a— o)
2 Tw\l TQ I‘M\L/\
«L2/0Zdl «1¢/0Zdl 99/GG/L¢dl 99/GG/L¢dl «12/0Zdl «12/0cdl | 99/GG/Ledl | 99/5S/LZdI 99/GGdI «12/0cdl _‘N\mNn__
! 1 ! .“ i l_ b —
129 €0 [49) %0 14: | €9 [4: | a Sv 144 v

SIejuoJ) seoalueoaw Sejsip

13

Instrugdes Operacionais do TR200



% TRANE’

anica

Instalagao Mec

‘sepey|ejop

sagdewlojul eled eojueosyy Wobejuoyy oedss e a8} nsuo) "0}sodxe 0oljeiswW s)auigel op \ einjje ap epipsw ep oxiede o ewioe ajied e as-walsjal 8JAl 0dedss op soyisinbal SO .
sope|e}sul sieuolodo sejuala)ip SO WOD BlelieA Odljejow ajauiged op apepipunjold ,

. ) ) ) . (B3)
0S Ge G9 GP g'ez 4 12 €z vl 0. 99 €'G 6V Xew 0594

Ll Ll 8'6 8'6 Gl 6/ 6 6 6 6 6 6 6 $
G'8 G'8 06 06 G'8 89 6 6 G'9 G'g G'g G'g GG 8 @ ondweld
= = 6l 6l = 4 6l 6l 4 L Ll L L P @ onpwelq

- - zl Zl - 8 Zl Zl Z'8 08 0’8 08 08 2
(ww) sosnjesed so esed soiny
£ee £ee gee ole e 29z 09z 09z 00Z 0ze 022 022 02z | 0 g/V steuoodo wo)
€ee €ee Gee ole Zre 8¢ 092 092 002 502 502 502 G502 0 g/V steuoiodo weg
(ww) apepipunjoid
wab
0€g 0.2 €€ 2.2 002 ovl (0]%4 (0]%4 gLz oLl 0l 0. 0. D | e ST 5 T SR
0.€ 80¢ 0.€ 80¢ Lez 59l Zve zve zve ocl ocl 06 06 g eligses} edwe |
0.€ 80¢ 0.€ 80¢ [Ko¥4 502 Zve Zve Zve 0.1 0.1 0cl ocl g D leuojodo win wio)
0./€ 80¢ 0.€ 80¢ Lez G591 e Zve e 0gl ocl 06 06 g ooljelawW 8jeulqes
(ww) eanbie]
L€9 1ZS 6. 89 567 08¢ ¥Z9 414 zop 0S¢ 1SC 0S¢ 1SZ e 1D
-ejuow eied soun} SO aJiUd eloUR)SIq
099 0SS 0./ 089 02s 66¢ 059 08t 0zZy G/€ 892 G/€ 892 LY eligesel} edwe |
008 0€9 - - G6S 6LY - - - - v.€ - vie | 2V ojuswie|dooesap ap eoeld /o -
009 061 0.2 089 09% 0S¢ 059 (0]217 0zZy z.€ e 2.€ T | wV 09l|ejow djeulqes)
(ww) eanyy

ZL/L 49" 4V
IsseyD | Issey) |gi/podil| odil | Isseyy | Isseyp | odil odily |gpody | pody | Isseyg | Lodil | Isseyy VINAN
02 02 |99/8G/L2| 99/SS 02 02 99/GG | 99/SS | 99/SS ¥4 (014 ¥4 02 dl
%4 e %4

06-G. | GG-Gv | 06-G. | GG-1€ | 1£-2Z | S'SL-LL | 0£-2Z |SG8L-LL | GLL'L AT A 009-G2S
06-G. | GGGV | 06-G. | GG-1€ | 1€-2Z | S'8L-LL | 0£-2Z |G'8lL-LL | GLL'L G'.-G'G oL A 08%-08¢
Gb-L¢ | 0£-2Z | Sv-LE | 0¢-S°'8L | G'8L-GL | LI-S'S Gl LGS | L€ L)L L'€-0°¢ Tl A 0¥2-002
149) €D 20 o) va s | r4: | 1g SV eV v (M) 1sseyo ap oyuewe|

seojuedaw sagsuawig

sedjuedawW sagsuawi(q

Instrugdes Operacionais do TR200

14
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§ TRANE’

Instalagao Mecanica

Montagem Mecanica

Todos os tamanhos de gabinetes metalicos IP20 assim como os tamanhos de gabinete metalico IP21/ IP55, exceto A2
e A3 permitem instalagéo lado a lado.

Se for utilizado o kit do Gabinete metalico IP21 Kit de gabinete metalico (130B1122 ou 130B1123) no chassi de tamanho
A2 ou A3, devera haver uma folga entre os drives de no min. 50 mm.

Para se obter condi¢des de resfriamento 6timas, deve-se deixar um espago livre para circulagédo de ar, acima e abaixo
do conversor de frequéncia. Veja a tabela a seguir.

% . Passagem de ar para gabinetes metalicos diferentes
| :
| Gabi-
= = nete
- - . A2 A3 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4
meta-
—_— — lico:
(m?n)' 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225
|
|
7 (mt:n)_ 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

1. Faca os furos de acordo com as medidas fornecidas.

2. Providencie os parafusos apropriados para a superficie na qual deseja montar o conversor de frequéncia. Aperte
os quatro parafusos novamente.

|
ol

IP66 Drive

-3

Washer

ey

[l

il
gl

Tabela 3. 2: Para a montagem do chassi de tamanhos A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 e C4 em uma parede traseira
ndo sdlida, o drive devera estar provido de uma placa traseira A, devido a insuficiéncia de ar para resfriamento do
dissipador de calor.

[l

Para drives mais pesados (B4, C3, C4) utilize um guindaste. Primeiramente monte os 2 parafusos inferiores na parede
- em seguida, erga e encaixe o drive nestes dois parafusos inferiores - finalmente, fixe o drive na parede utilizando os
2 parafusos superiores
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% TRANE’

Instalagcao Mecanica

Requisitos de Seguranga da Instalagao Mecénica

/A\ADVERTENCIA

Esteja atento aos requisitos que se aplicam a integragao e ao kit de montagem em campo. Observe as infor-
magoes na lista para evitar ferimentos graves ou dano a equipamento, especialmente nainstalacdo de unidades
grandes.

NOTA!

O conversor de freqiiéncia é refrigerado pela circulagao do ar.

Para proteger a unidade contra superaquecimento, deve-se garantir que a temperatura ambiente ndo ultrapasse
a temperatura maxima definida para o conversor de freqiiéncia e que a média de temperatura de 24 horas nao
seja excedida. Localize a temperatura maxima e a média de 24 horas, no paragrafo Derating para a Temperatura
Ambiente.

Se atemperatura ambiente permanecer na faixa entre 45 °C- 55 °C, o derating do conversor de freqiiéncia torna-
-se relevante - consulte Derating para a Temperatura Ambiente.

A vida util do conversor de freqiiéncia sera reduzida se o derating para a temperatura ambiente nao for levado
em consideragao.

Montagem em Campo

Para montagem em campo, recomenda-se o kit de pegas do IP 21/IP 4X top/TIPO 1 ou em unidades IP 54/55.

Instrugdes Operacionais do TR200 17



% TRANE

Instalacao Elétrica

Selecao de Fusivel de Drives com Fusivel de Drive Interno

Para drives solicitados com fusivel de drive interno

As ilustracdes a seguir mostram onde a entrada da rede elétrica, a saida de poténcia do motor e os relés estéo loca-
lizados em drives com fusivel interno. Também sao fornecidas as classificagbes dos fusiveis de reposi¢ao dos fusiveis
internos.

1.
2.
3.

A e =

18

Terminais do relé
Terminais de poténcia do motor

Terminais de poténcia de entrada

Fusiveis do drive
Terminais do relé
Terminais de poténcia do motor

Terminais de poténcia de entrada

=
S
%
&
R
ooog
OO0
a0
mim]=]m
f g
1
I8 22
I EAS
]
I 2
@ (e 0
i
(9
o [¢]
3
Ilustragdo 4. 1: A2, A3
© o L1 — L_° '9
oG
]'oo@upo oo ERO) é
! é 2
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L ODOOD H
O (] -
® D
(g
1l el ] |
oogo
1
2

Ilustracdo 4. 2: A5
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% TRANE’

Instalagao Elétrica

Nos tamanhos de chassi B1 e B2, as liga¢des de relé e do motor estéo localizadas sob o bloco de fusiveis do drive.
Para acessar esses conectores, solte os parafusos 3 T-20 e tire do caminho o bloco de fusiveis. O bloco de fusiveis
nao precisa ser desmontado.

1. Parafusos soltos LQB

2. Fusiveis do drive

Terminais de poténcia do motor (remova a placa de
fusiveis para conectar)

4. Terminais do relé

5. Terminais de poténcia de entrada

T

—

e]©

Pl

3
5
4
Ilustragdo 4. 3: B1
1. Parafusos soltos s \| H] ) 2
o
2. Fusiveis do drive {; goo o) ||
o
3. Terminais do relé | D PR |
4. Terminais de poténcia de entrada il 2om0 T
5. Terminais de poténcia do motor (remova a placa de % D%%%D ‘ H i
fusiveis para conectar) R D J 0 b 1
5

Ilustragao 4. 4: B2
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% TRANE’

Instalagao Elétrica

1.  Terminais do relé
Fusiveis do drive

Terminais de poténcia do motor

oD

Terminais de poténcia de entrada

1.  Terminais do relé

2. Fusiveis do drive

3. Terminais de poténcia do motor
4. Terminais de poténcia de entrada
20

4

130BX304.10

—_—

d
T_TolJ
130BX305.10
w

SEi )

|

I
@

I

@D °
Jjunm [zluuuu W0 0
TN ONE 6 ()

)

= S

Ilustracdo 4. 6: C2
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% TRANE’

Instalagao Elétrica

Tabela de Reposi¢ao de Fusivel

HP
1.5

2

7.5
10
15
20
25
30

40
50

60

75

100
125

kW
11

1.5

22

3.7/4

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30
37

45

55

75
90

Classificagao do Drive TR200

208-230 V
LP-CC-1010 A, 600V Classe
CcC

LP-CC-1515A, 600V Classe LP-CC-10 10 A, 600 V, Clas-

CcC

LP-CC-2020 A, 600 V Classe LP-CC-10 10 A, 600 V, Clas-

CcC

LP-CC-30 30 A, 600 V Classe LP-CC-20 20 A, 600 V, Clas-

CC

JUN-5050 A, 600V, Classe T LP-CC-25 25 A, 600 V, Clas-
JUN-5050 A, 600 V, Classe T LP-CC-30 30 A, 600 V, Clas-
JJUN-60 60 A, 600V, Classe T JUN-40 40 A, 600V, Classe T n/a

JJUN-8080 A, 600V, Classe T JIN-4040 A, 600V, Classe T n/a
JUN-5050 A, 600V, Classe T n/a

JUN-125 125 A, 600 V, Clas-
seT

JUN-125 125 A, 600 V, Clas-
seT

FWX-150 A 200 A, 500 V
FWX-150 A 200 A, 500 V

FWX-250 A 250 A, 500 V

n/a

n/a
n/a

460-480 V

LP-CC-6 6 A, 600 V, Classe
cC

se CC

se CC

se CC

se CC

se CC

JJUN-60 60 A, 600V, Classe T n/a

JUN-80 80 A, 600V, Classe T n/a

JJN-100 100 A, 600 V, Clas-
se T

JUN-150 150 A, 600 V, Clas-
seT

JJN-150 150 A, 600 V, Clas-
se T

FWX-200 A 200 A, 500 V
FWX-250 A 250 A, 500 V

575-600 V

LP-CC-55 A, 600V, Classe
CcC

LP-CC-5 A, 600 V, Classe
CcC

LP-CC-1010A, 600V, Clas-
se CC

LP-CC-1010A, 600V, Clas-
se CC
LP-CC-2020A,600V, Clas-
se CC

LP-CC-2020A, 600V, Clas-
se CC

n/a

n/a

n/a

n/a
n/a

Instrugdes Operacionais do TR200
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§ TRANE’

Instalagao Elétrica

Como Fazer a Conexao

Geral sobre cabos

OBSERVAGAO: Para saber sobre as TR200 conexdes de rede e do motor da série de Alta Poténcia, consulte TR200
Instrugées Operacionais de Alta Poténcia MG.12.KX.YY.

NOTA!

Geral sobre Cabos
Todo cabeamento deve estar sempre em conformidade com as normas nacionais e locais, sobre se¢ées trans-
versais de cabo e temperatura ambiente. Recomendam-se condutores de cobre (60/75 °C).

Detalhes dos torques de aperto dos terminais.

Poténcia (kW) Torque (Nm)
?,Zfé 525-600 ﬁ: Ponto de
... 1200-240V | 380-480V Tensao de Motor - Freio aterra- Relé
metali- \" xao mento
co CC
A2 11-30 | 11-40 | 1.1-4.0 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A3 3.7 55-75 | 55-75 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A5 11-37|11-75| 11-75 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
B1 55-11 | 11-18.5| 11-18.5 1.8 1.8 1.5 1.5 3 0.6
- 22 22 4.5 4.5 37 37 3 0.6
B2
15 30 30 4.52) 4.52) 3.7 3.7 3 0.6
B3 55-11 | 11-18.5| 11-18.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
B4 |15-18.5| 22-37 22-37 4.5 4.5 45 45 3 0.6
C1 18.5-30| 37-55 37 -55 10 10 10 10 3 0.6
C2 | 37-45 | 75-90 | 75-90 14/241) 14/241) 14 14 3 0.6
C3 22-30 | 45-55 45 -55 10 10 10 10 3 0.6
C4 | 37-45 | 75-90 | 75-90 14/24 1) 14/24 1) 14 14 3 0.6
Alta Poténcia
Gabi- Co- Ponto de
nete " ne- . p
. 380-480 V Tensao de Motor . Freio aterra- Relé
metali- xao mento
co CcC
D1/D3 110-132 19 19 9.6 9.6 19 0.6
D2/D4 160-250 19 19 9.6 9.6 19 0.6
E1/E2 315-450 19 19 19 9.6 19 0.6
F1-
500-710 | 710-900 19 19 19 9.6 19 0.6
-F33)
F2-
800-1000 |1000-1400 19 19 19 9.6 19 0.6
-F43)
1) Para dimensdes x/y de cabo diferentes, em que x <95 Para obter dados sobre os tamanhos do chassi F, con-
mm2ey = 95 mm2. sulte as TR200 Instrugdes de Utilizagao de Alta Poténcia.

2) Dimensdes de cabo acima de 18,5 kW = 35 mm?2 e
abaixo de 22 kW < 10 mmZ2.
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% TRANE’

Instalagao Elétrica

Instalagcao Elétrica e Cabos de Controle

—_— e
i f J1 L
§91 (X)) P11 |-||< M -Ml o Uy s6 \,"'\“,"r\ 1| -
< | ERNAR
Bofancia sz (12) ' ' |
trifés. 93 (13) 1 1 1 (W J o w1 1 [[[E
42 == _'Kx K Bl PE) 99
L 95 PE : 27 Sy e
Elafr.bc{:rrom.l: =T 88 (=)
externa __ N _
RO TN C) 10Vdc | 24vde e | Resistor
15mA 4 P do freio
+10Vde L 50 (+10 VvV 0OUT) +] = ey —
S201
- = 53 (A IN g
0-10Vde @ m] 9 ON=0-20mA relay! oy =
0/4-20 mA 202 |OFF=0-10V = 03
— 54 (A IN I:
0-10Vde | —o+4 (A N) nl ! o 240Vac, 2A
0/4-20 mA I
55 (COM A IN) 01T —
,/\\______,7\ relay2
[ [ 12 (+24v 0OUT) o8
R 240Vac, 2A
o [ 13 (+24V OUT - o
P ( ) P 5-00 05 J—
| — 24V (NPN) -
B RN .
| L I | 24V (NPN) L—‘“
ll ll ll : I 19 (D IN) | ov (PNP) | (COM A OUT) 39 [ Safda Analdgica
L T i | ! (n ouT) 42t/ 4720 mA
ll I 1T 20 (con o ) ) | !
I L L | — 24V (NPN) !
: : { : 27 @ /o ,_—_2:4'% ov (PNP) S_:ECH ON=Com Terminagdo
i I: i E | | I; % OFF=Em aberto
I o | | | !
L iy ¥
1 1 1 &)
} ' | [~y — 24V (NPN)
| 1ol I'T 29 (o IN/ouT) — !
! o { ;—_ 247‘ ov (PNP)
Lo il sof-—f "
| [ | !
I [ I -ov _ Q
! . ! == : TS, “fBS (P RS-485) 68 ] Rs-485
N | — 24V (NPN) nterface —,
l‘\ ;I Il\ lII 32 (D N) , ov (PNP) e
\ ! \ TN | — 24V (NPN
Vo psem :Nﬁ ov §PNP§ (Cou Rs-485) 61
‘\ /I l\ /I * : (PNP) = Fonte
v A N J (NPN) = Sorvedouro
W N 37 (D IN)
/i - 130BA544.10

Ilustragdo 4. 7: Diagrama exibindo todos os terminais elétricos.

Terminal nimero

Descrigao do terminal

Numero do parametro

Padrao de fabrica

12
13
18
19
20
27
29
32
33
42
53
54

14243
4+5+6

Terminal 1+2+3-Relay1
Terminal 4+5+6-Relay2
Terminal 12 Alimentacao
Terminal 13 Alimentacao
Terminal 18 Entrada Digital
Terminal 19 Entrada Digital
Terminal 20
Terminal 27 Entrada/Saida Digital
Terminal 29 Entrada/Saida Digital
Terminal 32 Entrada Digital
Terminal 33 Entrada Digital

Terminal 42 Sa

ida Analdgica

Terminal 53: Entrada analdgica
Terminal 54: Entrada analogica

5-40 Sem operagao
5-40 Sem operagao
- +24 \V/ce
- +24 Vce
5-10 Partida
5-11 Sem operagéo
- Comum
5-12/5-30 Parada por inércia, inverso
5-13/5-31 Jog
5-14 Sem operagdo
5-15 Sem operagao
6-50 Velocidade 0-HighLim
3-15/6-1*/20-0* Referéncia
3-15/6-2*/20-0* Feedback

Tabela 4. 1: Ligagdes do terminal

Instrugdes Operacionais do TR200

23



§ TRANE’

Instalagao Elétrica

Cabos de controle e de sinais analdgicos muito longos podem redundar, em casos excepcionais e, dependendo da
instalagéo, em loops de aterramento de 50/60 Hz, devido ao ruido ocasionado pelos cabos de rede elétrica.

Se isto acontecer, corte a malha da blindagem ou instale um capacitor de 100 nF, entre a malha e o chassi.

Observacgao:

O comum das entradas e saidas digital / analégica deve ser conectado para separar os terminais comuns 20, 39 e 55.
Isto evitara a interferéncia da corrente de aterramento entre os grupos. Por exemplo, o chaveamento nas entradas
digitais pode interferir nas entradas analégicas.

NOTA!

Os cabos de controle devem estar blindados/encapados metalicamente.

Fusiveis

Protegao do Circuito de Derivagcao

/A\ADVERTENCIA

Para proteger a instalagao contra perigos de choques elétricos e de incéndio, todos os circuitos de derivagao
em uma instalagao, engrenagens de chaveamento, maquinas, etc., devem estar protegidas contra curtos-cir-
cuitos e sobre correntes, de acordo com a norma NEC e a legislagao local/estado.

Desobediéncia a essas recomendagdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

/N\ADVERTENCIA

Protegao contra curto-circuito:

O conversor de freqiiéncia deve ser protegido contra curto-circuito para evitar perigos elétricos ou de incéndio.
A Trane recomenda utilizar os fusiveis mencionados abaixo, para proteger o pessoal de manutencgao e o equi-
pamento, no caso de uma falha interna do drive. O conversor de freqiiéncia fornece protecao total contra curto-
-circuito, no caso de um curto-circuito na saida do motor.

/N\ADVERTENCIA

Protegdo contra sobrecorrente:

Fornece protegéo a sobrecarga para evitar risco de incéndio, devido a superaquecimento dos cabos na insta-
lagdo. Os fusiveis ou disjuntores podem ser utilizados para fornecer a protegao de sobre corrente nainstalagao.
A protecao contra sobre corrente sempre deve ser executada de acordo com a NEC e seus cédigos local/
estadual.

NOTA!

Nota: Fusiveis ndo em conformidade com o UL

Se nao houver conformidade com o UL/cUL, a Trane recomenda utilizar os fusiveis mencionados na tabela
abaixo, que asseguram a conformidade com a EN50178.

Em caso de mau funcionamento, se as seguintes recomendagdes nao forem seguidas, poderaresultar em dano
desnecessario ao conversor de frequéncia.
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% TRANE’

Instalagao Elétrica

Em conformidade/nao-conformidade com o UL

Fusiveis ndao conformes com o UL

dcgrf]r\:azrjgr:cia Capacidade max. do fusivel Tensdo Tipo
200-240V -T2

1K1-1K5 16A1 200-240 V tipo gG
2K2 25A1 200-240 V tipo gG
3KO0 25A1 200-240 V tipo gG
3K7 3541 200-240 V tipo gG
5K5 50A1 200-240 V tipo gG
7K5 63A1 200-240 V tipo gG
11K 63A1 200-240 V tipo gG
15K 80A1 200-240 V tipo gG
18K5 125A1 200-240 V tipo gG
22K 125A1 200-240 V tipo gG
30K 160A1 200-240 V tipo gG
37K 200A1 200-240 V tipo aR
45K 250A1 200-240 V tipo aR
380-480 V - T4

1K1-1K5 10A1 380-500 V tipo gG
2K2-3K0 16A1 380-500 V tipo gG
4K0-5K5 25A1 380-500 V tipo gG
7K5 3541 380-500 V tipo gG
11K-15K 63A1 380-500 V tipo gG
18K 63A1 380-500 V tipo gG
22K 63A1 380-500 V tipo gG
30K 80A1 380-500 V tipo gG
37K 100A1 380-500 V tipo gG
45K 125A1 380-500 V tipo gG
55K 160A1 380-500 V tipo gG
75K 250A1 380-500 V tipo aR
90K 250A1 380-500 V tipo aR
1) Fusiveis max. - consulte as normas nacional/internacional para selecionar uma dimensao de fusivel aplicavel.

Tabela 4. 2: Fusiveis de 200 V a 480 V, Nao UL

NOTA!

Se ndo houver conformidade com o UL/cUL, recomendamos utilizar os seguintes fusiveis, que asseguram a
conformidade com a EN50178:

Conversor de Frequéncia Tensao Tipo
P110 - P250 380 -480V tipo gG
P315 - P450 380-480V tipo gR

Tabela 4. 3: Em conformidade com a EN50178

Instrugdes Operacionais do TR200
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§ TRANE’

Instalagao Elétrica

Fusiveis em conformidade com o UL

Conversor Ferraz- Ferraz-
de fre- Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littel fuse
. Shawmut Shawmut
quéncia
200-240 V
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1
K25-K37 | KTN-RO05 JKS-05 JJN-05 5017906-005 | KLN-R005 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 | KTN-R10 JKS-10 JUN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 KTN-R15 JKS-15 JUN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 KTN-R20 JKS-20 JJUN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3KO0 KTN-R25 JKS-25 JUN-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 KTN-R30 JKS-30 JJUN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 KTN-R50 JKS-50 JJUN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 KTN-R50 JKS-60 JJUN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R
11K KTN-R60 JKS-60 JJN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R A2K-60R
15K KTN-R80 JKS-80 JJN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R A2K-80R
18K5 KTN-R125 | JKS-150 JJIN-125 2028220-125 | KLN-R125 | A2K-125R A2K-125R
22K KTN-R125 | JKS-150 JJIN-125 2028220-125 | KLN-R125 | A2K-125R A2K-125R
30K FWX-150 - - 2028220-150 L25S-150 A25X-150 A25X-150
37K FWX-200 - - 2028220-200 L25S-200 A25X-200 A25X-200
45K FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250 A25X-250

Tabela 4. 4: Fusiveis UL, 200 - 240 V

Conver-
des?:e- Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littel fuse S:Z:’rf:;t ST\(:/rvanfl-Jt
quéncia
380-480 V, 525-600 V
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 ABK-6R
1K5-2K2 | KTS-R10 JKS-10 JJs-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 ABK-10R
3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 ABK-16R
4K0 KTS-R20 JKS-20 JJSs-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 ABK-20R
5K5 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 ABK-25R
7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 ABK-30R
11K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - ABK-40R
15K KTS-R40 JKS-40 JJs-40 5014006-040 KLS-R40 - ABK-40R
18K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 - ABK-50R
22K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R60 - ABK-60R
30K KTS-R80 JKS-80 JJS-80 2028220-100 KLS-R80 - ABK-80R
37K KTS-R100 | JKS-100 JJs-100 2028220-125 | KLS-R100 A6K-100R
45K KTS-R125 | JKS-150 JJS-150 2028220-125 | KLS-R125 ABK-125R
55K KTS-R150 | JKS-150 JJs-150 2028220-160 | KLS-R150 A6K-150R
75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225
90K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Tabela 4. 5: Fusiveis UL, 380 - 600 V
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Aterramento e redes elétricas IT

A conexao de rede é feita por meio da chave principal, se esta estiver incluida na configuragdo do conversor.

NOTA!

Confira se a tensdo de rede é a mesma que a da plaqueta de identificagcdo do conversor de freqiiéncia.

| 130BA026.10

91 (L1
En’frada 92 Eng
poténcia
trifas. 93 (L3)

IR
I

Ilustracdo 4. 8: Terminais para rede elétrica e aterramento

/N\ADVERTENCIA
Rede Elétrica IT

Nao conecte conversores de freqiiéncia de 400 V com filtros de RFI a rede elétrica com uma tensao superior a
440 V, entre fase e terra.

Em redes elétricas IT e em ligagao delta (perna aterrada), a tensdo de rede entre a fase e o terra podera ultra-
passar 440 V.

Desobediéncia a essas recomendag6es podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Instrugdes Operacionais do TR200 27



é TRANE’

Instalagao Elétrica

"BDII3|2 9paJ op oedey ap elaqge] 9 v ejRgel

‘eded )
M M M M M M M M M M A 009-6Z5
06-G/ GG-GY 06-G. GG-/€ 1€-22 G'8L-LL 0€-22 G'8L-LL G/-L'L G-l
M M M M M M M M M M M A 085-08€
06-G. GG-Gh 06-G/ GG-/€ 1€-22 G'8lL-LL 0€-2¢ G'8lL-LL Gl G'/-GG oLl
M M M M M M MY M M M M A 0b2-002
Gy-1€ 0€-2¢ Sp-1€ 0€-5'81 5'8L-Gl LL-G'G Sl LL-G'G LeLL L€ oeLL
:iojow
op elouglod
m 5 m 5 m = TR A _~ e — o B
t || ] P | ] r|_. ] : = r|_ ] — ! ] = =
(99/55dl (99/6Gdl (99dl (99dl
awm__v SMW__V Lz Lzd) SMm__v Smm__v jssdizdl | /ssdyizal Goaw__@mn__v :Nn_%mn__v :Nn_%mn__v po—
Z0 1D zg L9 ajoulqen

©o11)9|9 apal ap oedel} ep |esdab oesIp

Instrugdes Operacionais do TR200

28



% TRANE’

Instalagao Elétrica

Conexao a rede elétrica para os chassis A2 e A3

130BA261.10

Ilustracdo 4. 9: Primeiro monte os dois parafusos na placa de montagem, deslize-a no lugar e aperte completa-
mente.
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130BA262.10

RELAY 2

RELAY 1

Ilustracdo 4. 10: Ao montar cabos, primeiro instale e aperte o cabo do terra.

/N\ADVERTENCIA

A secao transversal do cabo de conexao do terra deve ser de no minimo 10 mm?2 ou com 2 fios de rede elétrica
terminados separadamente, conforme a EN 50178/IEC 61800-5-1.

Desobediéncia a essas recomendag¢des podera causar altas tensées no chassi, que podem resultar em morte
ou ferimentos graves por eletrocucgao.
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TAVI3Y

L AVI13Y

, monte o plugue de rede elétrica e aperte os fios.

Ilustragdo 4. 11: Em seguida

—
)
A

4
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Ilustragdo 4. 12: Finalmente, aperte a bragadeira de suporte nos fios da rede elétrica.

31
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Conexao da rede elétrica para o A5

o
o
8
o
==}
o
S

Ilustragdo 4. 13: Como fazer a conexdo a rede elétrica e ao ponto de aterramento, sem a de chaveamento de
desconexdo da rede elétrica. Observe que é utilizada uma bragadeira de cabo.

130BT335.10

Ilustragdo 4. 14: Como fazer a conexdo a rede elétrica e ao ponto de aterramento com chave de desconexao.
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Conexoes de rede elétrica para os chassis de tamanhos B1, B2 e B3

130BT332.10
130BA725.10

TIlustracdo 4. 15: Como fazer a conexdo na rede elé-

trica e no ponto de aterramento dos gabinetes meta-

licos B1 e B2 Ilustracdo 4. 16: Como fazer a conexdo na rede e no
ponto de aterramento do B3 sem o RFI.
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130BA720.10

Ilustragdo 4. 17: Como fazer a conexao na rede e no
ponto de aterramento do B3 sem o RFI.

OBSERVACAO: Para as dimensdes de cabo corretas, consulte a secdo Especificagdes Gerais no final deste manual.

Conexoes de rede elétrica para B4, C1 e C2

1308A389.10

130BA714.10

Ilustragdo 4. 18: Como conectar o B4 a rede elétrica

e ao ponto de aterramento. . .
Ilustragdo 4. 19: Como conectar o C1 e 0 C2 a rede

elétrica e ao ponto de aterramento.
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Conexao de rede elétrica para C3 e C4

130BA718.10
130BA719.10

Tlustracdo 4. 20: Como conectar o C3 a rede elétrica
e ao ponto de aterramento.

Ilustragdo 4. 21: Como conectar o C4 a rede elétrica
e a ponto de aterramento.
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Como conectar o motor - introdugao

Consulte a segao Especificagbes Gerais para o dimensionamento correto da seg¢ao transversal e comprimento do cabo
do motor.

»  Utilize um cabo de motor blindado/encapado metalicamente para atender as especificagdes de emissao
EMC(ou instale o cabo em um conduite metalico).

*  Mantenha o cabo do motor o mais curto possivel, a fim de reduzir o nivel de ruido e correntes de fuga.

*  Conecte a malha da blindagem/encapamento metalico do cabo do motor a placa de desacoplamento do con-
versor de frequéncia e também ao gabinete metalico do motor. (O mesmo se aplica as duas extremidades
do conduite metalico, se utilizado em lugar da malha metalica).

« Fagaas conexdes da malha de blindagem com a maior area superficial possivel (bragadeira do cabo ou usando
uma bucha de cabo de EMC). Isto pode ser conseguido utilizando os dispositivos de instalagéo, fornecidos
com o conversor de frequéncia.

»  Evite fazer a terminagdo torcendo as pontas da malha de blindagem (rabichos), pois esse rabicho deteriorara
os efeitos de filtragem das frequéncias altas.

»  Sefor necessario cortar a continuidade da blindagem, para instalar um isolador ou relé no motor, a blindagem
devera ter continuidade com a menor impedancia de alta frequéncia possivel.

Comprimento do cabo e seg¢ao transversal

O conversor de frequéncia foi testado com um determinado comprimento de cabo e uma determinada segao transversal.
Se a segédo transversal for aumentada, a capacitancia do cabo - e, portanto, a corrente de fuga - podera aumentar e o
comprimento do cabo devera ser reduzido na mesma proporgao.

Frequéncia de chaveamento

Quando conversores de frequéncia forem utilizados juntamente com filtros para onda senoidal para reduzir o ruido
acustico de um motor, a frequéncia de chaveamento devera ser programada de acordo com as instru¢des do filtro de
onda senoidal, no par.14-01 Freqiiéncia de Chaveamento.

Cuidados a serem observados ao utilizar condutores de Aluminio

Nao se recomenda utilizar condutores de aluminio para sec¢des transversais de cabo abaixo de 35 mm?2. O bloco de
terminais pode aceitar condutores de aluminio, porém, as superficies destes condutores devem estar limpas, sem
oxidacgéao e seladas com Vaselina neutra isenta de acidos, antes de conectar o condutor.

Além disso, o parafuso do bloco de terminais devera ser apertado novamente, depois de dois dias, devido a maleabi-
lidade do aluminio. E extremamente importante manter essa conex&o a prova de ar, caso contrario a superficie do
aluminio se oxidara novamente.

Todos os tipos de motores assincronos trifasicos padrao v v w
N oO—6—o0
podem ser conectados a um conversor de frequéncia.
Normalmente, os motores pequenos séo ligados em es- v v
trela (230/400 V, A/Y). Os motores grandes séo ligados T
96 97

175ZA114.10

w

em delta (400/690 V, A/Y). Consulte a plaqueta de iden-
tificagdo do motor para o modo de conexéo e a tensao

corretos.
98 96 97 98

A

Ilustragdo 4. 22: Terminais para conexao do motor

NOTA!

Em motores sem papel de isolagdo de fase ou outro reforco de isolagao adequado para a operagao com fonte
de tensdo (como um conversor de frequéncia), instale um filtro de onda senoidal na saida do conversor de
frequéncia. (Motores que atendam a conformidade com a IEC 60034-17 ndo necessitam de Filtro de Onda-
-senoidal)deixar de instalar o filtro pode resultar em danos ao equipamento.
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No. 96 97 98 Tensao do motor 0-100 % da tensdo de rede.
U \Y% W 3 cabos saindo do motor
U1 V1 W1 . .
W2 U2 V2 6 cabos saindo do motor, ligados em Delta
U1 V1 WA1 6 cabos saindo do motor, ligados em Estrela
U2, V2, W2 a serem interconectados separadamente
(bloco terminal opcional)
No. 99 Conexao do terra
PE
Tabela 4. 7: Conexdo do cabo de motor de 3 e 6 fios.

Conexodes do motor para os chassis A2 e A3

Siga estes desenhos, passo a passo, para fazer a conexdo do motor ao conversor de freqiiéncia.

130BA265.10

Ilustragdo 4. 23: Primeiro, faga a terminagdo do terra do motor, em seguida, instale os fios U, V e W no plugue e

aperte.
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Ilustragdo 4. 24: Monte a bragadeira de cabo, para assegurar conexao 360 graus entre o chassi e a tela, observe

que a isolagdo externa do cabo, sob a bracadeira, estad removida.

Conexao do motor para o A5

1308T337.10

Ilustragao 4. 25: Primeiro, faga a terminagao do terra do motor, em seguida, instale os fios U,V e W no terminal e
aperte. Garanta que a isolagdo externa do cabo do sob a bragadeira de EMC seja removida.

38
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Conexoes do motor para o B1 e o B2

13087333.10

Ilustragao 4. 26: Primeiro, faca a terminagdo do terra do motor, em seguida, instale os fios U, V e W no terminal
e aperte. Garanta que a isolagdo externa do cabo do sob a bragadeira de EMC seja removida.

Conexodes do motor para o B3 e B4

130BA726.10
130BA721.10

Ilustracdo 4. 27: Primeiro, faca a terminagao do terra
do motor, em seguida, instale os fios U, V e W no ter-
minal e aperte. Garanta que a isolacao externa do ca-

bo do sob a bragadeira de EMC seja removida. N o L
Ilustragao 4. 28: Primeiro, faca a terminagao do terra

do motor, em seguida, instale os fios U, V e W no ter-
minal e aperte. Garanta que a isolagdo externa do ca-
bo do sob a bragadeira de EMC seja removida.
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Conexoes do motor para os C1 e C2

130BA390.10

Ilustragao 4. 29: Primeiro, faca a terminagdo do terra do motor, em seguida, instale os fios U, V e W no terminal
e aperte. Garanta que a isolagdo externa do cabo do sob a bragadeira de EMC seja removida.

Conexoes do motor para C3 e C4

130BA737.10

Ilustracdao 4. 30: Primeiro, faca a terminacdo do terra do motor, em seguida, instale os fios U,V e W nos terminais
apropriados e aperte. Garanta que a isolagao externa do cabo do sob a bragadeira de EMC seja removida.
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130BA740.10

Ilustragdo 4. 31: Primeiro, faga a terminagdo do terra do motor, em seguida, instale os fios U,V e W nos terminais
apropriados e aperte. Garanta que a isolagdo externa do cabo do sob a bracadeira de EMC seja removida.
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Exemplo e Teste de Fiagao

A segédo seguinte descreve como fazer a terminagéo dos fios de controle e como ter acesso a eles. Para explicagédo
sobre a fungéo, programagao e fiagdo dos terminais de controle, consulte o capitulo Como programar o conversor de
freqliéncia.

Conexao do barramento CC

O terminal do bus CC é utilizado como backup CC, em que o circuito intermediario é alimentado a partir de uma fonte
externa.

Numeros de terminais utilizados: 88, 89

=)
IN]
I
~
<
=
=]
@

130BA717.10

Ilustragdo 4. 33: Conexdes do barramento CC para o

Ilustragao 4. 32: Conexdes do barramento CC para o gabinete metalico B4.

gabinete metalico B3..

130BA738.10
130BA741.10

TIlustragdo 4. 34: Conexdes do barramento CC para o
gabinete metalico C3.

Ilustragdo 4. 35: Conexdes do barramento CC para o

gabinete metalico C4

Se necessitar de informacao adicional, entre em contacto com a Trane.

Instrugdes Operacionais do TR200 43



% TRANE’

Instalagao Elétrica

Conexao de Relés

Para programar a saida de relé, consulte o grupo de par.

5-4*Relés.

No.| 01-02 |freio desativado (normalmente

aberto)

01 -03 |freio ativado (normalmente fecha-
do)

04 - 05 |freio desativado (normalmente
aberto)

04 - 06 |freio ativado (normalmente fecha-
do)

Terminais para conexao do relé
(gabinetes metadlicos A2 e A3).

130BA029.12

130BA215.10

g

Terminais para conexao do relé
(dos gabinetes metalicos A5, B1 e B2).

44
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130BA391.12

Ilustracdo 4. 40: Terminais para conexdo do relé (dos gabinetes metalicos C1 e C2).
As conexdes do relé sdo mostradas no desenho em corte com os plugues de relé (da Sacola de Acessoérios) insta-
lados.

130BA747.10

Tlustracdo 4. 41: Terminais para conexdo do relé do B3. Somente um relé vem instalado de fabrica. Quando o
segundo relé for necessario, remova o suporte.
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130BA748.10

Ilustragdo 4. 42: Terminais para conexdo do relé do B4.

130BA749.10

Tlustracdo 4. 43: Terminais para conexdo do relé do C3 e C4. Localizado no canto superior direito do conversor de
frequiéncia.
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Saida do relé
Relé 1

+ Terminal 01: comum
+  Terminal 02: normalmente aberto (NA) 240V CA

+  Terminal 03: normalmente fechado (NF) 240 V
CA

O Relé 1 e o relé 2 sdo programados nos par.5-40 Fun-
c¢ao do Relé, par.5-41 Atraso de Ativacao do Relé e par.
5-42 Atraso de Desativacdo do Relé.

Saidas de relé adicionais utilizando o médulo opcional
MCB 105.

Instrugdes Operacionais do TR200

Relé 2

*  Terminal 04: comum
*  Terminal 05: normalmente aberto (NA) 400V CA
*  Terminal 06: normalmente fechado (NF) 240 V

240Vac, 2A

240Vac, 2A

400Vac, 2A

130BA047.10

47



% TRANE’

Instalagao Elétrica

Acesso aos Terminais de Controle

/N\ADVERTENCIA

Tensao Perigosal!

Desconecte toda tensao elétrica, incluindo descone-
x0es remotas, antes de executar manutengao. Siga os
procedimentos apropriados de lockout/tagout para ga-
rantir que a energia nao possa ser ligada acidentalmen-
te. Caso a energia nao seja desconectada antes de fazer
a manutencgao, isso podera resultar em morte ou feri-
mentos graves.

Todos os terminais dos cabos de controle estéo localizados
sob a tampa frontal do conversor de freqiiéncia.. Remova a
tampa do bloco de terminais utilizando uma chave de fenda.

Remova a tampa frontal dos para ter acesso aos terminais
de controle. Ao substituir a tampa frontal, garanta o aperto
apropriado aplicando um torque de 2 Nm.

130BT248

Ilustragdo 4. 44: Acesso aos terminais de controle
dos gabinetes metalicos A2, A3, B3, B4, C3 e C4

130BT334

&\@./‘_ y

Ilustracdo 4. 45: Acesso aos terminais de controle
dos gabinetes metalicos A5, B1,B2, C1 e C2

48
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Terminais de controle

Numeros de referéncias de desenhos:
Plugue de 10 pdlos da E/S digital

130BA012.11

1
2. Plugue de 3 polos do barramento RS-485.
3. E/S analégica de 6 pélos.

4. Conexao USB.

Ilustracdo 4. 46: Terminais de controle (todos os ga-
binetes)

Como Testar o Motor e o Sentido de Rotagao

/A\ADVERTENCIA

Podem ocorrer partidas acidentais do motor. Siga os procedimentos apropriados de lockout/tagout para ga-
rantir que a energia ndo possa ser ligada acidentalmente. Fique longe de componentes em rotacao, para evitar
ferimentos. Deixar de cumprir essas recomendagdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Siga estes passos para testar a conexdo do motor € o
sentido de rotagdo. Comece com a unidade desenergi-
zada.

1308A309.10

Ilustragdo 4. 47:
Passo 1. Primeiro, remova a isolagao nas duas extre-
midades de um cabo de 50 a 70 mm.
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130BA310.10
130BA311.11

Ilustracdao 4. 49:
Passo 3: Insira a outra ponta do fio no terminal 12 ou
13.

Ilustragdo 4. 48:
Passo 2: Insira uma das pontas no terminal 27, utili-
zando uma chave de fenda apropriada.

Ilustragdo 4. 51:
Passo 5: Apertando o botdo [Hand on] (Automatico li-
| gado), o LED acima do botdo deve estar aceso e o mo-

Ilustragdo 4. 50: tor poderé girar.
Passo 4: Energize a unidade e aperte o botdo [Off].

Neste estado, o motor ndo deve girar. Aperte [Off] pa-
ra parar o motor, em qualquer instante. Observe que
o LED no botdo [OFF] deve estar aceso. Se houver
alarmes e adverténcias piscando, consulte o capitulo 7
relativo a esses eventos.
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Ilustracao 4. 52:
Passo 6: A velocidade do motor pode ser conferida no
teclado. Ela pode ser ajustada acionando os botdes

para cima A e para baixo V.

Ilustracao 4. 54:
Passo 8: Pressione o botdao [Off] para parar o motor
novamente.

/N\ADVERTENCIA

Tensao Perigosal!

Ilustragdao 4. 53:

Passo 7: Para mover o cursor, utilize as setas dos bo-
tdes esquerdo « e direito ». Isto permite alterar a ve-
locidade com incrementos maiores.

Desconecte toda tenséo elétrica, incluindo desconexdes remotas, antes de executar manutengao. Siga os pro-
cedimentos apropriados de lockout/tagout para garantir que a energia ndo possa ser ligada acidentalmente.
Caso a energia nao seja desconectada antes de fazer a manutengao, isso podera resultar em morte ou feri-

mentos graves.

Instrugdes Operacionais do TR200
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Ilustragao 4. 55:

130BA308.11

Passo 9: Permute dois fios do motor, caso o sentido de rotagdo do motor nao seja a desejada.

Interruptores S201, S202, e S801

As chaves S201 (AI53) e S202 (Al54) sao usadas para

selecionar uma configuragdo de corrente (0-20 mA) ou

de tensédo (0 a 10 V), nos terminais de entrada analdgica
53 e 54, respectivamente.

A chave S801 (BUS TER.) pode ser utilizada para ativar
a terminagado na porta RS-485 (terminais 68 e 69).

Observe que as chaves podem estar encobertas, se
houver um opcional instalado.

Configuragéo padréo:
S201 (Al 53) = OFF (entrada de tensao)

S202 (Al 54) = OFF (entrada de tensao)
S801 (Terminagéo de barramento) = OFF

52

]

B
SRS A% 4
/

1308T310.10

Ilustracdao 4. 56: Local das chaves.

Instrugdes Operacionais do TR200



% TRANE’

Instalagao Elétrica

Otimizagao Final e Teste

Para otimizar o desempenho do eixo do motor e otimizar o conversor de frequéncia, para o motor e para a instalagao,
siga estas etapas: Assegure-se de que o conversor de frequéncia e o motor estdo conectados e a energia esta aplicada
ao conversor de frequéncia.

OBSERVAGAO: Antes da energizagio, garanta que o equipamento conectado esta pronto para uso.
Passo 1. Localize a plaqueta de identificagdo do motor

OBSERVAGAO: O motor esta ligado em estrela - (Y) ou em delta (A). Esta informac&o esta localizada nos dados da
plaqueta de identificagdo do motor.

130BT307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003

S/E005A9

15 Kw

n315  /MIN 400 Y %
n1400  /MIN. 50
cos 0,80 36 A

171
B 1P 65 H1/1A

Ilustracao 4. 57: Exemplo de plaqueta de identificagdo

do motor
Passo 2: Dlglte. 0s dgdos da plaﬂqueta de identificagédo do 1 par.1-20 Poténcia do Motor [KW]
motor, na seguinte lista de pardmetros ar.1-21 Poténcia do Motor [HP]
Para acessar esta lista pressione a tecla [QUICK MENU] par. 1 — I
s . . “ . 2. par.1-22 Tenséo do Motor
(Menu Rapido) e, em seguida, selecione “Q2 Quick Se- —
e 3. par.1-23 Frequéncia do Motor
tup (Setup Rapido)".
4. par.1-24 Corrente do Motor
5. par.1-25 Velocidade nominal do motor

Tabela 4. 9: Parametros relativos ao motor
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Passo 3: Ative a Adaptagéo Automatica do Motor (AMA)Ative a Sintonizagado Automatica
A execucdo da AMA garante o melhor desempenho possivel. A AMA automaticamente faz mediges no motor espe-
cifico conectado e compensa as variancias da instalagao.

1. Conecte o terminal 27 ao 12 ou use [QUICK MENU] (Menu Rapido) e "Q2 Setup Rapido" e programe o Terminal
27 no par. par.5-12 Terminal 27, Entrada Digital com Sem operag¢éo [0]

2. Aperte [QUICK MENU], selecione "Q3 Setups de Fungao", selecione "Q3-1 Programag Gerais ", selecione "Q3-10
Configuragdes. de Motor Avangadas”e faga a rolagem até a par.1-29 Adaptagdo Automatica do Motor
(AMA)Adaptagédo Automatica do Motor.

Pressione a tecla [OK] para ativar a AMA par.1-29 Adaptacdo Automatica do Motor (AMA).

4. Escolha entre a AMA completa ou reduzida. Se um filtro de onda senoidal estiver instalado, execute somente a
AMA reduzida ou remova o filtro de onda senoidal, durante o procedimento da AMA.

5. Pressione a tecla [OK]. O display exibe “Pressione Hand on] (Manual ligado) para iniciar”.
6. Pressione a tecla [Hand On] (Manual Ligado). Uma barra de progressdo mostrara se a AMA esta em execugéo.

Pare a AMA durante a operagao

1. Pressione a tecla [OFF] (Desligar) - o conversor de frequéncia entra no modo alarme e o display mostra que a
AMA foi encerrada pelo usuario.

AMA bem sucedida

1. O display exibira: “Pressione [OK] para encerrar a AMA”.
2. Pressione a tecla [OK] para sair do estado da AMA.

AMA sem éxito

1. O conversor de frequéncia entra no modo alarme. Pode-se encontrar uma descrigdo do alarme na se¢éo Solu-
cionando Problemas.

2. O *Valor de Relatério” em [Alarm Log] (Registro de alarme) mostra a Ultima sequéncia de medigao executada pela
AMA, antes do conversor de frequéncia entrar no modo alarme. Este numero, junto com a descrigao do alarme,
auxiliara na solugdo do problema. Ao entrar em contacto com a Assisténcia Técnica da Trane, certifique-se de
mencionar o numero e a descrigéo do alarme.

OBSERVACAO: Uma AMA sem éxito, frequentemente, é causada pela insergéo incorreta dos dados da plaqueta de
identificagdo do motor ou pela diferenga muito grande entre poténcia do motor e a poténcia do conversor de frequéncia.

Passo 4: Programe o limite de velocidade e o tempo de rampa

par.3-02 Referéncia Minima
par.3-03 Referéncia Maxima

par.4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou par.4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou par.4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [HZ]

par.3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1 Tempo da Rampa de Aceleragéo 1 [s]
par.3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1 Tempo da Rampa de Desaceleragédo 1 [s]

Consulte a se¢cdo Como programar o conversor de frequéncia, Modo Quick Menu, para um setup facil destes para-
metros.
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Duas maneiras de funcionamento

O conversor de frequéncia pode ser operado de duas maneiras:

1. Grafico, consulte 5.1.2

2. Comunicacao serial RS-485 ou USB, ambos para conexdo com PC, , consulte 5.1.4

Se o conversor de frequéncia estiver instalado com o opcional de fieldbus, refira-se a documentagao apropriada.

grafico Como operar o tecladografico

O teclado esta dividido em quatro grupos funcionais:

1. Display grafico com linhas de Status.

2. Teclas de menu e luzes indicadoras (LEDs) - para selecionar modo, alterar pardmetros e alternar entre funcées
de display.

3. Teclas de navegagéo e luzes indicadoras(LEDs).
4. Teclas de operagéo e luzes indicadoras (LEDs).

Display grafico:
O display de LCD tem um fundo luminoso, com um total de 6 linhas alfa-numéricas. Todos os dados, exibidos no
teclado, podem mostrar até cinco itens de dados operacionais, durante o modo [Status].

Linhas do display:

a. Linha de Status: Mensagens de status exibindo 150BA0IB 15
icones e graficos. Trane TR200

b. Linhas 1-2: Linhas de dados do operador que exi- Status o | a
bem dados definidos ou selecionados pelo usuario. 1234rpm  104A  43,5Hz
Ao pressionar a tecla [Status] pode-se acrescentar 1 43,5HZ b
mais uma linha.

c. Linhade Status: Mensagens de Status que exibem Run OK c
texto. = = = =

Quick || Mai Alarm
Statust | Vien | | Menu [ Log ]

Instrugdes Operacionais do TR200

°

Warn.o

On § @@

Alarm o @

Hand
On

Off
Reset

Auto
On

Drive
Bypass

55



§ TRANE’

Como operar o Conversor de Frequéncia

O display esta dividido em 3 sec¢des:

A Secgéo superior (a) exibe o status, quando no modo status, ou até 2 variaveis, quando ndo no modo status, e no
caso de Alarme/Adverténcia.

O numero identificador do Setup Ativo é exibido (selecionado como Setup Ativo no par.0-10 Setup Ativo). Ao programar
um Setup diferente do Setup Ativo, o nimero do Setup que esta sendo programado aparece a direita, entre colchetes.

A Secgao central (b) exibe até 5 variaveis com as respectivas unidades de medida, independentemente do status. No
caso de alarme/adverténcia, € exibida a adverténcia ao invés das variaveis.

A Secaéo inferior (c) sempre indica o status do conversor de frequéncia, no modo Status.

Ao pressionar a tecla [Status] é possivel alternar entre trés displays de leitura de status diferentes.
Variaveis operacionais, com formatacgdes diferentes, sdo mostradas em cada tela de status - veja a seguir.

Diversos valores ou medi¢gdes podem ser conectados a cada uma das variaveis operacionais exibidas. Os valores/
medi¢des a serem exibidos podem ser definidos por meio dos par.0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno, par.0-21 Linha
do Display 1.2 Pequeno, par.0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par.0-23 Linha do Display 2 Grande e par.0-24 Linha
do Display 3 Grande, que podem ser acessados por intermédio de [QUICK MENU] (Menu Rapido), "Q3 Setups de
Funcao", "Q3-1 Configuragdes Gerais", "Q3-13 Configuragdes do Display".

Cada parametro de leitura de valor / medigao, selecionado no par.0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno ao par.0-24 Linha
do Display 3 Grande, tem a sua escala de medida prépria bem como as respectivas casas decimais. Os valores nu-
méricos grandes séo exibidos com poucos digitos apds a virgula decimal.

Ex.: Leitura de corrente

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Display do status I:
Este estado de leitura é padrdo apos o inicio de opera-
¢des ou inicializagao.
Utilize [INFO] para obter informagdes sobre o valor/me-
dicdo vinculado as variaveis operacionais exibidas /1.1,

783A 36,4 kw

130BP041.10

0,000

532%

1.2,1.3,2e3).

Consulte, nesta ilustragéo, as variaveis de operagéo BET[FE Re’“ma el

mostradas na tela.1.1, 1.2 e 1.3 sdo exibidas em tama-

nho pequeno. 2 e 3 sdo mostradas em tamanho médio.

Display de status II: o
1013

Consulte, nesta ilustragao, as variaveis de operagao —

(1.1, 1.2, 1.3 e 2) mostradas na tela 9?2 BRPM 125AR 5.80kW

No exemplo, Velocidade, Corrente do motor, Poténcia do

motor e Frequéncia sao selecionadas como variaveis na

primeira e segunda linhas. 32.4 Hz
As linhas 1.1, 1.2 e 1.3 s&o exibidas em tamanho pe-

queno. A linha 2 é exibida em tamanho grande.
f-‘lutumatma Remoto Redando @

130BP062.10
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Display de status lil:
Este estado exibe o evento e a agdo do Smart Logic

o~

1(1)

130BP063.10

778 RPM 0,86 A 4,0 kW
Control.. Consulte a se¢ao Smart Logic Control, para ob-
ter informagdes adicionais. Estado: 0 off 0 (off)

Quando: -

Do: -

Execut Auto TC

Ajuste do Contraste do Display

Pressione [status] e [A] para display mais escuro
Pressione [status] e [ Y] para display mais claro

»
29

Secao superior A _
w0 sperer < ORPM 0008 D0kw

Segao u.ﬂ Hz
< 0.0

intermediaria

Secio PRAFerda da fase V [A31]
inferior . Automatica Remoto Desar...

130BP074.10

Luzes Indicadoras (LEDs):

Se certos valores limites forem excedidos, o LED de alarme e/ou adverténcia acende. Um texto de status e de alarme
aparece no painel de controle.

O LED On (Ligado) acende quando o conversor de frequéncia recebe energia da rede elétrica ou por meio do terminal
de barramento CC ou de uma alimentagao de 24 V externa. Ao mesmo tempo, a luz de fundo acende.

* LED Verde/Aceso: Indica que a segéo de con-
trole esta funcionando.

*  LED Amarelo/Advert.: Indica que ha uma adver-
téncia.

+  LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha .

um alarme.

Alarm ip

130BP044.10

Chaves

Teclas de menu

As teclas de menu estéo divididas por fungdes: As teclas [ [ |
abaixo do display e das luzes indicadoras séo utilizadas Statue
para o setup dos parametros, inclusive para a escolha s Menu
das indicagdes de display, durante o funcionamento nor-

mal.

| Main Alarm
Menu Log

130BP045.10

[Status]

indica o status do conversor de frequéncia e/ou do motor.Pode-se escolher entre 3 leituras diferentes, pressionando a
tecla [Status]:

5 linhas de leitura, 4 linhas de leitura ou o Smart Logic Control.

Utilize [Status] para selecionar o modo de display ou para retornar ao modo Display, a partir do modo Quick Menu
(Menu Rapido), ou do modo Main Menu (Menu Principal) ou do modo Alarme. Utilize também a tecla [Status] para
alternar entre 0 modo de leitura simples ou dupla.
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[Quick Menu]
permite uma configuragao rapida do conversor de frequéncia. As fungées TR200 mais comuns podem ser progra-
madas aqui.

O [Quick Menu] (Menu Rapido) consiste de:
- Meu Menu Pessoal

- Setup Rapido

- Setup de fungiao

- Alteragoes Efetuadas
- Loggings (Registros)

O Setup de fungao fornece um acesso rapido e facil a todos os parametros necessarios a maioria das TR200 aplicagoes,
inclusive a maioria das fontes de alimentagédo de VAV e CAV e ventiladores de retorno, ventiladores de torre de res-
friamento, Bombas Primarias, Secundarias e de Condensador d'Agua e outras aplicagbes de bomba, ventilador e
compressor. Entre outros recursos, inclui também parametros para a selegdo das variaveis a serem exibidas no
teclado, velocidades digitais predefinidas, escalonamento de referéncias analdgicas, aplicagdes de zona Unica e mul-
tizonais em malha fechada e fungdes especificas relacionada a Ventiladores, Bombas e Compressores.

Os parametros do Quick Menu (Menu Rapido) podem ser acessados imediatamente, a menos que uma senha tenha
sido criada por meio do par.0-60 Senha do Menu Principal, par.0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha, par.0-65 Senha
de Menu Pessoal ou par.0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha.

E possivel alternar diretamente entre o Quick Menu (Menu Répido) e o Main Menu (Menu Principal).

[Main Menu]

¢é utilizado para programar todos os pardmetros. Os pardmetros do Main Menu podem ser acessados imediatamente,
a menos que uma senha tenha sido criada por meio do par.0-60 Senha do Menu Principal, par.0-61 Acesso ao Menu
Principal s/ Senha, par.0-65 Senha de Menu Pessoal ou par.0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha. Para a maioria
das aplicacdes de TR200 ndo é necessario acessar os parametros do Main Menu (Menu Principal), mas, em lugar
deste, o Quick Menu (Menu Rapido), Setup Rapido e o Setup de Fungéo propiciam acesso mais simples e mais rapido
aos parametros tipicos necessarios.

E possivel alternar diretamente entre o0 modo Main Menu (Menu Principal) e o modo Quick Menu (Menu Répido).

O atalho para parametro pode ser conseguido mantendo-se a tecla [Main Menu] pressionada durante 3 segundos. O
atalho de parametro permite acesso direto a qualquer parametro.

[Alarm Log] (Registro de Alarmes)

exibe uma lista de Alarmes com os cinco ultimos alarmes (numerados de A1-A5). Para detalhes adicionais sobre um
determinado alarme, utilize as teclas de navegacéo para selecionar o numero do alarme e pressione [OK]. As infor-
magodes exibidas referem-se a condi¢do do conversor de frequéncia, antes deste entrar no modo alarme.

O botéo de registro de Alarmes no teclado permite acesso tanto ao registro de Alarmes como ao Registro de Manu-
tengao.

[Back]
retorna a etapa ou camada anterior, na estrutura de navegacéao.

[Cancel]
cancela a ultima alteragdo ou comando, desde que o display ndo tenha mudado.

[Info]

fornece informagdes sobre um comando, pardmetro ou fungao em qualquer janela do display. [Info] fornece informagdes
detalhadas sempre que necessario.

Para sair do modo info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].
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Cancel Info

~ )

130BP052.10 130BP054.10 130BP053.10

Teclas de Navegagao

As quatro setas para navegacgdo séao utilizadas para na- °

vegar entre as diferentes op¢des disponiveis em [Quick
Menu] (Menu Rapido), [Main Menu] (Menu Principal) e .
. On o OK Info
[Alarm log] (Log de Alarmes). Utilize as teclas para mo-
Ver o Cursor. Wamo @
Alarm O

[OK] é utilizada para selecionar um parametro assinala-
do pelo cursor e para possibilitar a alteragédo de um pa-
rametro.

As Teclas Operacionais para o controle local encon-
tram-se na parte inferior do painel de controle.

130BP046.10

[Hand On] (Manual ligado)

permite controlar o conversor de frequéncia por intermédio do GLCP. [Hand On] também permite dar partida no motor
e, agora, é possivel digitar os dados de velocidade do motor por meio das teclas de navegacgao. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par.0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda permanecerao ativos quando [Hand On] for ativada:

* [Hand On] (Manual Ligado) - [Off] (Desligado) - [Auto on] (Automatico ligado)

* Reset

»  Paradapor inércia inversa

*+ Reversing

+  Selegéo de setup Isb - Sele¢do de setup msb
+  Comando Parar a partir da comunicagéo serial
» Parada rapida

+ FreioCC

OBSERVAGAO: Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ig-
noram um comando de 'partida’ executado via teclado.

[Off] (Desligar)

para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par.0-41 Tecla [Off] do
LCP. Se nao for selecionada nenhuma funcgao de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, o motor somente pode
ser parado desligando-se a alimentacao de rede elétrica.
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[Auto on] (Automatico ligado)

permite que o conversor de frequéncia seja controlado por meio dos terminais de controle e/ou da comunicagéo serial.
Quando um sinal de partida for aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de frequéncia
dara partida. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par.0-42 Tecla [Auto on
(Automat. ligado) do LCP.

OBSERVACAO: Um sinal HAND-OFF-AUTO ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as
teclas de controle [Hand on] — [Auto on].

[Reset]
€ usada para reinicializar o conversor de frequéncia, apés um alarme (desarme). Pode ser selecionada como Ativado
[1] ou Desativado [0] por meio do par.0-43 Tecla [Reset] do LCP.

O atalho de parametro pode ser executado pressionando e mantendo, durante 3 segundos, a tecla [Main Menu] (Menu
Principal). O atalho de par&metro permite acesso direto a qualquer paradmetro.

Conexao do Barramento RS-485

Um ou mais conversores de frequéncia podem ser co-
nectados a um controlador (ou mestre), utilizando uma
interface RS-485 padréo. O terminal 68 é conectado ao
sinal P (TX+, RX+), enquanto o terminal 69 ao sinal N o

(TX-,RX-). } + SO R |
RS 485 |—

Se houver mais de um conversor de frequéncia conec- [\
; = ==
tado a um determinado mestre, use conexdes paralelas.

Ilustragdo 5. 1: Exemplo de conexado.

Para evitar correntes de equalizagédo de potencial na malha de blindagem, aterre esta por meio do terminal 61, que
esta conectado ao chassi através de um circuito RC.

Terminagdo do barramento

O barramento do RS-485 deve ser terminado por meio de um banco de resistores, nas duas extremidades. Se o drive
for o primeiro ou o ultimo dispositivo, no loop do RS-485, posicione a chave S801 do cartédo de controle em ON (Ligado).
Para mais informacgdes, consulte o paragrafo Chaves S201, S202 e S801.
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Como conectar um PC ao conversor de frequéncia

Para controlar ou programar o conversor de frequéncia a partir de um PC, instale a Ferramenta de Configuragdo TDU
baseada em PC.

O PC é conectado por meio de um cabo USB padréo (host/dispositivo) ou por intermédio de uma interface RS-485,
conforme ilustrado no Guia de Design do TR200, capitulo Como Instalar > Instalagdo de conexbes misc.

NOTA: A conexdo USB esta isolada galvanicamente da tensdo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de alta
tensdo. A conexado USB esta conectada ao ponto de aterramento de protegéo, no conversor de frequéncia. Utilize
somente laptop isolado para conectar-se a porta USB do conector do conversor de frequéncia.

130BT308.10

Ilustragdo 5. 2: Para as conexdes de cabo de controle, consulte a secdo Terminais de Controle.

Ferramentas de software de PC

Ferramenta de Configuragao Utilitaria Trane Drive (TDU) baseada em PC

Todos os conversores de frequéncia estdo equipados com uma porta serial para comunicagao. A Trane disponibiliza
uma ferramenta de PC para a comunicagao entre o PC e o conversor de frequéncia, baseada em PC Ferramenta de
configuragdo DTU Verifique a se¢do na Literatura Disponivel para informacdes detalhadas sobre esta ferramenta.

O Software de Setup TDU

TDU foi desenvolvido como uma ferramenta interativa, facil de usar, para configurar parametros em nossos conversores
de frequéncia. .

O software de configuragdo TDU sera util para:

*  Planejando uma rede de comunicagéo off-line. O TDU contém um banco de dados completo do conversor de
frequéncia

*  Colocar em operagao on-line os conversores de frequéncia
»  Gravar configuragdes para todos os conversores de frequéncia
*  Substituigdo de um conversor de frequéncia em uma rede

+ Documentagéo simples e precisa sobre as configuragdes do conversor de frequéncia, apds ser colocado em
funcionamento.

*  Expandir uma rede existente

»  Conversores de frequéncia a serem desenvolvidos futuramente serdo suportados

Salvar as configuragdes do conversor de frequéncia:

1. Conecte um PC a unidade através da porta de comun. USB. (Nota: Utilize um PC, isolado da rede elétrica, em
conjunto com a porta USB. Caso isto ndo seja feito, o0 equipamento podera ser danificado.)

2. Abra o TDU Setup Software
3. Escolha “Ler a partir do drive”

4. Selecione “Salvar como”
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Todos os parédmetros estao, agora, armazenados no PC.

Carregar as configuragdes do conversor de frequéncia:

1.

2
3
4.
5

Conecte um PC ao conversor de frequéncia, através de uma porta de comunicagdo USB
Abra o software de Setup do TDU

Selecione “Abrir” — os arquivos armazenados serdo exibidos

Abra o arquivo apropriado

Escolha “Gravar no drive”

Todas as configuragdes de parametros sdo agora transferidas para o conversor de frequéncia.

Um manual separado para o software de Setup do TDU esta disponivel.

Os moédulos do software de Setup TDU
Os seguintes modulos estéo incluidos no pacote de software:

Software de Setup TDU

Configurando parametros

Copiar para os/a partir dos conversores de frequéncia

Documentagéo e impresséo das configuragbes de parametros, inclusive diagramas

Interface do usuario Ext.

Cronograma de Manutencgéo Preventiva
Programacéo do relégio

Programacéo da Ag¢édo Temporizada de Setup do
Smart Logic Controller

Codigo de pedido:
Encomende o CD que contém TDU usando o numero de cédigo 130B1000.

Dicas e Truques

Para a maioria das aplicagdes de HVAC, o Quick Menu, o Setup Rapido e o Setup de Fungéo
fornece o acesso mais simples e mais rapido a todos os parametros tipicos necessarios.
Sempre que possivel, execute uma AMA, para garantir o melhor desempenho do eixo do motor

O contraste do display pode ser ajustado apertando [Status] e [4], para diminuir a luminosidade do

display, ou [Status] e [Y], para aumentar a luminosidade do display.

Sob [Quick Menu] (Menu Rapido) e [Changes Made] (Alteragdes Feitas) todos os parametros que
foram alterados a partir da configuragéo de fabrica s&o exibidos

Pressione e mantenha a tecla [Main Menu] (Menu Principal), durante 3 segundos, para acessar
qualquer parametro.

Para fins de servigo recomenda-se copiar todos os parametros para o teclado,, consulte o par.
0-50 Cépia do LCP para maiores detalhes

Tabela 5. 1: Dicas e truques
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Transferéncia Rapida das Configuragoes de Parametros ao utilizarteclado

Uma vez completado o setup de um conversor de frequéncia, recomenda-se que as configuragdes dos parametros
sejam armazenadas (backup) no teclado ou em um PC, por meio da Ferramenta de Software de Setup TDU.

/A\ADVERTENCIA

Pare o motor antes de executar qualquer uma destas operagdes, caso contrario, podem ocorrer operagoes
inesperadas. Desconecte toda tensao elétrica, incluindo desconexées remotas, antes de executar manutengao.
Siga os procedimentos apropriados de lockout/tagout para garantir que a energia ndo possa ser ligada aci-
dentalmente.

Deixar de cumprir essas recomendacoes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Armazenamento de dados no teclado:
Ir para par.0-50 Cdpia do LCP

1
2. Pressione a tecla [OK]
3. Selecione “Todos para o teclado”
4. Pressione a tecla [OK]

Todas as configuragdes de parametros sdo entdo armazenadas no GLCP, conforme indicado na barra de progresséao.
Quando 100% forem atingidos, pressione [OK].

O GLCP, agora, pode ser conectado a outro conversor de frequéncia e as configuragdes de parametros copiadas para
este conversor.

Transferéncia de dados do teclado para o Conversor de frequéncia:
1. Ir para par.0-50 Cépia do LCP

2. Pressione a tecla [OK]
3. Selecione “Todos do teclado”
4. Pressione a tecla [OK]

As configuragdes de parametros armazenadas no GLPC séo transferidas para o conversor de frequéncia, como indi-
cado na barra de progressao. Quando 100% forem atingidos, pressione [OK].

Inicializagao com as Configurag¢des Padrao

Ha duas maneiras de inicializar o conversor de frequéncia com os valores padrao: inicializagdo recomendada e inici-
alizagdo manual.
Esteja ciente de que essas duas maneiras causam impactos diferentes, conforme descrito abaixo.

Inicializagdo recomendada (via par.14-22 Modo Opera-
cao)
1. Selecionar par.14-22 Modo Operacéo

Par.14-22 Modo Operacao inicializa tudo, exceto:
Par.14-50 Filtro de RFI

Par.0-30 Protocol

Pressione a tecla [OK] Par.0-31 Address

Selecione “Inicializag&o” Par.8-32 Baud Rate

Par.8-35 Atraso Minimo de Resposta

Par.0-36 Max Response Delay

Remova a energia da unidade e aguarde até o dis- Par.8-37 Atraso Max Inter-Caractere

play desligar. Par.15-00 Horas de funcionamento a par.15-05 So-
bretensbes

Par.15-20 Registro do Historico: Evento a par.
15-22 Registro do Historico: Tempo

Par.15-30 Log Alarme: Céd Falha a par.15-32 Lo-

gAlarme:Tempo

2
3
4. Pressione a tecla [OK]
5

6. Conecte a energia novamente e o conversor de fre-
quéncia estara reinicializado. Observe que a primei-
ra inicializagdo demora alguns segundos a mais

7. Pressionar [Reset]
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OBSERVACAO: Os parametros selecionados no par.0-25 Meu Menu Pessoal permanecer&o presentes, com a confi-
guragéo padrao de fabrica.

Inicializagido manual

OBSERVACAO: Ao executar a inicializagdo manual, a comunicagao serial, as configuragdes do filtro de RFl e as
configuragdes do registro de defeitos sao reinicializadas.
Remove os parametros selecionados no par.0-25 Meu Menu Pessoal.

1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o R o

display apague. Este parametro |n|0|allza.tudo, exceto:
Par.15-00 Horas de funcionamento

2a. Pressione as teclas [Status] - [Main Menu] - [OK] Par.15-03 Energizacées

ao mesmo tempo, durante a energizagédo do LCP Par.15-04 Superaquecimentos

Gréafico (GLCP) Par.15-05 Sobretensdes

3. Solte as teclas, apés 5 s

4. O conversor de frequéncia agora esta programa-
do, de acordo com as configuragdes padrao
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Como programar

Modo Quick Menu (Menu Rapido)

Dados dos parametros

O teclado permite acesso a todos os parametros relacionados nos Menus Rapidos. Para programar parametros, utili-
zando o botéo [Quick Menu] - digite ou altere os dados ou as configura¢des do parametro, de acordo com o seguinte
procedimento.

1. Aperte o botdo Quick Menu (Partida Rapida)

2. Use os botées [A] e [Y] para encontrar o parametro que deseja alterar

3. Pressione a tecla [OK]

4. Utilize os botdes [A] e [Y] para selecionar a configuragao correta doe parametro

5. Pressione a tecla [OK]

6. Para passar para um digito diferente dentro de uma configuragdo de parametro, utilize os botbes [4] e [»]
7. A area em destaque indica o digito selecionado a ser alterado.

8. Pressione o botdo [Cancel] para descartar a alteragédo ou pressione [OK] para aceita-la e registrar a nova confi-
guracao.

Exemplo de alterag¢ao dos dados de para-
metro

Assuma que o parametro 22-60 esteja programado para [Off]. No entanto, vocé deseja monitorar a condigédo da correia
do ventilador - partida ou ndo partida - de acordo com o seguinte procedimento:

1. Pressione a tecla [Quick Menu] (Menu Rapido)

Selecione Setups de Fungdo, com o botédo [¥]

Pressione a tecla [OK]

Selecione Configuragdes da Aplicagdo, com o botdo o botéo[ V]
Pressione a tecla [OK]

Aperte [OK] novamente para as Fun¢des de Ventilador

Escolha a Fungéo Correia Partida pressionando [OK]

© N o o w0 D

Com o botdo [¥], selecione [2] Desarme

O conversor de frequéncia, entdo, desarmara ao detectar a correia do ventilador partida.

Selecione [Meu Menu Pessoal] para exibir os parametros pessoais:

Selecione [Meu Menu Pessoal] para exibir somente os parametros que foram pré-selecionados e programados como
parametros pessoais. Por exemplo, pode ter pré-programado os paradmetros pessoais para constar do Meu Menu
Pessoal ao ser colocada em funcionamento na fabrica, com o objetivo de tornar mais simples a colocagdo em funcio-
namento/ajuste fino na empresa. Remove os parametros selecionados no par.0-25 Meu Menu Pessoal. Pode-se adi-
cionar até 20 parametros diferentes neste menu.

Selecione [Alteragbes Feitas][] para obter informagdes sobre:
+ As ultimas 10 alteragdes. Utilize as teclas de navegacgao para rolar entre os 10 Ultimos parametros alterados.

* As alteragdes feitas desde a configuragédo padrao.
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Selecione [Loggings]:

para obter informacgdes sobre as leituras das linhas do display. A informagao é exibida na forma de grafico.
Somente os parametros de display, selecionados nos par.0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno e par.0-24 Linha do
Display 3 Grande, podem ser visualizados. Pode-se armazenar até 120 amostras na memaria, para referéncia posterior.

Setup RapidoSetup Rapido
Setup Eficiente de Parametros das Aplica¢6es de TR200:

Os parametros podem ser facilmente programados, para a grande maioria das aplicagdes de TR200, apenas utilizando
a opgéo [Quick Setup] (Setup Rapido).

Pressionando [Quick Menu] as diferentes opgdes do Quick menu séo listadas. Consulte também a ilustragéo 6.1, abai-
X0, e as tabelas Q3-1 a Q3-4, na seguinte se¢ao Setups de Fungéo.

Exemplo de utilizagao da opgao Quick Se-
tup (Setup Rapido):
Assuma que o Tempo de Desaceleragao deve ser programado em 100 segundos!

1. Selecione [Quick Setup]. O primeiro par.0-01 Idioma Idioma do Quick Setup € exibido

2. Pressione [Y] repetidamente até que o par.3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1 surja com a programagao
padrao de 20 segundos

Pressione a tecla [OK]
4. Utilize o botdo [«] para realcar o 3°. digito antes da virgula
5. Altere 0'0' para '1' utilizando o botéo [4]
6. Utilize o botao [»] para realgar o digito '2'

7. Altere 02" para '0' com o botéo [¥]
8. Pressione a tecla [OK]

O novo tempo de desaceleragdo estd, agora, programado para 100 segundos.
Recomenda-se fazer o setup na ordem listada.

OBSERVACAO: Uma descricdo completa da fungdo é encontrada nas secdes de parametros deste manual.

L33 4408 &

A UEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE .

01 Meu metu pessoal
02 Setup rapido
02 Setups da Funcao

0% Aalteracoes implimntd

130BP064.11

Ilustracdo 6. 1: Visualizacdo do Quick Menu (Menu rapido)

O menu do Quick Setup da acesso a 18 dos mais importantes pardmetros de setup do conversor de frequéncia. Depois
de programado, o conversor de frequéncia normalmente esta pronto para funcionar. Os 18 parametros do Quick Setup
(Setup Rapido) sdo mostrados na tabela abaixo. Uma descrigao completa da fungao é dada nas segdes de descrigdes
dos parametros deste manual.
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par.3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 [s]
par.4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]
par.4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]* [Hz]
par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]
par.4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]*  [Hz]
par.3-19 Velocidade de Jog [RPM]
par.3-11 Velocidade de Jog [Hz]* [Hz]
par.5-12 Terminal 27, Entrada Digital

par.5-40 Funcéo do Relé**

[RPM]
[RPM]

[RPM]

cia
Parametro [Unidade med.]
par.0-01 Idioma
par.1-20 Poténcia do Motor [kW] [kW]
par.1-21 Poténcia do Motor [HP] [HP]
par.1-22 Tensao do Motor* I\
par.1-23 Freqliéncia do Motor [Hz]
par.1-24 Corrente do Motor [A]
par.1-25 Velocidade nominal do motor [RPM]
par.1-28 Verificacdo da Rotagdo do motor [Hz]
par.3-41 Tempo de Aceleragédo da Rampa 1 [s]

Tabela 6. 1: Parametros do Quick Setup

*A exibi¢cdo no display depende das escolhas feitas nos
parametros par.0-02 Unidade da Veloc. do Motor e par.
0-03 Definicdes Regionais. As configuragdes padrao de
par.0-02 Unidade da Veloc. do Motor e par.0-03 Defini-

coes Regionais dependem da regido geografica do mun-
do onde o conversor de frequéncia é fornecido, porém,

pode ser reprogramado conforme a necessidade. O

**par.5-40 Funcao do Relé ¢ uma matriz na qual se pode
escolher entre Relé1 [0] e Relé2 [1]. A configuracéo pa-
drdo é Relé1 [0] com a selegéo padrao Alarme [9].

Para as descri¢gdes detalhadas do parametro, consulte a
segdo Pardametros Comumente Utilizados.

Para obter informacgdes detalhadas sobre configuragdes e programagéao, consulte o Guia de Programagéo doTR200

OBSERVAGAOQ: Se [Sem Operagao] for selecionada no par.5-12 Terminal 27, Entrada Digital, n&o é necessaria ne-
nhuma conexao de + 24 V no terminal 27 para ativar a partida.
Se [Paradp/inérc,inversa] (valor padrao de fabrica) for selecionado, no par.5-12 Terminal 27, Entrada Digital, sera

necessaria uma conexao para +24 V para ativar a partida.
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Parametros do Quick Setup (Setup Rapido)

Parametros do Quick Setup

0-01 Idioma

Option: Funcéao:
Define o idioma a ser utilizado no display.

O conversor de frequéncia pode ser fornecido com 2 diferentes conjuntos de
idiomas. Inglés e Alemao estdo incluidos em todos os pacotes. O Inglés nao
pode ser eliminado ou alterado.

[01* English Parte dos Pacotes de Idiomas 1 - 2

[1] Deutsch Parte dos Pacotes de Idiomas 1 - 2
[2] Francais Parte do Pacote de Idioma 1
[3] Dansk Parte do Pacote de Idioma 1
[4] Spanish Parte do Pacote de Idioma 1
[5] Italiano Parte do Pacote de Idioma 1
[6] Svenska Parte do Pacote de Idioma 1
[7] Nederlands Parte do Pacote de Idioma 1

[10] Chinese
[20] Suomi
[22] English US

Pacote de Idiomas 2
Parte do Pacote de Idioma 1

Parte do Pacote de Idioma 1

[27] Greek Parte do Pacote de Idioma 1
[28] Bras.port Parte do Pacote de Idioma 1
[36] Slovenian Parte do Pacote de Idioma 1
[39] Korean Parte do pacote de Idiomas 2

[40] Japanese
[41] Turkish

[42] Trad.Chinese
[43] Bulgarian
[44] Srpski

[45] Romanian

[46] Magyar

Parte do pacote de Idiomas 2
Parte do Pacote de Idioma 1
Parte do pacote de Idiomas 2
Parte do Pacote de Idioma 1
Parte do Pacote de Idioma 1
Parte do Pacote de Idioma 1

Parte do Pacote de Idioma 1

[47] Czech Parte do Pacote de Idioma 1
[48] Polski Parte do Pacote de Idioma 1
[49] Russian Parte do Pacote de Idioma 1
[50] Thai Parte do pacote de Idiomas 2
[51] Bahasa Indonesia Parte do pacote de Idiomas 2
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1-20 Poténcia do Motor [kW]
Range: Funcéo:
Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

1-21 Poténcia do Motor [HP]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

1-22 Tensao do Motor
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

1-23 Freqiiéncia do Motor

Range: Funcéo:

Applica- [20 - 1000 HZz] Selecione o valor da frequéncia do motor a partir dos dados da plaqueta de
tion de- identificagdo do motor.Para funcionamento em 87 Hz, com motores de
pendent* 230/400 V, programe os dados da plaqueta de identificacdo para 230 V/50

Hz. Adapte o par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] € o par.
3-03 Referéncia Maxima para a aplicagao de 87 Hz.

NOTA: Este parametro n&do pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-24 Corrente do Motor
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

Observagao:
Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-25 Velocidade nominal do motor

Range: Funcéo:
Applica- [100 - 60000 RPM] Digite o valor da velocidade nominal do motor que consta na plaqueta de
tion de- identificagdo do motor. Os dados sao utilizados para calcular as compensa-
pendent* ¢bes automaticas do motor.

Observacao:

N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento
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1-28 Verificagcao da Rotagcao do motor
Option: Funcéao:
Acompanhando a instalagao e conexao do motor, esta fungdo permite verifi-

car o sentido correto de rotagdo do motor. Ativando esta fungéo, quaisquer
comandos de bus ou entradas digitais s&o sobrepostos, exceto Bloqueio Ex-

terno .
[0]* [Off] (Desligar) Verificagdo da Rotagdo do Motor néo esta ativa.
[1] Ativado Verificagao da Rotagéo do motor esta ativo. Uma vez ativado, o Display exibe:

"Observagao! O motor podera girar no sentido errado”.

Pressionando [OK], [Back] ou [Cancel] a mensagem sera descartada e uma nova mensagem sera exibida. “Pressione
[Hand on] para dar partida no motor. Pressione [Cancel] para abortar". Pressionar [Hand on] da partida no motor a 5
Hz para a frente e o display mostra: "O motor esta funcionando. Verifique se o sentido de rotagdo do motor esta correto.
Pressione [Off] para parar o motor". Pressionando [Off] o motor para e reinicializa o par.1-28 Verificacdo da Rotacéo
do motor. Se o sentido de rotagdo do motor estiver incorreto, deve-se permutar os cabos de duas das fases de ali-
mentagdo do motor. IMPORTANTE:

/N\ADVERTENCIA

Tensao Perigosal!
A energia da rede elétrica deve ser removida antes de desconectar os cabos das fases do motor. Desobedecer
estas recomendacgdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

3-41 Tempo de Aceleracdao da Rampa 1

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

3-42 Tempo de Desaceleragdao da Rampa 1

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*
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4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]
Range: Funcéo:
Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

OBSERVACAO: A frequéncia de saida max. néo pode ultrapassar 10% da frequéncia de chaveamentopar.
14-01 Frequéncia de Chaveamento.

OBSERVAGCAOQ: Quaisquer alteragdes no par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] reinicializar&o o valor do
par.4-53 Adverténcia de Velocidade Alta, para o mesmo valor programado no par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
RPM].

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

OBSERVAGAO: A frequéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da frequéncia de chaveamento do inversor
(par.14-01 Frequéncia de Chaveamento).

3-19 Velocidade de Jog [RPM]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

3-11 Velocidade de Jog [HZz]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*
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Setups da Fungao

O Setup de fungéo fornece um acesso rapido e facil a todos os parametros necessarios a maioria das aplicagdes
TR200, inclusive a maioria das fontes de alimentagcao de VAV e CAV e ventiladores de retorno, ventiladores de torre
de resfriamento, Bombas Primarias, Secundarias e de Condensador de Agua e outras aplicagbes de bomba, ventilador
€ compressor.

Como acessar o Setup de Fungao - exemplo

o o

) %)

& B

R R

— -
Tlustragdo 6. 2: Passo 1. Ligue as luzes do LED (ama- Ilustragdo 6. 5: Passo 4: As opgBes de Setups de fun-
relo do conversor de frequéncia) ¢80 sdo exibidas. Selecione Q3-1 Configuragées Gerais.

Pressione [OK]

e “u

o

: o

= <

: :

o @

%) o

— )
Tlustragdo 6. 3: Passo 2: Pressione o botdo [Quick Ilustracdo 6. 6: Etapa 5: Utilize as teclas de navega-
Menus] (Menus Rapidos) (as opgbes do Quick Menus ¢do para cima/para baixo para ou seja, Q3-11 Saidas
sdo mostradas no display). Analégicas. Pressione [OK].

o o

N g

= 5

(o) o

o )

) B —

Ilustragdo 6. 7: Etapa 6: Selecione o par. 6-50. Pres-

Ilustragdo 6. 4: Passo 3: Utilize as teclas de navega- sione [OK].
cdo para cima/para baixo para rolar até Setups da
Fungdo. Pressione [OK]

72 Instrugdes Operacionais do TR200



% TRANE’

Como Programar o Conversor de Frequén-

Cia

a17%

Saida Analdgica

E-50 Terminal 42 Saida

[107] Yelocidade

1048

03-11

130BT116.10

Ilustracdo 6. 8: Etapa 7: Utilize as teclas de navega-
cdo para cima/para baixo para selecionar entre as di-
versas opgoes. Pressione [OK] para .

Parametros de Setups

de Fungéao

Os parametros Setups de Fungioestao agrupados da seguinte maneira:

Q3-1 Prog

ramag Gerais

Q3-10 Avancd Configura-
¢ao do Motor

par.1-90 Protecdo Térmica
do Motor

par.1-93 Fonte do Termis-
tor

par.1-29 Adaptacéo Auto-
matica do Motor (AMA)

Q3-11 Saida Analdgica
par.6-50 Terminal 42 Saida

par.6-51 Terminal 42 Esca-
la Minima de Saida
par.6-52 Terminal 42 Esca-
la Maxima de Saida

par.14-01 Frequéncia de
Chaveamento

par.4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta

Q3-12 Programacgéo do
Relogio

par.0-70 Programar Data e
Hora

par.0-71 Formato da Data

par.0-72 Formato da Hora

par.0-74 DST/Horario de
Verao

par.0-76 DST/Inicio do Ho-
rario de Verdo

par.0-77 DST/Fim do Hora-
rio de Verao

Q3-13 Configuragao do Dis-
play

par.0-20 Linha do Display 1.1
Pequeno

Par.0-21 Linha do Display 1.2
Pequeno

Par.0-22 Linha do Display 1.3
Pequeno

Par.0-23 Linha do Display 2
Grande

Par.0-24 Linha do Display 3
Grande

par.0-37 Texto de Display 1

par.0-38 Texto de Display 2
par.0-39 Texto de Display 3

Q3-2 Definigoe

s de Malha Aberta

Q3-20 Referéncia Digital

par.3-02 Referéncia Minima

par.3-03 Referéncia Maxima

par.3-10 Referéncia Predefinida

Par.5-13 Terminal 29, Entrada Digital

Par.5-14 Terminal 32, Entrada Digital

Par.5-15 Terminal 33 Entrada Digital

Q3-21 Referéncia Analégica
par.3-02 Referéncia Minima

par.3-03 Referéncia Maxima

par.6-10 Terminal 53 Tens&o Baixa

par.6-11 Terminal 53 Tensao Alta

par.6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

par.6-13 Terminal 53 Corrente Alta

par.6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

par.6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
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Q3-3 Definicoes de Malha Fechada

Q3-30 Zona Unica Impulso de Setpoint
par.1-00 Modo Configuragéo

Par.20-12 Unidade da Referéncia/Feedback
par.20-13 Minimum Reference/Feedb.
par.20-14 Maximum Reference/Feedb.
par.6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
par.6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
par.6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
par.6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro
par.6-27 Terminal 54 Live Zero

par.6-00 Timeout do Live Zero

par.6-01 Funcao Timeout do Live Zero
par.20-21 Setpoint 1

par.20-81 Controle Normal/Inverso do PID
par.20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
par.20-83 Velocidade de Partida do PID [HZ]
par.20-93 Ganho Proporcional do PID
par.20-94 Tempo de Integragéo do PID
par.20-70 Tipo de Malha Fechada

par.20-71 Modo de Configuragéo

par.20-72 Modificacdo de Saida do PID
par.20-73 Nivel Minimo de Feedback
par.20-74 Nivel Maximo de Feedback
par.20-79 Sintonizacdo Automatica do PID

Q3-31 Zona Unica Extern. Setpoint
par.1-00 Modo Configuragdo

Par.20-12 Unidade da Referéncia/Feedback
par.20-13 Minimum Reference/Feedb.
par.20-14 Maximum Reference/Feedb.
par.6-10 Terminal 53 Tenséao Baixa

par.6-11 Terminal 53 Tensé&o Alta

par.6-12 Terminal 53 Corrente Baixa
par.6-13 Terminal 53 Corrente Alta

par.6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo
par.6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
par.6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
par.6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
par.6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
par.6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro
par.6-27 Terminal 54 Live Zero

par.6-00 Timeout do Live Zero

par.6-01 Funcdo Timeout do Live Zero
par.20-81 Controle Normal/Inverso do PID
par.20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
par.20-83 Velocidade de Partida do PID [HZz]
par.20-93 Ganho Proporcional do PID
par.20-94 Tempo de Integragéo do PID
par.20-70 Tipo de Malha Fechada

par.20-71 Modo de Configuragao

par.20-72 Modificacéo de Saida do PID
par.20-73 Nivel Minimo de Feedback
par.20-74 Nivel Maximo de Feedback
par.20-79 Sintonizacdo Automatica do PID
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Q3-32 Multizona / Avg

par.1-00 Modo Configuracéo

par.3-15 Fonte da Referéncia 1

par.3-16 Fonte da Referéncia 2

par.20-00 Fonte de Feedback 1

par.20-01 Conversao de Feedback 1
par.20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1
par.20-03 Fonte de Feedback 2

par.20-04 Conversao de Feedback 2
Par.20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2
Par.20-06 Fonte de Feedback 3

par.20-07 Conversao de Feedback 3
Par.20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3
Par.20-12 Unidade da Referéncia/Feedback
par.20-13 Minimum Reference/Feedb.
par.20-14 Maximum Reference/Feedb.
par.6-10 Terminal 53 Tensé&o Baixa

par.6-11 Terminal 53 Tensé&o Alta

par.6-12 Terminal 53 Corrente Baixa
par.6-13 Terminal 53 Corrente Alta

par.6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo
par.6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
par.6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro
par.6-17 Terminal 53 Live Zero

par.6-20 Terminal 54 Tensé&o Baixa

par.6-21 Terminal 54 Tens&o Alta

par.6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
par.6-23 Terminal 54 Corrente Alta

par.6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
par.6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
par.6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro
par.6-27 Terminal 54 Live Zero

par.6-00 Timeout do Live Zero

par.6-01 Funcdo Timeout do Live Zero
par.4-56 Advert. de Feedb Baixo

par.4-57 Advert. de Feedb Alto

par.20-20 Funcéo de Feedback

par.20-21 Setpoint 1

par.20-22 Setpoint 2

par.20-81 Controle Normal/Inverso do PID
par.20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
par.20-83 Velocidade de Partida do PID [HZz]
par.20-93 Ganho Proporcional do PID
par.20-94 Tempo de Integragéo do PID
par.20-70 Tipo de Malha Fechada

par.20-71 Modo de Configuracdo

par.20-72 Modificacdo de Saida do PID
par.20-73 Nivel Minimo de Feedback
par.20-74 Nivel Maximo de Feedback
par.20-79 Sintonizacdo Automéatica do PID
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Q3-4 Configuragoes da Aplicagao

Q3-40 Fungoes do Ventilador
par.22-60 Funcgéo Correia Partida

par.22-61 Torque de Correia Parti-
da

par.22-62 Atraso de Correia Partida
par.4-64 Setup de Bypass Semi-
-Auto

par.1-03 Caracteristicas de Torque

par.22-22 Detecgéo de Velocidade
Baixa

par.22-23 Funcao Fluxo-Zero
par.22-24 Atraso de Fluxo-Zero

par.22-40 Tempo Minimo de Fun-
cionamento

par.22-41 Sleep Time Minimo
par.22-42 Velocidade de Ativagéo
RPM

par.22-43 Velocidade de Ativagéo
[Hz]

par.22-44 Ref. de Ativacao/Diferen-
cade FB

par.22-45 Impulso de Setpoint
par.22-46 Tempo Maximo de Im-
pulso

par.2-10 Funcao de Frenagem
Par.2-16 Corr Max Frenagem CA
par.2-17 Controle de Sobretenséo
par.1-73 Flying Start

par.1-71 Atraso da Partida
par.1-80 Funcdo na Parada
par.2-00 Corrente de Hold CC/
Preaquecimento

par.4-10 Sentido de Rotacao do
Motor

Q3-41 Fung6es da Bomba

par.22-22 Deteccéo de Velocidade Bai-
xa

par.22-23 Fungéo Fluxo-Zero

par.22-24 Atraso de Fluxo-Zero
par.22-40 Tempo Minimo de Funciona-
mento

par.22-41 Sleep Time Minimo

par.22-42 Velocidade de Ativagéo
RPM

par.22-43 Velocidade de Ativagéo [Hz]
par.22-44 Ref. de Ativacado/Diferenca
de FB

par.22-45 Impulso de Setpoint

par.22-46 Tempo Maximo de Impulso

par.1-03 Caracteristicas de Torque

par.1-73 Flying Start

namento

Q3-42 Fung6es do Compressor
par.1-03 Caracteristicas de Torque

par.1-71 Atraso da Partida

par.22-75 Protecao de Ciclo Curto
par.22-76 Intervalo entre Partidas

par.22-77 Tempo Minimo de Funcio-

par.5-01 Modo do Terminal 27

par.5-02 Modo do Terminal 29
par.5-12 Terminal 27, Entrada Digital

Par.5-13 Terminal 29, Entrada Digital

par.5-40 Funcéo do Relé
par.1-73 Flying Start

par.1-86 Trip Speed Low [RPM]

par.1-87 Trip Speed Low [HZ]

Consulte também TR200 Guia de Programagéo para obter uma descrigdo detalhada dos grupos de parametros dos

Setups da Funcgéo.

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option:

[0]* Nenhum

[37] Texto de Display 1

[38] Texto de Display 2

[39] Texto de Display 3

[89] Leitura da Data e Hora
76

Funcéo:

Selecione uma variavel da linha 1 do display, lado esquerdo.

Nao foi selecionado nenhum valor de display

Permite gravar uma sequéncia de texto individual para exibir no teclado ou
para ser lido através de uma comunicagéo serial.

Permite gravar uma sequéncia de texto individual para exibir no teclado ou
para ser lido através de uma comunicagao serial.

Permite gravar uma sequéncia de texto individual para exibir no teclado ou
para ser lido através de uma comunicagao serial.

Exibe a data e hora atuais.
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[953] Warning Word do Profibus

[1005] Leitura do Contador de Er-
ros d Transm

[1006] Leitura do Contador de Er-
ros d Recepg

[1007] Leitura do Contador de Bus
off

[1013] Parametro de Adverténcia

[1115]  Warning Word do LON
[1117] Reviséao do XIF

[1118] Revisdo do LonWorks

[1501] Horas em Funcionamento
[1502] Medidor de entrada de kWh

[1600] Control Word

[1601] Referéncia [Unidade]

[1602] * Referéncia %

[1603] Status Word

[1605] Valor Real Principal [%]

[1609] Leit.Personalz.

[1610] Poténcia de Entrada [kW]
[1611] Poténcia de Entrada [hp]
[1612] Tensao do motor

[1613] Frequéncia

[1614] Corrente do Motor

[1615] Frequéncia [%]

[1616] Torque [Nm]
[1617] Velocidade [RPM]
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Exibe adverténcias de comunicagao do Profibus.

Exibir o nimero de erros de transmissao de CAN, desde a Ultima energizagao.
Exibir o nimero de erros de recepgao do controle do CAN, desde a ultima
energizagao.

Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus Desligado) desde a ultima ener-
gizagao.

Exibir uma warning word especifica do DeviceNet. Um bit especifico & asso-
ciado para cada adverténcia.

Exibe as adverténcias especificas do LON.

Exibe a versao do arquivo de interface externa do chip C da Neuron, no op-
cional LON.

Exibe a vers&o do software do programa aplicativo do chip C da Neuron, no
opcional LON.

Exibe o nimero de horas de funcionamento do motor.
Exibe o consumo de energia de rede elétrica, em kWh.

Exibe a Control Word enviada do conversor de frequéncia, através da porta
de comunicacgao serial, em cddigo hex.

Referéncia total (soma de digital/analégica/predefinida/barramento/congelar
ref./catch-up e slow-down), na unidade de medida escolhida.

Referéncia total (soma de digital/analégica/predefinida/barramento/congelar
ref./catch-up e slow-down) em porcentagem.

Status word atual

Exibir a word de dois bytes enviada com a Status word para o barramento
Mestre, reportando o Valor Real Principal.

Confira as leituras definidas pelo usuario, definida nos par.0-30 Unidade de
Leitura Personalizada, par.0-31 Valor Min Leitura Personalizada e par.
0-32 Valor Max Leitura Personalizada.

Energia real consumida pelo motor, em kW.
Poténcia real consumida pelo motor, em HP.
Tensao entregue ao motor.

Frequéncia do motor, ou seja, a frequéncia de saida do conversor de fre-
quéncia, em Hz.

Corrente de fase do motor, medida como valor eficaz.

Frequéncia do motor, ou seja, a frequéncia de saida do conversor de fre-
quéncia, em porcentagem.

Carga atual do motor, como uma porcentagem do torque nominal do motor.

Referéncia de velocidade do motor. A velocidade real dependera da com-
pensacao de escorregamento que estiver sendo utilizada (compensacéo pro-
gramada no par.1-62 Compensagéo de Escorregamento). Se nao for utiliza-
da, a velocidade real sera o valor lido no display menos o escorregamento do
motor.
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[1618] Térmico Calculado do Motor Carga térmica no motor, calculada pela fungdo ETR. Consulte também o gru-
po 1-9* Temperatura do Motor.

[1622] Torque [%] Exibe o torque real produzido, em porcentagem.

[1630] Tensao de Conexdo CC Tens&o no circuito intermediario do conversor de frequéncia.

[1632] Energia de Frenagem /s Poténcia de frenagem atual transferida para um resistor de freio externo.
Informada como um valor instantaneo.

[1633] Energia de Frenagem /2 min Poténcia de frenagem transferida para um resistor de freio externo. A poténcia
média é calculada continuamente para os ultimos 120 segundos.

[1634] Temp. do Dissipador de Ca- Temperatura atual do dissipador do conversor de frequéncia. O limite de de-

lor sarme é 95 + 5 °C; a religagdo ocorre em 70 + 5 °C.

[1635] Térmico do Inversor Porcentagem da carga dos inversores.

[1636] Corrente Nom.do Inversor  Corrente nominal do conversor de frequéncia

[1637] Corrente Max.do Inversor  Corrente maxima do conversor de frequéncia

[1638] Estado do SLC Estado do evento executado pelo controle

[1639] Temp.do Control Card Temperatura do cartdo de controle.

[1643] Timed Actions Status

[1650] Referéncia Externa Soma das referéncias externas, como uma porcentagem, ou seja, a soma de
analdgico/pulso/bus.

[1652] Feedback [Unidade] Valor da referéncia da entrada(s) digital(is) programada(s).

[1653] Referéncia do DigiPot Exibir a contribuicdo do potenciémetro digital para a referéncia de Feedback
real.

[1654] Feedback 1 [Unidade] Exibir o valor do Feedback 1. Consulte também o par. 20-0*.

[1655] Feedback 2 [Unidade] Exibir o valor do Feedback 2. Consulte também o 20-0*.

[1656] Feedback 3 [Unidade] Exibir o valor do Feedback 3. Consulte também o 20-0*.

[1658] PID Output [%] Retorna o valor da saida do controlador do PID de Malha Fechada do Drive
em porcentagem.

[1660] Entrada Digital Exibe o status das entradas digitais. Sinal baixo = 0; Sinal alto = 1.
Relativamente ao pedido de compra, consulte o par.16-60 Entrada Digital O
bit 0 estd no extremo direito.

[1661] Definigdo do Terminal 53 Configuragéo do terminal de entrada 53. Corrente = 0; Tenséo = 1.

[1662] Entrada Analdgica 53 Valor real na saida 53, como uma referéncia ou como um valor de protegao.

[1663] Definigdo do Terminal 54 Configuragéo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tenséo = 1.

[1664] Entrada Analdgica 54 Valor real na entrada 54, como referéncia ou valor de protegdo.

[1665] Saida Analdgica 42 [mA] Valor real na saida 42, em mA. Utilize o par.6-50 Terminal 42 Saida para
selecionar a variavel a ser representada na saida 42.

[1666] Saida Digital [bin] Valor binario de todas as saidas digitais.

[1667] Entr Pulso #29 [Hz] Valor real da frequéncia aplicada no terminal 29, como uma entrada de pulso.

[1668] Entr Pulso #33 [Hz] Valor real da frequéncia aplicada no terminal 33, como uma entrada de pulso.

[1669] Saida de Pulso #27 [Hz] Valor real de pulsos aplicados ao terminal 27, no modo de saida digital.

[1670] Saida de Pulso #29 [Hz] Valor real de pulsos aplicados ao terminal 29, no modo de saida digital.
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[1671] Saida do Relé [bin]
[1672] Contador A

[1673] Contador B

[1675]  Entr. Anal. X30/11

[1676] Entr. Anal. X30/12

[1677] Saida Anal. X30/8 [mA]

[1680] CTW 1 do Fieldbus

[1682] REF 1 do Fieldbus

[1684] StatusWord do Opcional d
Comunicagao

[1685] CTW 1 da Porta Serial
[1686] REF 1 da Porta Serial
[1690] Alarm Word

[1691] Alarm word 2

[1692] Warning Word

[1693] Warning word 2

[1694] Status Word Estendida

[1695] Ext. Status Word 2

[1696] Word de Manutengao

[1840] Entr.Analég. X49/1

[1841] Entr.Analég. X49/3

[1842] Entr.Analdg. X49/5

[1843] Saida Analdgica X49/7
[1844] Saida Analdgica X49/9
[1845] Saida Analdgica X49/11
[1846] X49 Saida Digital [bin]
[2117] Referéncia Ext. 1[Unidade]

[2118] Feedback Ext. 1 [Unidade]
[2119] Saida Ext. 1 [%]

[2137] Referéncia Ext. 2 [Unidade]
[2138] Feedback Ext. 2 [Unidade]
[2139] Saida Ext. 2 [%]

[2157] Referéncia Ext. 3 [Unidade]
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Exibir a configuracao de todos os relés.

Exibir o valor atual do Contador A.

Exibir o valor atual do Contador B.

Valor real do sinal na entrada X30/11 (Cartao Opcional de E/S de Uso Geral)
Valor real do sinal na entrada X30/12 (Cartao Opcional de E/S de Uso Geral)

Valor real na saida X30/8 (Cartdo Opcional de E/S de Uso Geral). Utilize par.
6-60 Terminal X30/8 Saida para selecionar a variavel a ser exibida.

Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.

Valor da referéncia principal enviado com a control word, através da rede de
comunicagdes serial, p.ex., oriundo do BMS, PLC ou de outro controlador
mestre.

Status word estendida do opcional de comunicagéo do fieldbus.

Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.

Status word (STW) enviada ao Barramento Mestre.

Um ou mais alarmes, em Hexadecimal (usado para comunicagao serial)
Um ou mais alarmes, em Hexadecimal (usado para comunicacao serial)

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal (usado para comunicagao seri-
al)

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal (usado para comunicagao seri-
al)

Uma ou mais condigbes de status, em Hexadecimal (usado para comunica-
¢ao serial)

Uma ou mais condi¢des de status, em Hexadecimal (usado para comunica-
¢ao serial)

Os bits refletem o status dos Eventos de Manutengéo Preventiva programa-
dos, no grupo de parametros 23-1*

Valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada estendido 1

Valor do sinal de feedback do Controlador de Malha Fechada estendido 1
Valor da saida do Controlador de Malha Fechada estendido 1

Valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada estendido 2

Valor do sinal de feedback do Controlador de Malha Fechada estendido 2
Valor da saida do Controlador de Malha Fechada estendido 2

Valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada estendido 3
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[2158] Feedback Ext. 3 [Unidade] Valor do sinal de feedback do Controlador de Malha Fechada estendido 3
[2159] Saida Ext. 3 [%] Valor da saida do Controlador de Malha Fechada estendido 3

[2316] Texto Manutencao
[3110] Status Word-Bypass
[3111] Bypass Horas Funcion
[9913] Tempo ocioso
[9914] Req. paramdb na fila
[9920] HS Temp. (PC1)
[9921] HS Temp. (PC2)
[9922] HS Temp. (PC3)
[9923] HS Temp. (PC4)
[9924] HS Temp. (PC5)
[9925] HS Temp. (PC6)
[9926] HS Temp. (PC7)
[9927] HS Temp. (PC8)

Observacgao:
Consulte 0 TR200 Guia de Programacgéo para informagdes detalhadas.

0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno

Selecione uma variavel na linha 1 do display, posicéo central.

Option: Funcéo:
[1614] * Corrente do Motor As opgoes sdo as mesmas que as listadas no par.0-20 Linha do Display 1.1
Pequeno.

0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno
Selecione uma variavel na linha 1 do display, lado direito.

Option: Funcéo:
[1610] * Poténcia [kW] As opgdes sdo as mesmas que as listadas no par.0-20 Linha do Display 1.1
Pequeno.

0-23 Linha do Display 2 Grande
Selecione uma variavel na linha 2 do display.

Option: Funcéo:
[1613] * Frequéncia As opgdes sdo as mesmas que as listadas no par.0-20 Linha do Display 1.1
Pequeno.

0-24 Linha do Display 3 Grande

Selecionar uma variavel na linha 3 do display.

Option: Funcéao:
[1502] * Medidor de kWh As opgoes sdo as mesmas que as listadas no par.0-20 Linha do Display 1.1
Pequeno.
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0-37 Texto de Display 1
Range:

Applica- [0-0]

tion de-

pendent*

0-38 Texto de Display 2

Funcéo:

Neste parametro, € possivel gravar uma sequéncia de texto individual, para
exibir no teclado ou para ser lido através de uma comunicagéo serial. Para
que seja exibida permanentemente, selecione Texto de Display 1 no par.
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno, par.0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno,
par.0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par.0-23 Linha do Display 2 Gran-

de ou par.0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize o botéo 4 ou Y no

teclado para alterar um caractere. Utilize os botdes < e » para movimentar
o cursor. Quando um caractere for realgado pelo cursor, este caractere pode

ser alterado. Utilize o botdo 4 ou ¥ no teclado para alterar um caractere. Um
caractere pode ser inserido posicionando o cursor entre dois caracteres e

pressionando 4 ou V.

Range:
Applica- [0-0]
tion de-
pendent*

0-39 Texto de Display 3

Funcéo:

Neste parametro, € possivel gravar uma sequéncia de texto individual, para
exibir no teclado ou para ser lido através de uma comunicagéo serial. Para
que seja exibida permanentemente, selecione Texto de Display 2 no par.
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno, par.0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno,
par.0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par.0-23 Linha do Display 2 Gran-

de ou par.0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize o botdo 4 ou Y no

teclado para alterar um caractere. Utilize os botbes < e » para movimentar
o cursor. Quando um caractere é realgado pelo cursor, este caractere pode
ser alterado. Um caractere pode ser inserido posicionando o cursor entre dois

caracteres e pressionando 4 ou V.

Range:
Applica- [0-0]
tion de-
pendent*

Funcéo:

Neste parametro, € possivel gravar uma sequiéncia de texto individual, para
exibir no teclado ou para ser lido através de uma comunicagéo serial. Para
que seja exibida permanentemente, selecione Texto de Display 3 no par.
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno,par.0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno,
par.0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par.0-23 Linha do Display 2 Gran-

de ou par.0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize o botéo 4 ou Y no

teclado para alterar um caractere. Utilize os botdes < e » para movimentar
o cursor. Quando um caractere é realgado pelo cursor, este caractere pode
ser alterado. Um caractere pode ser inserido posicionando o cursor entre dois

caracteres e pressionando 4 ou V.

0-70 Programar Data e Hora

Range:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

Instrugdes Operacionais do TR200
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0-71 Formato da Data
Option: Funcéao:

Programa o formato da data a ser utilizado no teclado.
[o1* AAAA-MM-DD
[11* DD-MM-AAAA
[2] MM/DD/AAAA

0-72 Formato da Hora
Option: Funcéo:
Programa o formato da hora a ser utilizado no teclado.

[0]*  24h
] 12h

0-74 DST/Horario de Verdo
Option: Funcéo:
Selecione como o Horario de Verao deve ser tratado. Para DST/Horario de

Verao manual, digite a data de inicio e de fim, nos par.0-76 DST/Inicio do
Horario de Verao e par.0-77 DST/Fim do Horario de Verao.

[0]* [Off] (Desligar)

[2] Manual

0-76 DST/Inicio do Horario de Verao
Range: Funcéo:
Applica- [Application dependant]

tion de-

pendent*

0-77 DST/Fim do Horario de Verao

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]

tion de-

pendent*

1-00 Modo Configuracao

Option: Funcéo:

[0] * Malha Aberta A velocidade do motor é determinada aplicando uma referéncia de velocidade
ou configurando a velocidade desejada, quando em Modo Manual.
A Malha Aberta também & usada se o conversor de frequéncia pertencer a
um sistema de controle de malha fechada, em um controlador PID externo
que fornece um sinal de referéncia de velocidade como saida.

[3] Malha Fechada A Velocidade do Motor sera determinada por uma referéncia do controlador

PID interno, variando a velocidade do motor, como parte de um processo de
controle de malha fechada (p.ex., presséo ou fluxo constante). O controlador
PID deve ser configurado no 20-** ou por meio dos Setups de Fungao, que

podem ser acessados pressionando o botao [Quick Menus] (Menus Rapidos).

NOTA: Este parametro nao pode ser alterado enquanto o motor estiver em funcionamento.

NOTA: Quanto programado para Malha Fechada, os comandos Reversao e Comecar a Reversao néo reverterdo o
sentido de rotagao do motor.
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1-03 Caracteristicas de Torque

Option:

[0] * Torque compressor

[1] Torque variavel

[2] Otim. Autom Energia CT

[3]1* Otim. Autom Energia VT

Instrugdes Operacionais do TR200

Funcéo:

Compressor [0]: Para controle de velocidade de compressores de rosca e
rolagem. Fornece uma tensado que é otimizada para uma caracteristica de
carga de torque constante do motor, em toda a faixa até 10 Hz.

Torque Variavel [1]: Para o controle de velocidade de bombas centrifugas e
ventiladores. Para ser usado também no controle de mais de um motor, de
um mesmo conversor de frequéncia (p.ex., varios ventiladores condensado-
res ou ventiladores de torres de resfriamento). Fornece uma tensao que é
otimizada por uma caracteristica de carga de torque quadratico do motor.

Compressor com Otimizagdo Automatica de Energia [2]: Para controle efici-
ente de velocidade para energia otimizada de compressores de rosca e ro-
lagem. Fornece uma tensao que € otimizada, para uma caracteristica de car-
ga de torque constante do motor, em toda extensao da faixa até 15Hz, porém,
em adigao ao recurso do AEO (Otimizador Automatico de Energia), adaptara
a tensdo exatamente a situagdo da carga de corrente reduzindo, dessa ma-
neira, o consumo e o ruido sonoro do motor. Para obter o desempenho 6timo,
o fator de poténcia do motor, cosphi, deve ser programado adequadamente.
O valor do contador deve ser programado no par.14-43 Cosphi do Motor. O
parametro tem um valor padrao que é ajustado automaticamente quando os
dados do motor sdo programados. Estas configuracoes, tipicamente, asse-
gurarao tensédo de motor otimizada, mas se o cosphi precisar de sintonizagéo,
uma fungdo AMA pode ser executada, por meio do par.1-29 Adaptacéo Au-
tomatica do Motor (AMA). E muito rara a necessidade de ajustar o parametro
do fator de poténcia do motor manualmente.

Otimizagdo Automatica de Energia VT [3]: Para o controle de velocidade efi-
ciente de energia otimizada de bombas centrifugas e ventiladores. Fornece
uma tensao que é otimizada, para uma caracteristica de carga de torque
quadratico do motor, mas, em adigéo ao recurso do AEO (Otimizador Auto-
matico de Energia), adaptara a tensdo exatamente a situagédo da carga de
corrente reduzindo, dessa maneira, o consumo e o ruido sonoro do motor.
Para obter o desempenho 6timo, o fator de poténcia do motor, cosphi, deve
ser programado adequadamente. O valor do contador deve ser programado
no par.14-43 Cosphi do Motor. O parametro tem um valor padréo e € ajustado
automaticamente quando os dados do motor sdo programados. Estas confi-
guragdes, tipicamente, assegurarao tensdo de motor otimizada, mas se o
cosphi precisar de sintonizagdo, uma fungdo AMA pode ser executada, por
meio do par.1-29 Adaptacdo Automatica do Motor (AMA). E muito rara a ne-
cessidade de ajustar o parametro do fator de poténcia do motor manualmente.
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1-29 Adaptacao Automatica do Motor (AMA)

Option: Funcéao:
A fungdo AMA otimiza o desempenho dinamico do motor ao otimizar auto-
maticamente os parametros avangados do motor par.1-30 Resisténcia do
Estator (Rs) para par.1-35 Reatancia Principal (Xh)) enquanto o motor esta
parado.

[0]~ Off (Desligado) Sem fungéo

[1] Ativar AMA completa executa a AMA da resisténcia Rg do estator, da resisténcia Ry do rotor, da
reatancia parasita X1 do estator, da reatancia parasita X2 do rotor e da
reatancia principal Xp.

[2] Ativar AMA reduzida Executa a AMA reduzida da resisténcia Rs do estator, somente no sistema.

Selecione esta opgdo se for utilizado um filtro LC, entre o conversor de fre-
quéncia e o motor.

Ative a funcédo de AMA, pressionando a tecla [Hand on] (Manual ligado), apés selecionar [1] ou [2]. Consulte também
a secéo Adaptacdo Automatica do Motor, no Guia de Design. Depois de uma sequéncia normal, o display indicara:
“Pressione [OK] para encerrar AMA”. Apds pressionar [OK], o conversor de frequéncia esta pronto para funcionar.

OBSERVACAO:

*  Para obter a melhor adaptagao do conversor de frequéncia, recomenda-se executar a AMA em um motor frio
A AMA nao pode ser executada enquanto o motor estiver funcionando.

OBSERVAGAO: E importante programar corretamente o par. 1-2* Dados do Motor, pois estes fazem parte do algoritmo
de Sintonizagdo Automatica da. Uma AMA deve ser executada para obter um desempenho dinamico étimo do motor.
Isto pode levar até 10 minutos, dependendo da poténcia nominal do motor.

OBSERVACAO: Evite gerar um torque externo durante a AMA.

OBSERVAGAO: Se uma das configuracdes do par. 1-2* Dados do Motor for alterada, par.1-30 Resisténcia do Estator
(Rs) ao par.1-39 Pdlos do Motor, os parametros avangados do motor, retornardo as suas configuragdes de fabrica.
Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

OBSERVACAO: Uma AMA total deve ser executada sem o filtro; somente a AMA reduzida pode ser executada com o
filtro instalado.

Consulte a se¢édo: Exemplos de Aplicagdo > Adaptacdo Automatica do Motor no Guia de Design.

1-71 Atraso da Partida

Range: Funcéo:

0.0s* [0.0-120.0 5] A funcao selecionada no par.1-80 Fungéo na Parada esta ativa durante o
periodo de atraso.
Digite o atraso de tempo necessario, antes de comecar a acelerar.
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1-73 Flying Start

Option:
[0]* Desativado
[1] Ativado

Funcéo:

Esta fung@o permite assumir o controle de um motor que esteja girando li-
vremente, devido a uma queda da rede elétrica.

Quando o par.1-73 Flying Start esta ativo, o par.1-71 Atraso da Partida fica
sem fungéo.

Detecte o sentido de rotagao, pois o flying start esta acoplado a configuragao
do par.4-10 Sentido de Rotacao do Motor.

Sentido Horario [0]: Flying start tenta detectar no sentido horario. Se nao
conseguir detectar, um freio CC é aplicado.

Nos dois sentidos [2]: O flying start, primeiro, faz uma busca no sentido de-
terminado pela ultima referéncia (sentido). Caso a velocidade n&o seja en-
contrada, ele procura no sentido oposto. Se isto falhar, um freio CC sera ati-
vado no tempo programado no par.2-02 Tempo de Frenagem CC. Dai, podera
ser dada a partida desde 0 Hz.

Selecionar Desativado [0], se essa fungdo nao for necessaria.

Selecione Ativado [1], se o conversor de frequéncia for capaz de “capturar’ e
controlar um motor em rotagao livre.

1-80 Funcdo na Parada

Option:

[0]* Parada por inércia

[1] Hold de CC/Preaquecimen-
to do Motor

Funcéo:

Selecione a fungéo do conversor de frequéncia apés um comando de parada
ou depois que a velocidade € desacelerada até as configuragdes nopar.
1-81 Veloc. Min. p/ Funcao na Parada [RPM].

O conversor de frequéncia deixa o motor em modo livre.

Energiza o motor com uma corrente de hold CC (consulte o par.2-00 Corrente
de Hold CC/Preaguecimento).

1-86 Trip Speed Low [RPM]

Range:
0 RPM* [Application dependant]

Funcéo:

OBSERVAGAO: Este parametro estara disponivel somente se o par.0-02 Unidade da Veloc. do Motor estiver progra-

mado em [RPM].

1-87 Trip Speed Low [Hz]

Range:
0.0 Hz* [Application dependant]

Funcéo:

OBSERVAGAO: Este parametro estara ativo somente se o par. par.0-02 Unidade da Veloc. do Motor estiver progra-

mado em [Hz].
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1-90 Protecao Térmica do Motor
Option: Funcéao:
O conversor de freqliéncia determina a temperatura do motor para a protegao
do motor de duas maneiras diferentes:
* Mediante um sensor de termistor, conectado a uma das entradas
analdgicas ou digitais (par.1-93 Fonte do Termistor).
+  Por meio do calculo da carga térmica (ETR = Electronic Thermal Re-
lay - Relé Térmico Eletrénico) , baseado na carga real e no tempo.
A carga térmica calculada € comparada com a corrente nominal
do motor Ip,N e a frequéncia nominal do motor f\ N. Os calculos
estimam a necessidade de uma carga menor em velocidades
menores devido ao menor resfriamento fornecido pelo ventilador
incorporado ao motor.
[0] * Sem protegao Se o motor estiver continuamente sobrecarregado e ndo se necessitar de
nenhuma adverténcia ou desarme.
[1] Advrtnc d Termistor Ativa uma adverténcia quando o termistor conectado ao motor responder no
caso de um superaquecimento deste.
[2] Desrm por Termistor Para (desarmar) o conversor de frequéncia, quando o termistor do motor re-
agir, na eventualidade de um superaquecimento do motor.
[3] Adverténcia do ETR 1
[4]1* Desarme por ETR 1
[5] Adverténcia do ETR 2
[6] Desarme por ETR 2
[7] Adverténcia do ETR 3
[8] Desarme por ETR 3
[9] Adverténcia do ETR 4
[10] Desarme por ETR 4

As funcdes 1-4 do ETR (Relé Térmico Eletronico) calculardo a carga quando o setup onde elas foram selecionadas
estiver ativo. Por exemplo, o ETR-3 comega a calcular quando o setup 3 é selecionado. Para o mercado Norte Ame-
ricano: A funcédo ETR oferece protegéo classe 20 contra sobrecarga do motor em conformidade com a NEC.

t[s] =
o
38
2000 | 2
N
wn
' =
1000
600 ‘\
500
400 A\ \
300
200
~N
100 N — fOUT=1xfMN
e e fOUT =2 xfMN
60 =
50 fOUT=0,2x FMN
40
30
20
10 IM
10 12 14 16 18 20 IMN
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/A\ADVERTENCIA

Para manter a PELV, todas as conexoées feitas nos terminais de controle devem ser PELV; p. ex. o termistor

deve ter isolamento reforgado/duplo.

OBSERVAGAO: A Trane recomenda utilizar a fonte de 24 VCC como tenséo de alimentagéo do termistor.

1-93 Fonte do Termistor

Option:

U
(]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

Nenhum

Entrada analdgica 53
Entrada analégica 54
Entrada digital 18
Entrada digital 19
Entrada digital 32
Entrada digital 33

Funcéo:

Selecionar a entrada na qual o termistor (sensor PTC) devera ser conectado.
Uma opc¢ao de entrada analdgica, [1] ou [2], ndo pode ser selecionada, se a
entrada analdgica estiver sendo utilizada como uma fonte de referéncia (se-
lecionada no par.3-15 Fonte da Referéncia 1, par.3-16 Fonte da Referéncia
2 ou par.3-17 Fonte da Referéncia 3 ).

Ao utilizar o MCB112, a opgao [0] Nenhuma deve estar selecionada.

OBSERVACAO: N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento

Range:
50 %* [Application dependant]
Observagao:

Funcéo:

Insira um valor para a corrente de hold, como um valor porcentual da corrente
nominal do motor, programada no par.1-24 Corrente do Motor, 100% da Cor-
rente de hold CC correspondente a I N.

Este parametro mantém ou o motor (torque de holding) ou pré-aquece o mo-
tor.

Este parametro ficara ativo se [1] Retengdo CC/Pré-aquecimento estiver se-
lecionado no par.1-80 Fungéo na Parada.

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.
Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-10 Funcao de Frenagem

Option:
[01*

(]

(2]

Instrugdes Operacionais do TR200

Off (Desligado)

Resistor de freio

Freio CA

Funcéo:
Nao ha nenhum resistor de freio instalado.

Resistor de freio instalado no sistema, para a dissipacdo do excesso de ener-
gia de frenagem, na forma de calor. A conexdo de um resistor de freio permite
uma tensao de barramento CC maior, durante a frenagem (operagao como
gerador). A fungéo Resistor de freio somente esta ativa em conversores de
frequéncia com um freio dinamico integral.

O Freio CA funcionara somente no modo de Torque Compressor no par. par.
1-03 Caracteristicas de Torque.
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2-16 Frenagem CA, Max. Corrente

Range: Funcéo:

100.0 %*[0.0 - 1000.0 %] Inserir a corrente maxima permitida, ao utilizar a frenagem CA, para evitar
superaquecimento dos enrolamentos do motor. A fungéo de frenagem CA
esta disponivel somente no modo Flux.

2-17 Controle de Sobretensao

Option: Funcéo:
O controle de sobretensdo (OVC) reduz o risco do conversor de frequéncia
desarmar devido a uma sobretens&o no barramento CC, causada pela ener-
gia gerada pela carga.

[0] Desativado Nao é necessario nenhum OVC.

[2] * Ativado Ativa o OVC

OBSERVAGAO: O tempo de rampa é ajustado automaticamente para evitar o desarme do conversor de frequéncia.

~ - 7 =

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcéo:
Applica- [Application dependant]

tion de-

pendent*

~ - 7 =

3-03 Referéncia Maxima
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*
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3-10 Referéncia Predefinida

Matriz [8]
Range:
0.00 %*

[-100.00 - 100.00 %]

Funcéo:

Insira até oito referéncias predefinidas diferentes (0-7) neste parametro, uti-
lizando a programacao de matriz. A referéncia predefinida € declarada como
uma porcentagem da Refyax do valor (par.3-03 Referéncia Maxima, para
malha fechada consulte par.20-14 Maximum Reference/Feedb.). Ao usar re-
ferencias predefinidas, selecione Preset ref. bit 0/ 1 /2 [16], [17] ou [18] para
as entradas digitais correspondentes no grupo de parametros 5-1* Entradas
Digitais.

o 130BA149.10
P3-3—4+—-"—+"—""—"—"—-"—-"— = = - - g
| IS
=)
! o
\ ]
i - 12 (+24V)
\
i Predefinido 76543210
e \
! | ¢—— —10101010 29 [P 5-13=Ref. predefinida bit 0]
\ |
! I
| | —— —11001100 32 [P 5-14=Ref. predefinida bit 1]
! I
! |
P3-02 ! | L ——————11110000 33 [P 5-15=Ref. predefinida bit 2]
7 \
e I
s |
|
/ | |
/ ! I
/ ‘ |
! I
/ | |
/ I ,
/ \ |
/ | |
/ i i
} {—=P3-10
0 50 100%

3-15 Fonte da Referéncia 1

Option:

0]
-
(2]
(7]
(8]
(20]
(21]
[22]
(23]
[24]
(25]
(26]
(27]

Sem fungao

Entrada analégica 53
Entrada analdgica 54
Entr Pulso 29

Entr Pulso 33
Potenc. digital

Entr Anal X30/11

Entr Anal X30/12
Entr.analog.X42/1
Entr.Anal6g.X42/3
Entr.anal6g.X42/5
Entr.Analog. X49/1
Entr.Analog. X49/3

Instrugdes Operacionais do TR200

Funcéo:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como primeiro sinal de re-
feréncia. Os par.3-15 Fonte da Referéncia 1, par.3-16 Fonte da Referéncia
2 e par.3-17 Fonte da Referéncia 3 definem até trés sinais de referéncia di-
ferentes A soma destes sinais de referéncia define a referéncia real.

N&o se pode ajustar este par@metro enquanto o motor estiver em funciona-
mento
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[28] Entr.Analég. X49/5

[30] Ext. Malha Fechada 1
[31] Ext. Malha Fechada 2
[32] Ext. Malha Fechada 3

3-16 Fonte da Referéncia 2
Option: Funcéo:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como segundo sinal de re-
feréncia. Os par.3-15 Fonte da Referéncia 1, par.3-16 Fonte da Referéncia
2 e par.3-17 Fonte da Referéncia 3 definem até trés sinais de referéncia di-
ferentes A soma destes sinais de referéncia define a referéncia real.

Nao se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funciona-

mento
[0] Sem fungéo
[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analodgica 54
[7] Entr Pulso 29
[8] Entr Pulso 33
[20] * Potenc. digital
[21] Entr Anal X30/11
[22] Entr Anal X30/12
[23] Entr.analog.X42/1
[24] Entr.Analog.X42/3
[25] Entr.anal6g.X42/5

[26] Entr.Analog. X49/1
[27] Entr.Analog. X49/3
[28] Entr.Analég. X49/5
[30] Ext. Malha Fechada 1
[31] Ext. Malha Fechada 2
[32] Ext. Malha Fechada 3

4-10 Sentido de Rotacao do Motor

Option: Funcéo:
Seleciona o sentido requerido para a rotagdo do motor.
Utilizar este parametro para evitar inversées indesejadas.

[0] Sentido horario Sera permitida somente operagao no sentido horario.
[2]* Nos dois sentidos Serao permitidas operagdes no sentido horario e também no sentido anti-
-horario.

NOTA: A configuracado do par. par.4-10 Sentido de Rotacao do Motor impacta o Flying Start no par. par.1-73 Flying
Start..

4-53 Adverténcia de Velocidade Alta

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

OBSERVACAO: Quaisquer alteragdes no par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] reinicializaréo o valor do
par.4-53 Adverténcia de Velocidade Alta, para o mesmo valor programado no par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
RPM].
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Se um valor diferente for necessario no par.4-53 Adverténcia de Velocidade Alta, ele devera ser programado depois
da programacgao do par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

4-56 Advert. de Feedb Baixo
Range: Funcéo:
-999999. [Application dependant]

999 Pro-

cessCtr-
|Unit*

4-57 Advert. de Feedb Alto

Range: Funcéo:
999999. [Application dependant]

999 Pro-

cessCitr-
|Unit*

4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

Option: Funcéo:
[0]* [Off] (Desligar) Sem fungao
[1] Ativado Inicia o setup de Bypass Semi-Automatico e da continuidade ao processo

descrito acima.

5-01 Modo do Terminal 27

Option: Funcéo:
[0] * Entrada Define o terminal 27 como uma entrada digital.
[1] Saida Define o terminal 27 como uma saida digital.

Observe que nédo é possivel ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

5-02 Modo do Terminal 29

Option: Funcéo:
[0] * Entrada Define o terminal 29 como uma entrada digital.
[1] Saida Define o terminal 29 como uma saida digital.

Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento
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5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fungdes de entrada dos terminais de entrada.
As entradas digitais sao utilizadas para selecionar as diversas fungdes do conversor de freqiiéncia. Todas as entradas
digitais podem ser programadas para as seguintes fungdes:

Funcgao de entrada digital
Sem operagéo

Reset
Paradp/inérc.inverso
PardaP/inérc-rst.inv
FrenagemCC,reverso
Parada - Ativo em 0
Bloqueio Externo

Partida

Partida por pulso
Reversing

Partida em Reverséo

Jog

Ref. predef. ligada

Ref predefinida bit 0

Ref predefinida bit 1

Ref predefinida bit 2
Congelar referéncia
Congelar saida

Acelerar

Desacelerar

Selg do bit 0 d setup

Selg do bit 1 d setup
Entrada de pulso

Bit0 da rampa
FalhAlimnt-Ativ em 0

Fire mode

Funcionamento permissivo
Partida manual

Partida automatica
Aumento do DigiPot
Decremento DigiPot
Apagar Ref.DigiPot
Contador A (cresc)
Contador A (decresc)
Resetar Contador A
Contador B (cresc)
Contador B (decresc)
Resetar Contador B

Sleep Mode

Reinicializar Word de Manutengéo Preventiva
Partida da Bomba de Comando
Alternacdo da Bomba de Comando
Bloqueio de Bomba 1
Bloqueio de Bomba 2
Bloqueio de Bomba 3

Selecionar
[0]
1]
[2]
[3]
[5]
[6]
[7]
(8]
)

[10]
[11]
[14]
[19]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[32]
[34]
[36]
[37]
[52]
(53]
[54]
[55]
(56]
[57]
[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[66]
[78]
[120]
[121]
[130]
[131]
[132]

Terminal
Todos *terminais 19, 32, 33
Todos
27
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos *terminal 18
Todos
Todos
Todos
Todos *terminal 29
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
terminais 29, 33
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
29, 33
29,33
Todos
29,33
29, 33
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
Todos
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Entradas Digitais, 5-1* continuagao
Todos = Terminais 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ sao os terminais no MCB 101.

As fungdes dedicadas a apenas uma saida digital sdo declaradas no paradmetro associado.

Todas as entradas digitais podem ser programadas para estas fungdes:

[0]

(1]

(2]

(3]

(5]

6]

[7]

(8]

9]

(10]

Sem operagao

Reset

Paradp/inérc.inverso

PardaP/inérc-rst.inv

FrenagemCC,reverso

Parada - Ativoem 0

BloqueioExtern.

Partida

Partida por pulso

Reversing

Instrugdes Operacionais do TR200

N&o responde aos sinais transmitidos para o terminal.

Reinicializa o conversor de frequéncia depois de um TRIP/ALARM (Desarme/
Alarme). Nem todos os alarmes podem ser reinicializados.

O conversor de frequéncia deixa o motor em modo livre. '0' I6gico => parada
por inércia.

(Entrada 27 Digital Padrao).: Parada por inércia, entrada invertida (NF).
Reset e parada por inércia, entrada invertida (NF).

Deixa o motor em modo livre e reinicializa o conversor de frequéncia. '0' l6gico
=> parada por inércia e reset.

Entrada invertida para frenagem CC (NF)

Para o motor, energizando-o com uma tensao CC, durante um determinado
periodo de tempo. Consulte os par.2-01 Corrente de Freio CC a par.

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]. A fungdo somente estara ativa se o valor
do par.2-02 Tempo de Frenagem CC for diferente de 0. '0' l6gico => Frenagem
CC.

Funcao de Parada Inversa. Gera uma funcao de parada quando o terminal
selecionado passa do nivel l6gico ‘1’ para ‘0’. A parada é executada de acordo
com o tempo de rampa selecionado (par.3-42 Tempo de Desaceleracéo da
Rampa 1, par.3-52 Tempo de Desaceleracéo da Rampa 2, par.3-62 Ramp 3
Ramp down Time, par.3-72 Ramp 4 Ramp Down Time).

NOTA!

Quando o conversor de frequéncia esta no limite de torque e recebeu

um comando de parada, ele pode nao parar por si préprio. Para asse-

gurar que o conversor de frequéncia pare, configure uma saida digital
para Lim.deTorque&Parada [27] e conecte esta saida digital a uma en-
trada digital que esteja configurada como parada por inércia.

Mesma fungao que a da Parada por inércia, inversdo, mas o Bloqueio Externo
gera a mensagem de alarme 'falha externa' no display quando o terminal que
estiver programado para Parada por inércia, inverséo, € um ‘0’ légico. A men-
sagem de alarme também estara ativa por meio das saidas digitais e saidas
de relés, se programadas para Bloqueio Externo. O alarme pode ser reini-
cializado com a utilizagdo de uma entrada digital ou da tecla [RESET], se a
causa do Bloqueio Externo tiver sido removida. Um atraso pode ser progra-
mado no par.22-00 Atraso de Bloqueio Externo, Tempo de Bloqueio Externo.
Ap0ds aplicar um sinal na entrada, a reagao acima descrita sera atrasada com
o tempo programado no par.22-00 Atraso de Bloqueio Externo.

Selecione partida para um comando de partida/parada. '1' l6gico = partida, '0'
I6gico = parada.

(Entrada 18 Digital Padrao)

O motor dara partida se um pulso for aplicado durante 2 ms, no minimo. O
motor para quando Parada inversa for ativada.

Muda o sentido de rotagao do eixo do motor. Selecione o '1' Légico para in-
verter. O sinal de reversao s6 mudara o sentido da rotagao. Ele ndo ativa a
fungdo de partida. Selecione ambos os sentidos no par.4-10 Sentido de Ro-

tacdo do Motor.
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(1]

[14]

(18]

(16]

(17]

(18]

(19]

[20]

[21]

(22]
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Partida em Reversao

Jog

Ref. predef. ligada

Ref predefinida bit 0

Ref predefinida bit 1

Ref predefinida bit 2

Congelar ref

Congelar saida

Acelerar

Desacelerar

(Entrada 19 Digital Padr&o).

Utilizada para partida/parada e para reversdo no mesmo fio. Nao sdo permi-
tidos sinais simultaneos na partida.

Utilizado para ativar a velocidade de jog. Consulte par.3-11 Velocidade de

Jog [Hz].
(Entrada 29 Digital Padrao).

Utilizada para alternar entre a referéncia externa e a referéncia predefinida.
Supde-se que Externa/predefinida [1] tenha sido selecionada no par.

3-04 Funcéo de Referéncia. ‘0’ légico = referéncia externa ativa; ‘1’ légico =
uma das oito referéncias predefinidas esta ativa.

Permite selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com a
tabela a seguir.
Permite selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com a
tabela a seguir.
Permite selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com a
tabela a seguir.

Ref predefinida bit
Ref. predefinida 0
Ref. predefinida 1

Ref. predefinida 2
Ref. predefinida 3
Ref. predefinida 4
Ref. predefinida 5
Ref. predefinida 6
Ref. predefinida 7

= A a0 0 0o
_ A 00 A 200 -
-0 -~ 0 -~0 -~ 0O

Congela a referéncia real. A referéncia congelada passa a ser agora o ponto
de ativacéo/condicéo para que Acelerar e Desacelerar possam ser usadas.

Se Acelerar/Desacelerar for utilizada, a alteragdo de velocidade sempre se-
guiré a rampa 2 (par.3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2 e par.

3-52 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2) no intervalo 0 até par.3-03 Re-
feréncia Maxima.. (Para malha fechada consulte o par.20-14 Maximum Re-

ference/Feedb.).

Congela a frequéncia real do motor (Hz). A frequéncia congelada do motor
agora € o ponto de ativagédo/condigdo para a Aceleragao e Desaceleracéo a
serem utilizadas. Se Acelerar/Desacelerar for utilizada, a alteragdo de velo-
cidade sempre seguira a rampa 2 (par.3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa
2 e par.3-52 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 2) no intervalo 0 até par.
1-23 Frequéncia do Motor..

NOTA!

Quando 'Congelar saida’ estiver ativo, o conversor de frequéncia nao
podera ser parado por meio de um sinal de 'partida [13]' baixo. Pare o
conversor de frequéncia por meio de um terminal programado para Pa-
radp/inérc,reverso [2] ou Parad inérc,Rst,rvrs [3].

Para o controle digital do aumento/reducéo da velocidade (potencidémetro do
motor). Ative esta funcéo selecionando Congelar referéncia ou Congelar sa-
ida. Quando Acelerar estiver ativo por menos de 400 ms, a referéncia resul-
tante sera aumentada de 0,1%. Se Acelerar estiver ativo por mais de 400 ms,
a referéncia resultante acelerara de acordo com a Rampa 1 em par.

3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1.

Idéntico a Acelerar [21].
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(23]
[24]

(32]

[34]

(36]

(37]

[52]

(53]

[54]

[55]

[56]

[57]

(60]

[61]

(62]

Selg do bit 0 d setup
Selg do bit 1 d setup

Entrada de pulso

Bit0 da rampa

FalhAlimnt-Ativ em O

Fire mode

Funcionamento permissivo

Partida manual

Partida automatica

Aumento do DigiPot

Decremento DigiPot

Apagar Ref.DigiPot

Contador A (cresc)

Contador A (decresc)

Resetar Contador A

Instrugdes Operacionais do TR200

Seleciona um dos quatro setups. Programe o par. 0-10 para Setup Mdltiplo.

Idéntico a 'Selg do bit 0 d setup' [23].
(Entrada 32 Digital Padrao).

Selecione Entrada de pulso se for utilizar uma sequéncia de pulsos como
referéncia ou como feedback. O escalonamento é feito no grupo de par. 5-5*.

Selecione qual rampa utilizar. O '0' Idgico selecionara a rampa 1 e 0 '1' légico
a rampa 2.

Escolha para ativar a funcdo selecionada no par.14-10 Falh red elétr. A falha
de rede elétrica é ativada na situacao de “0” Ldgico.

Um sinal aplicado colocara o conversor de frequéncia em Fire Mode e todos
os demais comandos serao descartados. Consulte 24-0* Fire Mode.

O terminal de entrada, para o qual o Funcionamento permissivo foi progra-
mado, deve ser um “1” l6gico antes que um comando de partida possa ser
aceito. O Funcionamento permissivo tem uma funcéo ldgica 'E', relacionada
com o terminal que esta programado para START (Partida) [8], Jog [14] ou
Congelar Saida [20], o que significa que, para dar partida no motor, ambas
as condigdes devem ser satisfeitas. Se Funcionamento Permissivo for pro-
gramado em varios terminais, esta funcéo necessita ter somente '1' légico,
em um dos terminais, para ser executada. O sinal de saida digital para Soli-
citagdo para Funcionamento (Partida [8], Jog [14] ou Congelar saida [20]),
programado no par. 5-3* Saidas digitais, ou par. 5-4*, ndo sera afetado pelo
Funcionamento Permissivo.

OBSERVAGAO: Caso nenhum sinal de Funcionamento Permissivo seja apli-
cado, mas os comandos Run ou Jog ou Congelar sejam ativados, a linha de
status no display exibira Solicitagcdo de Run, ou Solicitagéo de Jog, ou Soli-
citacdo de Congelar.

Um sinal aplicado colocara o conversor de frequéncia no modo Manual, como
se a tecla Hand On (Manual Ligado), no teclado, tivesse sido pressionada e
um comando de parada normal fosse ignorado. Caso o sinal seja desconec-
tado, o motor ira parar. Para validar outros comandos de partida, outra en-
trada digital deve ser designada para a Partida Automatica e um sinal aplicado
nessa saida. Os botdes Hand On e Auto On no teclado ndo causam impacto.
O botao Off (Desligar) do teclado ignorara Hand Start (Partida Manual) e Auto
Start (Partida Automatica). Pressione ou o botdo Hand On ou Auto On para
ativar Hand Start e Auto Start novamente. Se ndo houver nenhum sinal de
Hand Start nem de Auto Start, o motor ira parar, independentemente de qual-
quer comando de Partida normal que seja aplicado. Se houver algum sinal
aplicado tanto a Hand Start quanto a Auto Start, a fungao sera de Auto Start.
Ao pressionar o botdo Off (Desligar) do teclado, o motor ira parar indepen-
dentemente dos sinais Hand Start e em Auto Start.

Um sinal aplicado colocara o conversor de frequéncia no Modo automatico,
como se o botdo Auto On (Automatico Ligado) do teclado fosse pressionado.
Consulte também Partida Manual [53].

Utiliza a entrada como um sinal de INCREASE (Incremento) para a fungao
do Potenciémetro Digital descrita no grupo de parametros 3-9*

Utiliza a entrada como um sinal de DECREASE (Decremento) para a fungao
do Potenciémetro Digital descrita no grupo de parametros 3-9*

Utiliza a entrada para CLEAR (Limpar) a referéncia do Potenciémetro Digital
descrita no grupo de parametros 3-9*

(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no
contador do SLC.

(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental
do contador do SLC.

Entrada para reinicializar o contador A.
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[63] Contador B (cresc) (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no
contador do SLC.

[64] Contador B (decresc) (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental
do contador do SLC.

[65] Resetar Contador B Entrada para reinicializar o contador B.

[66] Sleep Mode Forca o conversor de frequéncia a entrar em Sleep Mode (consulte o par.
22-4*). Responde na borda de ataque do sinal.

[78] Reinicializar Word de Manu- Zera todos os dados no par. par.16-96 Word de Manutencéo.

tengao Preventiva

5-12 Terminal 27, Entrada Digital

Mesmas opgoes e fungdes que as do par. 5-1%*, exceto a Entrada de pulso.

Option:
o~
(1]
[2]
[3]
[5]
[6]
[7]
(8l
[0l
[10]
[(11]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[34]
(36]
[37]
[52]
[53]
[54]
[55]
[56]
[57]
[62]
[65]
[66]
[67]

96

Sem Operagao
Reset
Paradp/inérc,reverso
PardaP/inérc-rst.inv
FrenagemCC,reverso
Parada - Ativo em 0
Bloqueio Externo
Partida

Partida por pulso
Reversao

Partida em Reversao
Jog

Ref. predef. ligada
Ref predefinida bit 0
Ref predefinida bit 1
Ref predefinida bit 2
Congelar referéncia
Congelar saida
Acelerar
Desacelerar

Selg do bit 0 d setup
Selg do bit 1 d setup
Bit 0 da rampa
FalhAlimnt-Ativ em 0
Fire Mode
Funcionamento permissivo
Partida manual
Partida automatica
Incremento DigPot
Decremento DigPot
Apagar Ref.Digipot
Resetar Contador A
Resetar Contador B
Sleep mode
Fluxo-Zero

Funcéo:

Instrugdes Operacionais do TR200
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(68]
(69]
[70]
(78]

Timed Actions Disabled
Constant OFF Actions
Constant ON Actions

Reinicializar Word de Manu-
tencéo Preventiva

5-15 Terminal 33 Entrada Digital

Option:

U

Funcéo:
Sem operagao Mesmas opgdes e fungdes que do par. 5-1* Entradas digitais

5-40 Funcgao do Relé

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1]
Opcionais MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] e Relé 9 [8]).
Selecione as opgdes para definir a funcdo dos relés.

A selegdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um parametro de matriz.

Option:

(U
(1]
(2]
(3]
(4]

(5]~

(6]
(8]
Eli

(10]
(1]
[12]
(13]
(14]
(19]
[16]
(7]
(18]
(19]
(20]
(21]
(25]
[26]
(27]
(28]
[29]
(30]
(39]
(36]
(37]

Funcéo:
Fora de funcionament
Placa d Cntrl Pronta
Drive Pronto
Drive pto/ctrl rem

Em espera / sem advertén-
cia

Em funcionam. A programagéo padrao para o relé 2.

Rodand sem advrténc
Func ref/sem advrt
Alarme A programacao padréo para o relé 1.

Alarme ou adverténc
No limite de torque
Fora da faixa de Corr
Corrent abaix d baix
Corrent acima d alta
Fora da faix de veloc
Veloc abaixo da baix
Veloc acima da alta
Fora da faixa d feedb
Abaixo do feedb,baix
Acima do feedb,alto
Adverténcia térmica
Reversao

Bus OK
Lim.deTorque&Parada
Freio, s/advrténcia
Freio pront,sem falhs
Falha de freio (IGBT)
Bloqueio Externo
Control word bit 11
Control word bit 12
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[40] Fora faixa da ref.
[41] Abaixo ref.,baixa
[42] Acima ref, alta
[45] Ctrl. bus
[46] Ctrl. bus, 1 se timeout
[47] Ctrl. bus, 0 se timeout
[60] Comparador 0
[61] Comparador 1
[62] Comparador 2
[63] Comparador 3
[64] Comparador 4
[65] Comparador 5
[70] Regra légica 0
[71] Regra légica 1
[72] Regra légica 2
[73] Regra légica 3
[74] Regra log 4
[75] Regra l6g 5
[80] Saida digitl A do SLC
[81] Saida digitl B do SLC
[82] Saida digitl C do SLC
[83] Saida digitl D do SLC
[84] Saida digitl E do SLC
[85] Saida digitl F do SLC
[160] Sem alarme
[161] Rodando em Revrsao
[165] Ref. local ativa
[166] Ref. remota ativa
[167] Comand partida ativo
[168] ModManual
[169] ModoAutom
[180] Falha de Clock
[181] Prev. Manutengao
[190] Fluxo-Zero
[193] Sleep mode
[194] Correia Partida
[195] Controle da Vavula de By-

pass

[196] Fire Mode Ativo
[197] Fire Mode Estava Ativo
[198] Modo Bypass Ativo
[220] Run Confirmation

98 Instrugdes Operacionais do TR200



% TRANE’

Como Programar o Conversor de Frequén-
cia

6-00 Timeout do Live Zero

Range:
10 s*

[1-99s]

Funcéo:

Inserir o periodo de tempo do Timeout do Live Zero. O Tempo de Timeout do
Live Zero esta ativo para as entradas analdgicas, ou seja, terminal 53 ou 54,
utilizado como fontes de referéncia ou de feedback. Se o sinal de referéncia,
associado a entrada de corrente selecionada, cair abaixo de 50% do valor
programado no par.6-10 Terminal 53 Tens&o Baixa, par.6-12 Terminal 53

Corrente Baixa, par.6-20 Terminal 54 Tensao Baixa ou par.6-22 Terminal 54

Corrente Baixa durante um periodo de tempo superior aquele programado no
par.6-00 Timeout do Live Zero, a fungao selecionada no par.6-01 Funcao
Timeout do Live Zerosera ativada.

6-01 Funcao Timeout do Live Zero

Option:

U
(]
(2]
(3]
(4]
(5]

Instrugdes Operacionais do TR200

Off (Desligado)
Congelar saida
Parada

Jogging
Velocidade maxima
Parada e desarme

Funcéo:

Selec.a fung.do timout. A fungdo programada no par.6-01 Func&o Timeout do
Live Zero sera ativada se o sinal de entrada do terminal 53 ou 54 estiver
abaixo de 50% do valor dos par.6-10 Terminal 53 Tens&o Baixa, par.

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa, par.6-20 Terminal 54 Tensao Baixa ou par.
6-22 Terminal 54 Corrente Baixa, pelo periodo de tempo definido no par.
6-00 Timeout do Live Zero. Se diversos timeouts ocorrerem simultaneamente,
o conversor de frequéncia prioriza as fungdes de timeout da seguinte maneira:

1. par.6-01 Funcéo Timeout do Live Zero

2. Par.8-04 Funcao Timeout de Controle

A frequéncia de saida do conversor de frequéncia pode ser:
* [1] congelada no valor atual

*  [2] substituida por uma parada
»  [3] substituida pela velocidade de jog
*  [4] substituida pela velocidade max.

* [5] substituida pela parada com desarme subseqtiente
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Ref./Feedback '2
o
m
[RPM] g
(s}
]
Par 6-xx —
Ref Alta/ 1500 —
Feedb Valor' ‘ ‘
1200 — | |
900 — ‘ ‘
\ \
600 —f | |
Par 6-xx 300 — ‘ ‘
Ref.Baix/ 150 —| \ \
Feedb Valor' ‘ ‘
1A% 5V 0V V]
Par 6-xx | Entrada analégica
'Baixa Tensao'ou \
'Corrente baixa' |
Par 6-xx
'Alta Tensao'ou
'Alta corrente'
6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa
Range: Funcéo:
0.07 V* [Application dependant] Insira o valor de tensao baixa. Este valor do sinal da gradagéo da entrada

analdgica deve corresponder ao valor baixo de referéncia/feedback, progra-
mado no par.6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo.

6-11 Terminal 53 Tensao Alta

Range: Funcéo:

10.00 V* [Application dependant] Insira o valor de tenséo alta. Este valor do escalonamento da entrada analé-
gica deve corresponder ao valor de referéncia /feedback alto, programado no
par.6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

Range: Funcéo:

4.00 mA* [Application dependant] Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder
ao valor baixo de referéncia, programado no par.6-14 Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor Baixo. O valor deve ser programado em >2 mA, a fim de ativar
a Funcgéo de Timeout do Tempo do Live Zero, no par.6-01 Funcdo Timeout

do Live Zero.
6-13 Terminal 53 Corrente Alta
Range: Funcéo:
20.00 [Application dependant] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao referéncia/feedback alto,
mA* programado no par.6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto.
6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcéo:

0.000* [-999999.999 - 999999.999] Insira o valor de gradagéo da entrada analdgica que corresponda ao valor de
baixa tensao/baixa corrente, programado no par.6-10 Terminal 53 Tensao
Baixa e par.6-12 Terminal 53 Corrente Baixa.
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6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcéo:
Applica- [-999999.999 - 999999.999 ]

tion de-
pendent*

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcéo:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa
baixa digital de primeira ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal 53.
Um valor de constante de tempo alto melhora o amortecimento, porém, au-
menta também o atraso através do filtro.
Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funciona-
mento

6-17 Terminal 53 Live Zero
Option: Funcéo:

Este parametro torna possivel desabilitar o Live Zero. P.ex., a ser utilizado se
as entradas analdgicas forem usadas como parte de um sistema de E/S des-
centralizado (p.ex., quando nao fizer parte de nenhum conversor de frequén-
cia relacionado as fungdes de controle, mas alimentando um sistema de Ge-
renciamento Predial com dados).

[0] Desativado
[11* Ativado

6-20 Terminal 54 Tensao Baixa
Range: Funcéo:

0.07 V* [Application dependant] Insira o valor de tensdo baixa. Este valor do sinal da gradacao da entrada
analogica deve corresponder ao valor baixo de referéncia/feedback, progra-
mado no par.6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo.

6-21 Terminal 54 Tensao Alta
Range: Funcéo:

10.00 V* [Application dependant] Insira o valor de tenséo alta. Este valor do escalonamento da entrada anal6-
gica deve corresponder ao valor de referéncia /feedback alto, programado no
par.6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
Range: Funcéo:

4.00 mA* [Application dependant] Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder
ao valor baixo de referéncia, programado no par.6-24 Terminal 54 Ref./
Feedb. Valor Baixo. O valor deve ser programado em >2 mA, a fim de ativar
a Fungado de Timeout do Tempo do Live Zero, no par.6-01 Funcéo Timeout
do Live Zero.

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

Range: Funcéo:
20.00 [Application dependant] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao referéncia/feedback alto,
mA* programado no par.6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto.
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6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcéo:

0.000* [-999999.999 - 999999.999] Digite o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao
valor de tensao baixa/corrente baixa programado no par.6-20 Terminal 54
Tenséo Baixa e par.6-22 Terminal 54 Corrente Baixa.

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:

100.000* [-999999.999 - 999999.999] Digite o valor de gradagao da entrada analdgica que corresponda ao valor de
tenséo alta/corrente alta, programado nos par.6-21 Terminal 54 Tensao Al-
ta e par.6-23 Terminal 54 Corrente Alta.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcéo:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Insira a constante de tempo. Esta € uma constante de tempo do filtro passa
baixa digital de primeira ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal 54.
Um valor de constante de tempo alto melhora o amortecimento, porém, au-
menta também o atraso através do filtro.
Nao se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funciona-
mento

6-27 Terminal 54 Live Zero

Option: Funcéo:
Este parametro torna possivel desabilitar o monitoramento do Live Zero.
P.ex., a ser utilizado se as saidas analdgicas forem usadas como parte de
um sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando nao fizer parte de nenhum
conversor de frequéncia relacionado as fungdes de controle, mas alimentan-
do um sistema de Gerenciamento Predial com dados).

[0] Desativado
[11* Ativado

6-50 Terminal 42 Saida

Option: Funcéo:
Selecione a funcédo do Terminal 42 como uma saida de corrente analdgica.
Uma corrente de motor de 20 mA corresponde a Imax-

[01* Fora de funcionament

[100] Frequéncia de saida 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Referéncia Referéncia Minima até Referéncia Maxima, (0-20 mA)

[102] Feedback -200% até +200% of par.20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

[103] Corrente do motor 0 até Max. do Inversor Corrente (par.16-37 Corrente Max.do Inversor), (0-20
mA)

[104] Torque rel ao lim 0 até o Limite de torque (par.4-16 Limite de Torque do Modo Motor), (0-20
mA)

[105] Torq rel ao nominal 0 até Torque nominal do motor, (0-20 mA)

[106] Poténcia 0 até Poténcia nominal do motor, (0-20 mA)

[107]* Velocidade 0 até o Limite de Velocidade Superior(par.4-13 Lim. Superior da Veloc. do
Motor [RPM] and par.4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)

[113] Ext. Malha Fechada 1 0 até 100%, (0-20 mA)
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[114]
[115]
[130]
[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[136]
[137]
[139]
[140]
[141]
[142]
[143]

[144]

[145]

Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3
Freq. saida 4-20mA
Referéncia 4-20mA
Feedback 4-20mA
Corr. motor 4-20mA
% torq. lim 4-20 mA
% torq.nom 4-20 mA
Poténcia 4-20mA
Velocidade 4-20mA
Ctrl bus

Ctrl. bus 4-20 mA

Ctrl bus t.o.

Ctrl bus 4-20mA t.o.

Ext. Malha fechada 1 4-20

mA

Ext. Malha fechada 2 4-20

mA

Ext. Malha fechada 3 4-20

mA

0 até 100%, (0-20 mA)

0 até 100%, (0-20 mA)

0-100 Hz

Referéncia Minima - Referéncia Maxima

-200% até +200% de par.20-14 Maximum Reference/Feedb.

0 até Max. do Inversor Corrente (par.16-37 Corrente Max.do Inversor)

0 até o Limite de torque (par.4-16 Limite de Torque do Modo Motor)

0 até Torque nominal do motor

0 até Poténcia nominal do motor

0 até o Limite Superior de Velocidade (4-13 e 4-14)
0 até 100%, (0-20 mA)

0 - 100%

0 até 100%, (0-20 mA)

0 - 100%

0 - 100%

0 - 100%

0-100%

OBSERVACAO: Os valores para configuragdo da Referéncia Minima s&o encontrados no par.3-02 Referéncia Mini-
ma para malha aberta e no par.20-13 Minimum Reference/Feedb. para malha fechada - os valores para a referéncia
maxima s&o encontrados no par.3-03 Referéncia Maxima para malha aberta e no par.20-14 Maximum Reference/

Feedb. para malha fechada.

6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Range:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %]

Instrugdes Operacionais do TR200

Funcéo:

Graduar para saida minima (0 ou 4 mA) do sinal analégico selecionado no
terminal 42.

Programe o valor para ser a porcentagem da faixa completa da variavel se-
lecionada no par.6-50 Terminal 42 Saida.
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6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida
Range: Funcéo:
100.00 [0.00 - 200.00 %] Gradue para saida maxima (20 mA) do sinal analégico no terminal 42.
%* Programe o valor para ser a porcentagem da faixa completa da variavel se-
lecionada no par.6-50 Terminal 42 Saida.
Corrente E
(mA) 2
20 T :
0/4 *—‘
I
0% Analégica Analégica 1009 Varidvel para
saida Min Saida Max saida
Escala Escala exemplo: Velocidade
par. 6-51 par. 6-52 (RPM)
E possivel obter um valor menor que 20 mA, em fundo de escala, progra-
mando valores >100%, utilizando a férmula seguinte:
20 mA | desejada mdxima corrente x 100 %
) . 20 mA ”
i.e. 10mA: T0 mA * 100% = 200 %
EXEMPLO 1:

Valor da variavel= FREQuéncia DE SAIDA, faixa= 0-100 Hz

Faixa necessaria para a saida= 0-50 Hz

E necessario o sinal de saida 0 ou 4 mA em 0 Hz (0% de faixa) - programado no par.6-51 Terminal 42 Escala Minima
de Saida para 0%

E necessario o sinal de saida de 20 mA em 50 Hz (50% da faixa) - programado no par. par.6-52 Terminal 42 Escala
Méaxima de Saida para 50%

A o
9]
20 mA @3
<
o
o
m
0/4 mA -
O% 50% 109%
A A
-
OHz 50Hz 100Hz
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EXEMPLO 2:

Varidvel= FEEDBACK, faixa= -200% até +200%

Faixa necesséria para a saida= 0-100%

E necessario sinal de saida de 0 ou 4 mA em 0% (50% da faixa) - programado no par.6-51 Terminal 42 Escala Minima
de Saida para 50%.

E necessario sinal de saida de 20 mA em 100% (75% da faixa) - programado no set par.6-52 Terminal 42 Escala
Maxima de Saida para 75%

20 mA

130BA856.10

0/4 mA -

0% 50% 75% 109%

-200% 0% +100% +200%

EXEMPLO 3:

Valor da variavel= REFERENCIA, faixa= Ref min - Ref. max

Faixa necessaria para saida= Ref min (0%) - Ref Max (100%), 0-10 mA

E necessario sinal de saida de 0 ou 4 mA na Ref min - programado no par.6-51 Terminal 42 Escala Minima de Sai-
da para 0%

E necessario sinal de saida de10 mA na Ref max (100% da faixa) - programado par.6-52 Terminal 42 Escala Maxima
de Saida para 200%

(20 mA /10 mA x 100%=200%).

=4
N
20mA Q
<
[}
o
m
10 mA
0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
| |
Min ref Max ref Max ref X 20/10
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Option: Funcéao:
Selecione a frequéncia de chaveamento. Alterar a frequéncia de chavea-
mento pode contribuir para reduzir o ruido acustico do motor.
OBSERVAGAO: O valor da frequéncia de saida do conversor de frequéncia
nunca deve ser superior a 1/10 da frequéncia de chaveamento. Quando o
motor estiver funcionando, ajuste a frequéncia de chaveamento no par.
14-01 Frequéncia de Chaveamento até que o motor funcione o mais silen-
ciosamente possivel. Consulte também o par.14-00 Padréo de Chaveamen-
to e a secgao Derating.

[0] 1,0 kHz

[1] 1,5 kHz

[2] 2,0 kHz

[3] 2,5 kHz

[4] 3,0 kHz

[5] 3,5 kHz

[6] 4,0 kHz

[71* 5,0 kHz

[8] 6,0 kHz

[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz

[11] 10,0 kHz

[12] 12,0 kHz

[13] 14,0 kHz

[14] 16,0 kHz

Option: Funcéo:

[0] Off (Desligado) Nao seleciona nenhuma sobre modulagao da tensao de saida a fim de evitar

o ripple de torque no eixo do motor.

[11* On (Ligado) A fungao de sobre modulagao gera uma tenséo adicional de até 8% da tenséo
de saida, sem sobre modulagéo, que resulta de um torque extra de 10-12%,
no centro do intervalo de sobresincronismo (desde 0% da velocidade nominal
crescendo até aproximadamente 12% na velocidade nominal)

20-00 Fonte de Feedback 1

Option: Funcéao:
Até um maximo de trés sinais de feedback diferentes podem ser utilizados
para fornecer o sinal de feedback, ao Controlador PID do conversor de fre-
quéncia.
Este parametro define qual entrada sera utilizada como fonte do primeiro sinal
de feedback.
As entradas analdgicas X30/11 e X30/12 referem-se as entradas da placa do
opcional E/S para Aplicagdes Gerais.

[0] Sem fungéo

[1] Entrada analdgica 53
[2]* Entrada analogica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33
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[7]
(8]
9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[100]
[101]
[102]

Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12
Entr.analog.X42/1
Entr.Anal6g.X42/3
Entr.anal6g.X42/5
Entr.Analog. X49/1
Entr.Analég. X49/3
Entr.Anal6g. X49/5
Feedb. do Bus 1
Feedb. do Bus 2
Feedb. do bus 3

NOTA: Se um feedback nao for utilizado, a sua fonte pode ser programada para Sem Fungéao [0]. O par. par.
20-20 Funcao de Feedback determina como os trés sinais de feedback possiveis serdo utilizados pelo controlador PID.

20-01 Conversao de Feedback 1

Option:

(U
(]

(2]

Linear

Raiz quadrada

Presséo para temperatura

Funcéo:

Este parametro permite que uma fungéo de conversao seja aplicada ao Feed-
back 1.

Linear [0] n&o tem efeito sobre o feedback.

Normalmente, utiliza-se Raiz quadrada [1] quando um sensor de pressao é
usado para fornecer feedback de fluxo(vazdo o « pressao)).

A funcdo Presséo para temperatura [2] é usada em aplicagcdes de compres-
sores, para fornecer um feedback de temperatura, por meio de um sensor de
pressao. A temperatura do elemento refrigerante é calculada utilizando a se-
guinte férmula:

A2
(/n(Pe+1) — A1)
tes especificas do elemento refrigerante. O refrigerante deve ser selecionado
no par.20-30 Elemento refrigerante. Os par.20-21 Setpoint 1 ao par.

20-23 Setpoint 3 permitem que os valores de A1, A2 e A3 sejam inseridos
para um refrigerante que ndo esteja listado no par.20-30 Elemento refrige-
rante.

Temperatura = — A3, onde A1, A2 e A3 sao constan-

20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1

Option:

U
(]

(5]

(10]
(1]
[12]
[20]
[21]
(22]
(23]

%

PPM

1/min

RPM
PULSOS/s
I/s

I/min

I’h

m?/s

Instrugdes Operacionais do TR200

Funcéo:

Este parametro determina a unidade de medida que é utilizada para esta fonte
de Feedback, antes de aplicar a conversao de feedback ao par.20-01 Con-
verséo de Feedback 1. Esta unidade de medida nao € utilizada pelo Contro-
lador PID.
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[24] m3/min
[25] m3/h
[30] kgls
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] galdo/s
[122] galdao/min
[123] galao/h
[124] CFM
[125] pé cubico/s
[126] pé cubico/min
[127] pé cubico/h
[130] Ib/s
[131] Ib/min
[132] Ib/h
[140] pés/s
[141] pés/min
[145] pé
[160] °F
[170] psi
[171] Ib/pol?
[172] pol wg
[173] pé WG
[174] in Hg
[180] HP

NOTA: Este parametro esta disponivel somente ao utilizar a conversao de feedback de pressao para temperatura.
Se a for selecionada a opgao Linear [0] no par.20-01 Conversao de Feedback 1, entédo, a configuragao de qualquer
selecdo no par.20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 sera de um para um, independentemente da conversao.
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20-03 Fonte de Feedback 2
Option: Funcéo:
Consulte a par.20-00 Fonte de Feedback 1, para obter mais detalhes.

[0]* Sem fungéo

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

[7] Entr. Anal. X30/11

[8] Entr. Anal. X30/12
[9] Entr.analog.X42/1

[10] Entr.Analog.X42/3
[11] Entr.anal6g.X42/5

[12] Entr.Analog. X49/1
[13] Entr.Analég. X49/3
[14] Entr.Analég. X49/5

[100] Feedb. do Bus 1
[101] Feedb. do Bus 2
[102] Feedb. do bus 3

20-04 Conversao de Feedback 2
Option: Funcéo:
Consulte a par.20-01 Conversao de Feedback 1, para obter mais detalhes.

[0]* Linear
[1] Raiz quadrada
[2] Pressao para temperatura
20-07 Conversao de Feedback 3
Option: Funcéo:
Consulte a par.20-01 Conversao de Feedback 1, para obter mais detalhes.
[0]* Linear
[1] Raiz quadrada
[2] Presséao para temperatura
20-12 Unidade da Referéncia/Feedback
Option: Funcéo:

Consulte a par.20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1, para obter mais de-
talhes.

20-13 Minimum Reference/Feedb.

Range: Funcéo:

0.000 [Application dependant] Digite o valor minimo desejado para a referéncia remota, quando estiver ope-
Pro- rando com o par. par.1-00 Modo Configuragéo programado para Malha Fe-
cessCtr- chada [3]. Unidades de medida como programadas no par. par.20-12 Unidade
IUnit* da Referéncia/Feedback.

O feedback minimo sera -200% do valor programado no par. par.20-13 Mi-
nimum Reference/Feedb. ou no par. par.20-14 Maximum Reference/Feedb.,
o valor numérico que for maior.
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NOTA: Se estiver operando com o par. par.1-00 Modo Configuragéo programado em Malha Aberta [0], deve ser usado

o par. par.3-02 Referéncia Minima.

20-14 Maximum Reference/Feedb.

Range:

100.000 [Application dependant]

Pro-
cessCtr-
|Unit*

Funcéo:

Insira o valor de referéncia/feedback maximo para operagdo em malha fe-
chada. A configuracdo determina o maximo valor obtenivel somando todas
as fontes de referéncia para operacdo em malha fechada. A configuragéo
determina 100% de feedback em malha aberta e malha fechada (faixa total
de feedback: -200% até +200%).

OBSERVACAO: Se estiver operando com o par.1-00 Modo Configuracdo programado em Malha Aberta [0], deve ser

usado o par.3-03 Referéncia Maxima.

20-20 Funcao de Feedback

Option:

(0]

(1]

(2]

(31~

(4]

110

Soma

Diferenca

Média

Minimo

Maximo

Funcéo:

Este parametro determina como os trés feedbacks possiveis serao utilizados
para controlar a frequéncia de saida do conversor de frequéncia.

A opgéo Soma [0] programa o Controlador PID para utilizar a soma dos Feed-
back 1, Feedback 2 e Feedback 3, como o sinal de feedback.

NOTA: Qualquer feedback n&o utilizado deve ser programado para Sem Fun-
¢&o, no par. par.20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feed-
back 2 ou par. par.20-06 Fonte de Feedback 3.

A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que estejam ativadas
(consulte o grupo de par. 3-1*) sera utilizada como a referéncia de setpoint
do Controlador PID.

A opcéo Diferenca [1] programa o Controlador PID para utilizar a diferenca
entre o Feedback 1 e Feedback 2 como sinal de feedback. O Feedback 3 ndo
sera utilizado nesta selegdo. Sera utilizado apenas o setpoint 1. A soma do
Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que estejam ativadas (consulte
o grupo de par. 31*) sera utilizada como a referéncia de setpoint do Contro-
lador PID.

A opcéo Média [2] programa o Controlador PID para utilizar a média dos
Feedback 1, Feedback 2 e Feedback 3 como o sinal de feedback.

NOTA: Qualquer feedback n&o utilizado deve ser programado para Sem Fun-
¢do, no par. par.20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feed-
back 2, ou par. par.20-06 Fonte de Feedback 3. A soma do Setpoint 1 com
quaisquer outras referéncias que estejam ativadas (consulte o grupo de par.
3-1%) sera utilizada como a referéncia de setpoint do Controlador PID.

A opgéo Minimo [3] programa o Controlador PID para comparar os Feedback
1, Feedback 2 e Feedback 3, e utilizar o valor minimo dentre eles como o
sinal de feedback.

NOTA: Qualquer feedback néo utilizado deve ser programado para Sem Fun-
¢ao, no par. par.20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feed-
back 2, ou par. par.20-06 Fonte de Feedback 3. Sera utilizado apenas o set-
point 1. A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que estejam
ativadas (consulte o grupo de par. 3-1*) sera utilizada como a referéncia de
setpoint do Controlador PID.

A opcao Maximo [4] programa o Controlador PID para comparar os Feedback
1, Feedback 2 e Feedback 3, e utilizar o maior desses valores como o sinal
de feedback.
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[5] Min Setpoint Mdultiplo

[6] Max Setpoint Multiplo

NOTA: Qualquer feedback néo utilizado deve ser programado para Sem Fun-
¢éo, no par. par.20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feed-
back 2, ou par. par.20-06 Fonte de Feedback 3.

Sera utilizado apenas o setpoint 1. A soma do Setpoint 1 com quaisquer ou-
tras referéncias que estejam ativadas (consulte o grupo de par. 3-1*) sera
utilizada como a referéncia de setpoint do Controlador PID.

Setpoint multiplo minimo [5] programa o Controlador PID para calcular a di-
ferenga entre o Feedback 1 e o Setpoint 1, Feedback 2 e o Setpoint 2, Feed-
back 3 e o Setpoint 3. Ele utilizara o par feedback/setpoint cujo sinal de feed-
back esteja o mais distante abaixo da respectiva referéncia de setpoint. Se
todos os sinais de feedback estiverem acima de seus respectivos setpoints,
o Controlador PID utilizara o par feedback/setpoint cuja diferenca entre o
feedback e o seu setpoint for minima.

NOTA: Se apenas dois sinais de feedback forem utilizados, o feedback que
nao for usado deve ser programado para Sem Fungé&o, no par. par.

20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feedback 2 ou par. par.
20-06 Fonte de Feedback 3. Observe que cada referéncia de setpoint sera a
soma de seu respectivo valor de parametro (par.20-21 Setpoint 1, par.
20-22 Setpoint 2 e par.20-23 Setpoint 3) e quaisquer outras referéncias que
estiverem ativadas (consulte o grupo de par. 3-1%).

Setpoint multiplo maximo [6] programa o Controlador PID para calcular a di-
ferenga entre o Feedback 1 e o Setpoint 1, Feedback 2 e o Setpoint 2, Feed-
back 3 e o Setpoint 3. O Controlador utilizara o par feedback/setpoint cujo
feedback estiver o mais distante acima da sua respectiva referéncia de set-
point. Se todos os sinais de feedback estiverem abaixo de seus respectivos
setpoints, o Controlador PID utilizara o par feedback/setpoint cuja diferenga,
entre o feedback e respectivo setpoint, for minima.

NOTA: Se apenas dois sinais de feedback forem utilizados, o feedback que
nao for usado deve ser programado para Sem Funcgéo, no par. par.

20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feedback 2 ou par. par.
20-06 Fonte de Feedback 3. Observe que cada referéncia de setpoint sera a
soma de seu respectivo valor de parametro (par.20-21 Setpoint 1, par.
20-22 Setpoint 2 e par.20-23 Setpoint 3) e quaisquer outras referéncias que
estiverem ativadas (consulte o grupo de par. 3-1%).

NOTA: Qualquer feedback nao utilizado deve ser programado para “Sem fungéo”, no respectivo pardmetro da Fonte
de Feedback: par. par.20-00 Fonte de Feedback 1, par. par.20-03 Fonte de Feedback 2 ou par. par.20-06 Fonte de

Feedback 3.

O feedback resultante da fungao selecionada no par.20-20 Funcéo de Feedback sera utilizado pelo Controlador PID,
para controlar a frequéncia de saida do conversor de frequéncia. Este feedback também pode ser exibido no display
do conversor de frequéncia, ser utilizado para controlar uma saida analdgica do conversor, e ser transmitido por di-
versos protocolos de comunicagéao serial.
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O conversor de frequéncia pode ser configurado para tratar de aplicagbes multizonais. Duas aplicagées multizonais
diferentes sdo suportadas:

. Multizona, setpoint Unico
*  Multizona, setpoint multiplo

A diferencga entre os dois € ilustrada pelos seguintes exemplos:

Exemplo 1 — Multizona, setpoint Gnico

Em um edificio de escritérios, um sistema de VAV (volume de ar variavel) TR200 deve garantir uma pressdo minima
em caixas VAV selecionadas. Devido as perdas de pressao variaveis em cada duto, ndo se pode assumir que a pressao
em cada caixa VAV seja a mesma. A pressdo minima necessaria € a mesma para todas as caixas VAV. Este método
de controle pode ser estabelecido programando a par.20-20 Funcgéo de Feedback com a opgéo [3], Minimo, e inserindo
a pressao desejada no par.20-21 Setpoint 1. O Controlador PID aumentara a velocidade do ventilador, se qualquer um
dos feedbacks estiver abaixo do setpoint, e diminuira a velocidade se todos os feedbacks estiverem acima do setpoint.

130BA353.11

Amortecedor Ventilador de C\/a:\ja U
alimentagdo de ar T

§ ‘@‘ CJ_—‘ (é \ Zona 2
\Bobina de Caixa
resfriamento/ VAV

aquecimento
Amortecedor @ X 2 3
P~ ona

A teced Ventilador de Caixa
mortecedor retorno de ar VAV

<77

)

Exemplo 2 — Multizona, setpoint multiplo

O exemplo anterior pode ser utilizado para ilustrar o uso de multizona, controle de setpoint mdltiplo. Se as zonas
necessitarem de pressdes diferentes, em cada caixa VAV, cada setpoint pode ser especificado nos par.20-21 Setpoint
1, par.20-22 Setpoint 2 e par.20-23 Setpoint 3. Ao selecionar Setpoint multiplo minimo, [5], no par.20-20 Funcao de
Feedback, o Controlador PID aumentara a velocidade do ventilador, se qualquer um dos feedbacks estiver abaixo de
seu respectivo setpoint, e a diminuira se todos os feedbacks estiverem acima de seus setpoints individuais.

20-21 Setpoint 1

Range: Funcéo:

0.000  [-999999.999 - 999999.999 O setpoint 1 ¢é utilizado no Modo Malha Fechada para inserir uma referéncia
Pro- ProcessCtrlUnit] de setpoint, que é usada pelo Controlador PID do conversor de frequéncia.
cessCtr- Consulte a descrigdo da par.20-20 Funcado de Feedback.

IUnit*

OBSERVAGAO: A referéncia de setpoint inserida aqui é adicionada a qual-
quer outra referéncia que esteja ativada (consulte o grupo de par. 3-1%).
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20-22 Setpoint 2
Range: Funcao:
0.000  [-999999.999 - 999999.999 O setpoint 2 é utilizado no Modo Malha Fechada para inserir uma referéncia
Pro- ProcessCitrlUnit] de setpoint, que pode ser usada pelo Controlador PID do conversor de fre-
cessCitr- quéncia. Consulte a descri¢ao da Fungdo de Feedback, par.20-20 Fungdo de
IUnit* Feedback.

NOTA: A referéncia de setpoint inserida aqui é adicionada a qualquer outra referéncia que esteja ativada (consulte o
grupo de par. 3-1%).

20-70 Tipo de Malha Fechada
Option: Funcéo:

Este parametro define a resposta da aplicagdo. O modo padréo deve ser su-
ficiente para a maioria das aplicagdes. Se a velocidade de resposta da apli-
cagao for conhecida, ela pode ser selecionada aqui. Isto diminuira o tempo
necessario para executar a sintonizagdo automatica do PID. A configuragéo
nao tem impacto no valor dos parametros sintonizados e é utilizada somente
para a sequéncia de sintonizacado automatica.

[0]* Auto

[1] Pressédo Rapida

[2] Presséo Baixa

[3] Temperatura Rapida
[4] Temperatura Lenta

20-71 Modo de Configuragao

Option: Funcéo:

[0] * Normal A configuragdo normal deste parametro sera conveniente para o controle da
pressdo em sistemas de ventiladores.

[1] Rapido A configuragédo rapida seria geralmente utilizada em sistemas de bombea-
mento, onde uma resposta de controle rapida é desejavel

20-72 Modificagdo de Saida do PID
Range: Funcéo:

0.10* [0.01-0.50] Este parametro programa a magnitude da alterac&o incremental, durante a
sintonizagdo automatica. O valor € uma porcentagem da velocidade total ou
seja, se a frequéncia maxima de saida, no par.4-13 Lim. Superior da Veloc.
do Motor [RPM]/par.4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] for programada
para 50 Hz, 0,10 representa 10% de 50 Hz, que corresponde a 5 Hz. Este
parametro deve ser programado para um valor que resulte em alteragdes de
feedback, entre 10% e 20%, para a melhor precisao da sintonizagao.

20-73 Nivel Minimo de Feedback
Range: Funcéo:
-999999. [Application dependant]

000 Pro-

cessCitr-
IUnit*
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20-74 Nivel Maximo de Feedback
Range: Funcéo:
999999. [Application dependant]

000 Pro-

cessCtr-
IUnit*

20-79 Sintonizacdao Automatica do PID

Option: Funcéao:
Este parametro ativa a sequéncia de sintonizagao automatica do PID. Uma
vez que a sintonizagao automatica foi completada com éxito e as configura-
¢bes foram aceitas pelo usuario, ao pressionar [OK] ou [Cancel] teclado, no
final da sintonizagdo, este parametro é reinicializado para [0] Desativado.

[01~ Desativado
[1] Ativado

20-81 Controle Normal/Inverso do PID

Option: Funcéo:

[0] * Normal Normal [0] faz com que a frequéncia de saida do conversor de frequéncia
diminua, quando o feedback for maior que a referéncia de setpoint. Este tipo
de ajuste € comum em ventilador controlado por pressdo e em aplicagdes de
bomba.

[1] Inverso Inverso [1] faz com que a frequéncia de saida do conversor de frequéncia
aumente, quando o feedback for maior que a referéncia de setpoint. Isto &
comum em aplicagbes de resfriamento controladas por temperatura, como
em torres de resfriamento.

20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]

tion de-

pendent*

20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]

tion de-

pendent*

20-93 Ganho Proporcional do PID
Range: Funcéo:

0.50*  [0.00-10.00]

Se (Erro x Ganho) saltar com um valor igual ao que esta programado no par.20-14 Maximum Reference/Feedb., o
controlador PID tentara alterar a velocidade de saida igual ao que esta programado no par.4-13 Lim. Superior da Veloc.
do Motor [RPM] / par.4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], mas na pratica, naturalmente, limitado por essa
configuragéo.

A faixa proporcional (erro que causa a saida mudar de 0-100%) pode ser calculada por meio da formula:

1
Proporcional Ganho
OBSERVACAO: Sempre programe o valor desejado para par.20-14 Maximum Reference/Feedb., antes de configurar
os valores para o controlador PID, no grupo de par. 20-9*.

x (Mdx Referéncia)
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20-94 Tempo de Integracao do PID

Range: Funcéo:

20.00 s* [0.01 - 10000.00 s] Com o passar do tempo, o integrador acumula uma contribuicéo para a saida
do controlador PID enquanto houver um desvio entre a Referéncia/Setpoint
e os sinais de feedback. A contribui¢cdo é proporcional ao tamanho do desvio.
Isto garante que o desvio (erro) tendera a zero.

Uma resposta rapida a qualquer desvio é obtida quando o tempo de integra-
¢éo é programada com um valor baixo. Programando-o com valor muito bai-
X0, no entanto, pode fazer com que o controle se torne instavel.

O valor programado é o tempo necessario para o integrador adicionar a mes-
ma contribuigdo da porgéo proporcional de um determinado desvio.

Se o valor for programado para 10,000, o controlador agira como um contro-
lador proporcional puro, com um banda P baseada no valor programado no
par. par.20-93 Ganho Proporcional do PID. Quando nao houver nenhum des-
vio presente, a saida do controlador proporcional sera 0.

22-22 Deteccao de Velocidade Baixa

Option: Funcéo:
[0] * Desativado
[1] Ativado Selecione Ativado para detectar a condigdo em que o motor opera com uma

velocidade conforme programada no par.4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor
RPM] ou par.4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [HZz].

22-23 Fungao Fluxo-Zero

AgOes comuns para a Detecgdo de Baixa Poténcia e Detecgdo de Velocidade Baixa (ndo € possivel a selegdo individual).

Option: Funcéo:

[0] * [Off] (Desligar)

[1] Sleep mode O drive estara no Sleep Mode e ira parar quando for detectada uma condigcao
de Fluxo Zero. Consulte o grupo do 22-4, para as opgdes de programacéo do
Sleep Mode.

[2] Adverténcia O drive continuara funcionando, mas ativara uma Adverténcia de Fluxo Zero

[W92]. Uma saida digital do drive ou um bus de comunicacao serial pode
enviar uma adverténcia para outro equipamento.

[3] Alarme O drive ira parar de funcionar e ativara um Alarme de Fluxo Zero [A92]. Uma
saida digital do drive ou um bus de comunicagao serial pode enviar um alarme
para outro equipamento.

Observagao:

Nao programe o par. par.14-20 Modo Reset com [13] Reset automét infinit, quando o par. par.22-23 Funcéo Fluxo-
-Zero estiver programado com [3] Alarme. Caso isto seja feito, fara com que o drive alterne, continuamente, entre
funcionar e parar, quando uma condi¢ao de Fluxo Zero for detectada.

Observagao:

Se o drive estiver equipado com um bypass de velocidade constante, com uma fung&o de bypass automatico que inicia
o bypass se o drive estiver submetido a uma condigéo persistente de alarme, assegure-se de desativar a fungédo de
bypass automatico, se [3] Alarme estiver selecionada como a Fungéo de Fluxo Zero.

22-24 Atraso de Fluxo-Zero

Range: Funcéo:

10 s* [1-600 s] Programe o tempo que a Baixa Poténcia/Velocidade Baixa deve continuar
sendo detectada para ativar o sinal para as agdes. Se a detecgao desapare-
cer antes do temporizador expirar o tempo, o temporizador sera reinicializado.
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22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

Range: Funcéo:

10 s* [0 -600 s] Programe o tempo de funcionamento minimo desejado para o motor, apds
um comando de Partida (entrada digital ou Barramento), antes de entrar no
Sleep Mode.

22-41 Sleep Time Minimo

Range: Funcéo:

10 s* [0 - 600 s] Programe o tempo minimo desejado para permanecer em Sleep Mode. Isto

anulara quaisquer condigdes de ativagao.

22-42 Velocidade de Ativagcdao [RPM]
Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*

22-43 Velocidade de Ativacao [Hz]

Range: Funcéo:

Applica- [Application dependant]

tion de-

pendent*

Range: Funcéo:

10 %* [0 - 100 %] Para ser utilizado somente se o par.1-00 Modo Configuracao, estiver progra-

mado para Malha Fechada e o controlador Pl integrado for utilizado para
controlar a presséo.

Programe a queda de pressao permitida, em porcentagem do setpoint da
pressao (Pset), antes de cancelar o Sleep Mode.

Se for utilizado em aplicagdes onde o controlador Pl integrado estiver programado para controle inverso (p.ex., apli-
cacgdes de torre de resfriamento) no par. par.20-71 Modo de Configuragéo, o valor no par. par.22-44 Ref. de Ativacdo/
Diferenca de FB sera automaticamente adicionado.

22-45 Impulso de Setpoint
Range: Funcéo:

0 %* [-100 - 100 %] Para ser utilizado somente se o par.1-00 Modo Configuracao, estiver progra-
mado para Malha Fechada e for utilizado o controlador Pl integrado. Em sis-
temas com regulagem constante de presséo, torna-se vantajoso aumentar a
pressao do sistema antes de parar o motor. Esta providéncia estendera o
tempo em que o motor € parado e ajudara a evitar partidas/paradas freqtien-
tes.

Programe a sobrepressao/superaquecimento em porcentagem de setpoint
para a pressao (Pset)/temperatura, antes de entrar no Sleep Mode.

Se for programado 5%, a pressao de impulsdo sera Pset* 1,05. Pode-se uti-
lizar valores negativos, p.ex., para o controle de torre de resfriamento, onde
uma mudancga negativa € necessaria.
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22-46 Tempo Maximo de Impulso

Range: Funcéo:

60 s* [0 - 600 s] Para ser utilizado somente se o par.1-00 Modo Configuracao, estiver progra-
mado para Malha Fechada e o controlador Pl integrado for utilizado para
controlar a pressao.

Programe o tempo maximo para o qual o modo impulso sera permitido. Se o
tempo programado for excedido, o Sleep Mode sera acessado sem aguardar
a pressao de impulso programada ser atingida.

22-60 Fungdo Correia Partida

Seleciona a agdo a ser executada se a condigdo de Correia Partida for detectada.

Option: Funcéo:
[0] * [Off] (Desligar)
[1] Adverténcia O drive continuaréa funcionando, mas ativard um Adverténcia de Correia Par-

tida [W95]. Uma saida digital do drive ou um bus de comunicagé&o serial pode
enviar uma adverténcia para outro equipamento.

[2] Desarme O drive ira parar de funcionar e ativara um alarme de Correia Partida [A 95].
Uma saida digital do drive ou um bus de comunicacéo serial pode enviar um
alarme para outro equipamento.

Observacao:

Nao reinicialize o par. par.14-20 Modo Reset, com [13] Reset automat infinit, quando o par. par.22-60 Func&o Correia
Partida estiver programado com [2] Desarme. Ao realizar isto, fard com que o drive alterne continuamente entre fun-
cionar e parar, quando uma condi¢ao de correia partida for detectada.

Observagao:

Se o drive estiver equipado com um bypass de velocidade constante, com uma fung&o de bypass automatico que inicia
o bypass se o drive estiver submetido a uma condigéo persistente de alarme, assegure-se de desativar a fungédo de
bypass automéatico do bypass, se [2] Desarme estiver selecionada como a Funcéo de Fluxo Zero.

22-61 Torque de Correia Partida

Range: Funcéo:

10 %* [0 - 100 %] Programa o torque de correia partida como uma porcentagem do torque no-
minal do motor.

22-62 Atraso de Correia Partida

Range: Funcéo:

10s [0 - 600 s] Programa o tempo durante o qual as condigdes de Correia Partida devem
estar ativas, antes de executar a agao selecionada no par.22-60 Fungao Cor-
reia Partida.
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22-75 Protecgao de Ciclo Curto
Option: Funcéao:
[0]* Desativado Temporizador programado no par.22-76 Intervalo entre Partidas esta desa-
tivado.
[1] Ativado Temporizador programado no par.22-76 Intervalo entre Partidas esta ativado.
22-76 Intervalo entre Partidas
Range: Funcéo:
Applica- [Application dependant]
tion de-
pendent*
22-77 Tempo Minimo de Funcionamento
Range: Funcéo:
0s* [Application dependant] Programa o tempo desejado como tempo de funcionamento minimo, apés

um comando de partida normal. (Partida/Jog/Congelar). Qualquer comando
de parada normal sera ignorado, até que o tempo programado expire. O tem-
porizador comegara a contagem em seguida a um comando de partida normal
(Partida/Jog/Congelar).

O temporizador sera ignorado por um comando de Parada por Inércia (In-
verso) ou de Bloqueio Externo.

OBSERVAGCAO: N3o funciona no modo cascata.
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Setup de Parametro
Grupo Titulo Funcao
0- Operagéo e Dis- Parametros utilizados para programar as fungées fundamentais do conversor de fre-
play quéncia e do teclado, incluindo: selegdo do idioma; selegcéo das variaveis que séo exi-

bidas em cada posigéo do display (p.ex., presséo estatica do duto ou temperatura de
retorno da agua do condensador podem ser exibidas com o setpoint em digitos peque-
nos na linha superior e o feedback em digitos grandes no centro do display); ativando/
desativando as teclas/botdes do teclado; senhas para o teclado; enviar e baixar para-
metros colocados em funcionamento para/do teclado e configurar o relégio interno.

1- Carga / Motor  Parametros usados para configurar o conversor de frequéncia para a aplicagdo espe-
cifica e para o motor, inclusive: operagao em malha aberta ou fechada; tipo de aplicagéo
como compressor, ventilador ou bomba centrifuga; dados da plaqueta de identificagdo
do motor; sintonizagao automatica do drive para o motor para desempenho ideal; flying
start (normalmente utilizada para aplicagdes de ventilador) e protegao térmica do motor.

2- Freios Parametros utilizados para configurar fungcéo de frenagem do conversor de frequiéncia
que, embora ndo sejam comum em muitas aplicagées de HVAC, podem ser Uteis em
aplicacdes de ventilador especiais. Parametros incluindo: Frenagem CC; frenagem di-
namica/com resistor e controle de sobretensao (que fornece ajuste automatico da taxa
de desaceleragéo (processo de rampa automatico) para evitar desarmar durante a de-
saceleracao de ventiladores com grande inércia)

3- Referéncia / Parametros utilizados para programar os limites de referéncia maxima e minima da ve-

Rampas locidade (RPM/Hz) em malha aberta ou em unidades reais, ao funcionar em malha fe-
chada); referéncias digitais/predefinidas; velocidade de jog; definigdo da fonte de cada
referéncia (p.ex., a qual entrada analdgica esta conectada); tempos de aceleragdo e
desaceleracao e configuragdes de potencidmetro digital.

4- Limites / Adver- Parametros utilizados para programar os limites e adverténcias de operagao, inclusive:

téncias sentido permitido para o motor; velocidades minima e maxima do motor (p.ex., em apli-
cagdes de bomba é comum programar uma velocidade minima de aprox. 30-40% para
garantir que as vedagdes da bomba estdo sempre adequadamente lubrificadas, evitar
cavitagdo e assegurar que uma pressao adequada é produzida permanente para criar
vazao); limites de torque e de corrente para proteger a bomba, ventilador ou compressor
acionado pelo motor; adverténcias de referéncia, feedback, velocidade e corrente baixa/
alta; protegéo de fase de motor ausente; frequéncias de bypass de velocidade inclusive
setup semi-automatico dessas frequéncias (p.ex., para evitar condigdes de ressonancia
em torres de resfriamento e outros ventiladores).

5- Entrada / Saida Parametros utilizados para programar as fungdes de todas as entradas digitais, saidas
Digital digitais, saidas de relé, entradas de pulso e saidas de pulso para terminais no cartdo
de controle e em todos os cartdes de opcionais.
6- Entrada / Saida Parametros utilizados para programar as fungées associadas a todas as entradas e
Analégica saidas analdgicas dos terminais do cartdo de controle e opcional de E/S para Uso Geral

(MCB101) incluindo: fungéo timeout do Live Zero da entrada analdgica (que pode ser
usada, por exemplo, para comandar um ventilador de torre de resfriamento para operar
em velocidade total se o sensor de retorno da agua do condensador falhar); escalona-
mento dos sinais de entrada analdgica (por exemplo, para corresponder a entrada ana-
I6gica para mA e a faixa de pressdo de um sensor de pressao de duto estatico); cons-
tante de tempo do filtro para filtrar ruido elétrico no sinal analdgico que pode as vezes
ocorrer quando cabos longos séo instalados; fungao e escalonamento das saidas ana-
I6gicas (por exemplo, para fornecer uma saida analdgica que representa a corrente do
motor ou os kW para uma entrada analégica de um controlador DDC) e para configurar
as saidas analdgicas que serao controladas pelo BMS por meio de uma interface de
alto nivel (HLI) (p.ex., para controlar uma valvula de agua resfriada), incluindo a capa-
cidade de definir um valor padrao dessas saidas no caso de a HLI falhar.

Tabela 6. 2: Grupos de Parametros
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Grupo Titulo Funcgao
8- Comunicagdo e  Parametros utilizados para configurar e monitorar fungdes associadas as comunica-
Opcionais ¢Oes seriais / interface de alto nivel do conversor de frequéncia.
11- LonWorks Parametros aplicaveis somente quando um opcional de Lonworks estiver instalado.
13- Smart Logic Con- Parametros utilizados para configurar o Smart Logic Controller (SLC) interno que
troller pode ser usado para fungdes simples, como comparadores (p.ex., ao funcionar aci-
ma de x-Hz, ativar relé de saida'), temporizadores (p.ex., quando um sinal de partida
for aplicado, ativar primeiro o relé de saida para abrir o amortecedor do suprimento
de ar e aguardar x-segundos, antes de acelerar) ou uma sequéncia mais complexa
de agdes definidas pelo usuario, executadas pelo SLC, quando o evento associado
definido pelo usuario for avaliado como TRUE (Verdadeiro) pelo SLC. (Por exemplo,
iniciar um modo economizador em esquema de controle de aplicagéo de resfriamento
AHU simples, onde ndo ha BMS. Para essas aplicagdes o SLC pode monitorar a
umidade relativa do ar externo e, se estiver abaixo de um determinado valor, au-
mentar o setpoint da temperatura do ar fornecido. Com o conversor de frequéncia
monitorando a umidade relativa do ar ambiental externo e a temperatura do ar ali-
mentado, por meio das entradas analdgicas e controlando a valvula de agua gelada,
por intermédio de loops de PI(D) estendidos e de uma saida analégica, o conversor,
entdo, modularia essa valvula para manter uma temperatura de ar alimentado mais
alta. O SLC, frequentemente, pode substituir a necessidade de outro equipamento
de controle externo.
14- Funcdes Especi- Parametros utilizados para configurar fun¢des especiais do conversor de frequéncia,
ais inclusive: configuragao da frequéncia de chaveamento para diminuir o ruido audivel
do motor (as vezes necessario para aplicagdes de ventilador); fungdo de back-up
cinético (particularmente util para aplicacdes criticas em instalagbes de semicondu-
tores onde o desempenho com oscilagdes/perda da rede elétrica é importante); pro-
tecéo contra desbalanceamento da rede elétrica; reset automatico (para evitar a ne-
cessidade de reset manual de Alarmes); parametros de otimizacdo de energia (que,
normalmente, ndo necessitam de alteragéo, mas possibilitam a sintonizagao fina
dessa fung&o automatica (se necessario), assegurando a combinagao de conversor
de frequéncia e motor funcionar com sua eficiéncia ideal, em condi¢bes de carga
total e parcial) e fungbes de derating automatico (que permitem ao conversor de
frequéncia continuar a funcionar com desempenho reduzido em condi¢des opera-
cionais extremas, garantindo maximo de tempo ativo).
15- Informagbes do ~ Parametros fornecendo dados operacionais e outras informagdes sobre o drive, in-
FC clusive: contadores de horas de operagéo e de funcionamento; contadores de kWh;
inicializacdo dos contadores de funcionamento e de kWh; log de alarmes/falhas (on-
de os 10 ultimos alarmes sao registrados com qualquer valor e tempo associado) e
parametros de identificagcdo do drive e do cartdo de opcionais, como numero do co6-
digo e versao do software.
16- Leituras de Dados Parametros somente de leitura, que mostram o status/valor de muitas variaveis de
operagao que podem ser exibidas no teclado ou vistas neste grupo de parametro.
Estes parametros, particularmente, podem ser uteis durante a colocagéo em uso, ao
interfacearem com um BMS, através de uma interface de alto nivel.
18- Informagdes e Lei- Parametros somente de leitura, que exibem os ultimos 10 itens de registro de ma-
turas nutengao preventiva, acdes e tempo e o valor de entradas e saidas analdgicas, do
cartdo do opcional de E/S Analdgica que, particularmente, podem ser uteis durante
a colocagado em uso, ao interfacearem com um BMS, através de uma interface de
alto nivel.
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Grupo

Titulo

Funcgao

20-

21-

22-

23-

Malha Fechada do
FC

Malha Fechada
Estendida

Funcdes de Apli-
cacao

Funcdes Basea-
das no Tempo

Funcdes de Apli-
cagao 2
Controlador em
Cascata

Parametros utilizados para configurar o controlador de PI(D) em malha que controla
a velocidade da bomba, ventilador ou compressor em malha fechada, inclusive: de-
finir de onde vem cada um dos 3 sinais de feedback possiveis (p.ex., qual entrada
analdgica ou qual HLI de BMS); fator de conversao para cada um dos sinais de
feedback (p.ex., onde um sinal de presséao for utilizado para indicagdo de vazdo em
uma AHU ou convertendo de pressao para temperatura em uma aplicagdo de com-
pressor); unidade de engenharia para a referéncia e feedback (p.ex., Pa, kPa, m Wg,
pol Wg, bar, m3/s, m3/h, °C, °F etc.); a fungéo (p.ex., soma, diferenga, média, minimo
ou maximo) usada para calcular o feedback resultante para aplicagdes de zona Unica
ou a filosofia de controle para aplicagdes de diversas zonas; programagao do(s) set-
point(s) e sintonizagdo manual ou automatica da malha do PI(D).

Parametros utilizados para configurar os 3 controladores de PI(D) de malhas fecha-
das estendidas que, por exemplo, podem ser utilizadas para controlar atuadores ex-
ternos (p.ex., valvula de agua gelada para manter a temperatura do ar alimentado
em um sistema de VAV), inclusive: unidade de engenharia para a referéncia e feed-
back de cada controlador (p.ex., °C, °F etc.); definicdo da faixa da referéncia/setpoint
de cada controlador; definicao de onde vem cada uma das referéncias/setpoints e
sinais de feedback (p.ex., qual entrada analégica ou HLI de BMS); programagéo do
setpoint e sintonizagdo manual ou automatica de cada um dos controladores de
PI(D).

Parametros utilizados para monitorar, proteger e controlar bombas, ventiladores e
compressores, inclusive: detecg¢ao de fluxo zero e protecdo de bombas (inclusive o
setup automatico dessa fungéo); protegdo a bomba seca; detecgéo de fim de curva
e protecdo de bombas; sleep mode (especialmente util para torre de resfriamento e
conjuntos de bomba de impulsao); protecao a correia partida (usada normalmente
para aplicagdes de ventilador para detectar auséncia de vazao de ar, em vez de usar
uma chave Ap instalada através do ventilador); prote¢ao de ciclo curto de compres-
sores e compensagao do setpoint da vazao da bomba (especialmente util para apli-
cagdes de bomba de agua gelada secundaria onde o sensor Ap foi instalado proximo
da bomba e ndo ao longo da (s) carga(s) mais significativa(s) mais distante(s) no
sistema; utilizando essa fungéo € possivel compensar a instalagdo do sensor e ajudar
a obter a maxima economia de energia).

Parametros temporais que incluem: aqueles utilizados para iniciar diaria e semanal-
mente agdes baseadas no reldgio interno em tempo real (p.ex., alteragao do setpoint
para o modo periodo noturno ou partida/parada da bomba/ventilador/compressor,
partida/parada de um equipamento externo); fun¢gdes de manutengéo preventiva que
podem ser baseadas em intervalos de horas de funcionamento ou operacionais ou
em datas e horarios especificos; log de energia (especialmente util em aplicagées
de aplicagbes de reformas ou onde a informagéo da carga (kW) histérica real da
bomba/ventilador/compressor seja de interesse); tendéncia (especialmente utilizada
em reformas ou outras aplicagdes onde ha interesse em registrar a poténcia, cor-
rente, frequéncia ou velocidade operacionais da bomba/ventilador/compressor para
analise e um medidor de recuperagéo de investimento.

Parametros utilizados no setup do Fire Mode e/ou para controlar um contactor de
bypass/starter, se projetado para o sistema.

Parametros utilizados para configurar e monitorar o controlador de bomba em cas-
cata integrado (utilizado normalmente em conjuntos de reforgo da bomba).

As descri¢es e selegdes de parametros sdo exibidas no display no teclado numérico grafico. (Consulte a seg¢éo per-
tinente, para obter mais detalhes). Acesse os pardmetros pressionando o botdo [Quick Menu] (Menu Rapido) ou [Main
Menu] (Menu Principal) no painel de controle. O Quick Menu é utilizado fundamentalmente para colocar a unidade em
operagéo, na inicializagdo, disponibilizando os parametros necessarios a operagéo de partida. O Main Menu fornece
0 acesso a todos os parédmetros, para a programagéo detalhada da aplicagao.
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Todos os terminais de entrada/saida digital e entrada/saida analdgica sdo multifuncionais. Todos os terminais tém
fungdes padrdes de fabrica, adequadas a maioria das aplicagdes de HVAC, porém, se outras fung¢des forem neces-
sarias, elas deverao ser programadas no grupo de parametros 5 ou 6.

Modo Menu Principal

O teclado disponibiliza o0 acesso ao modo menu principal. P —— e e
Selecione o modo Menu Principal apertando a tecla
[Main Menul]. A ilustragdo 6.2 mostra a leitura resultante, = | — — — — — — — — — — |
que aparece no display do GLCPteclado. e Cagmoer
As linhas 2 a 5 do display exibem uma lista de grupos de

parametros que podem ser selecionados alternando os
botdes p/ cima/baixo.

130BP066.10

2-** Freios

3 - ** Referéncia / Rampas

Ilustracdo 6. 9: Exemplo de display

Cada parametro tem um nome e um numero, que permanecem sem alteragao, independentemente do modo de pro-
gramagdo. No modo Main Menu (Menu Principal), os parametros estéo divididos em grupos. O primeiro digito do
numero do parametro (a partir da esquerda) indica o nimero do grupo de parametros.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu Principal. A configuragdo da unidade (par.1-00 Modo Configura-
¢ao) determinara outros parametros disponiveis para programacao. Por exemplo, ao selecionar Malha Fechada sao
ativados parametros adicionais relacionados a operagéo de malha fechada. Cart6es de opcionais acrescidos a unidade
ativam parametros adicionais, associados ao dispositivo opcional.

Alteragao de Dados

1. Pressione a tecla [Quick Menu] (Menu Rapido) ou [Main Menu] (Menu Principal).

Utilize as teclas [A] e [ Y] para localizar o grupo de parametros a ser editado.

2
3. Pressione a tecla [OK].
4

Utilize as teclas [A] e [ Y] para localizar o parametro a ser editado.

o

Pressione a tecla [OK].

6. Utilize as teclas [A] e [Y] para selecionar a configuragéo correta do pardmetro. Ou, para mover-se até os digitos
de um numero, utilize a tecla de seta para a . O cursor indica o valor a ser alterado. A tecla [A] aumenta o valor,
a [Y] diminui o valor.

7. Pressione a tecla [Cancel] para desfazer a alteragédo ou pressione a tecla [OK] para aceita-la e digite a nova
configuragéo.
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Troca de um texto
A . - °
Se o parametro selecm'nado for um valor de text?, altere e —— 1064 A T
o valor de texto por meio das teclas de navegacao 'para Programac.Bésicas 00t o
cima/ 'para baixo'. 0-01 Idioma g
A tecla 'para cima' aumenta o valor e a tecla 'para baixo'
diminui o valor. Posicione o cursor sobre o valor que de-
seja salvar e pressione [OK]. @) (g
Ilustracdo 6. 10: Exemplo de display
Alterando um grupo de valores de dados numéricos
Se o parametro escolhido representa um valor de dados e - ) e
’ (o))
numéricos, altere este valor mediante as teclas de na- et| S
~ ~ o
- »> (=3
vegacao bem como as teclas de navegacao[<] e [~] bem 50 Carga e velociaade baba ]
como as teclas de navegagéo [4] [Y]. Use os botbes de R
navegacéao <] e [~] para movimentar o cursor horizontal- 180%
mente. \ h 4
Ilustracdo 6. 12: Exemplo de display
o
Utilize as teclas 'para cima'/'para baixo' para alterar o va- 729RPM il 10 s
, L PrgrmDepnd.dCarg 1-6* &
lor dos dados. A tecla 'para cima' aumenta o valor dos ]

dados e a tecla 'para baixo' reduz o valor. Posicione o
cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione [OK].

1-60 Carga em velocidade baixa
compensacao

0%
L v

Ilustracdo 6. 13: Exemplo de display

Alteracao do Valor dos Dados,, Passo a Passo

Certos parametros podem ser mudados passo a passo ou por variabilidade infinita. Isto se aplica ao par.1-20 Poténcia
do Motor [kW], par.1-22 Tensdo do Motor e par.1-23 Frequéncia do Motor.

Os parametros sao alterados, tanto como um grupo de valores de dados numéricos quanto valores de dados numéricos

variaveis infinitamente.

Leitura e programacgao de parametros indexados

Os parametros sdo indexados quando colocados em uma pilha rolante.
Par.15-30 Log Alarme: Céd Falha ao par.15-32 LogAlarme:Tempo contém registro de falhas que podem ser lidos.

Escolha um parametro, pressione [OK] e use as setas de navegacao p/ cima/baixo para rolar pelo registro de valores.

Utilize o par.3-10 Referéncia Predefinida como outro exemplo:
Escolha o parametro, aperte a tecla [OK] e use as setas de navegacgéo p/ cima/baixo, para rolar pelos valores indexados.
Para alterar o valor do parametro, selecione o valor indexado e pressione a tecla [OK]. Altere o valor utilizando as setas
p/ cima/baixo. Pressione [OK] para aceitar a nova configuragao. Pressione [Cancel] para abortar. Pressione [Back]

(Voltar) para sair do parametro.
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Listas de Parametros do TR200

Configuracdes padrao

Alteracbes durante a operacéo:

"TRUE” (Verdadeiro) significa que o parametro pode ser alterado, enquanto o conversor de frequéncia estiver em
funcionamento, e “FALSE” (Falso) significa que o conversor de frequéncia deve ser parado, antes de efetuar uma
alteracao.

4-Setup:

'All setup': 0 parametro pode ser definido individualmente em cada um dos quatro setups, ou seja, um Unico parametro
pode ter quatro valores de dados diferentes.

’1 setup’: o valor dos dados sera o0 mesmo em todos os setups.

SR: N/A:
Relacionado a poténcia Nenhum valor padréo disponivel.

indice de converséo:
Este numero refere-se a um valor de conversao utilizado ao efetuar-se uma gravagao ou leitura, por meio de um
conversor de frequéncia.

indice de | 100 | 67 6 5 4 3 2 1 0 | -1 -2 -3 -4 -5 -6
conv.

Fatorde | 1 |1/60| 10000 |10000| 1000 [1000| 100 | 10 | 1 | 0,1 | 0,01 [0,00|0,000 0,000 | 0,00000
conv. 00 0 0 1 1 01 1
Tipo de dados |Descrigao Tipo

2 Ne inteiro 8 Int8

3 Ne inteiro 16 Int16

4 Ne inteiro 32 Int32

5 8 sem sinal algébrico Uint8

6 16 sem sinal algébrico Uint16

7 32 sem sinal algébrico Uint32

9 String Visivel VisStr

33 Valor de 2 bytes normalizado N2

35 Sequéncia de bits de 16 variaveis booleanas V2

54 Diferenca de horario s/ data TimD
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0-** operagaol/Display

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padrao 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
Ne # durante a conver-
operagao sao
0-0* Programag.Basicas
0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Unidade da Veloc. do Motor [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Definigdes Regionais [0] Internacional 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Estado Operacional na Energizagéo [0] Retomar All set-ups TRUE - Uint8
[0] Na Unidade da Veloc.
0-05 Unidade de Modo Local do Motor 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Operagoes Set-up
0-10 Setup Ativo [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Set-up da Programagéao [9] Ativar Set-up All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Este Set-up é dependente de [0] Nao conectado All set-ups  FALSE - Uint8
0-13 Leitura: Setups Conectados 0 N/A All set-ups  FALSE 0 Uint16
0-14 Leitura: Set-ups. Prog. / Canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Display do LCP
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Linha do Display 2 Grande 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Linha do Display 3 Grande 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Meu Menu Pessoal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Leitura do LCP
0-30 Unidade de Leitura Personalizada [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Valor Min Leitura Personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
100.00 CustomReadou-
0-32 Valor Méax Leitura Personalizada tUnit All set-ups TRUE -2 Int32
VisStr
0-37 Texto de Display 1 ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 [25]
VisStr
0-38 Texto de Display 2 ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 [25]
VisStr
0-39 Texto de Display 3 ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 [25]
0-4* Teclado do LCP
Tecla [Hand on] (Manual ligado) do
0-40 LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Tecla [Off] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do
0-42 LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-43 Tecla [Reset] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-44 Tecla [Off/Reset]-LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-45 Tecla [Drive Bypass] LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Salvar
0-50 Copia do LCP [0] Sem cépia All set-ups  FALSE - Uint8
0-51 Copia do Set-up [0] Sem coépia All set-ups  FALSE - Uint8
0-6* Senha
0-60 Senha do Menu Principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Senha de Menu Pessoal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
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Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padréo 4-setup Alteragdo Indice de  Tipo
Ne # durantea conver-
operagao sdo
0-7* Programacao do Relégio
TimeOf-
0-70 Programar Data e Hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Day
0-71 Formato da Data null 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Formato da Hora null 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 DST/Horario de Verao [0] [Off] (Desligar) 1 set-up TRUE - Uint8
TimeOf-
0-76 DST/Inicio do Horario de Verao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
TimeOf-
0-77 DST/Fim do Horario de Verao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
0-79 Falha de Clock null 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Dias Uteis null 1 set-up TRUE - Uint8
TimeOf-
0-82 Dias Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
TimeOf-
0-83 Dias Nao-Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
VisStr[25
0-89 Leitura da Data e Hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 ]
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1-** Carga / Motor

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padrao 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sao
1-0* Programag Gerais
1-00 Modo Configuragao null All set-ups TRUE - Uint8
[3] Otim. Autom Energia

1-03 Caracteristicas de Torque VT All set-ups TRUE - Uint8

1-2* Dados do Motor

1-20 Poténcia do Motor [kW] ExpressionLimit All set-ups  FALSE 1 Uint32

1-21 Poténcia do Motor [HP] ExpressionLimit All set-ups  FALSE -2 Uint32

1-22 Tensao do Motor ExpressionLimit All set-ups  FALSE 0 Uint16

1-23 Freqiéncia do Motor ExpressionLimit All set-ups  FALSE 0 Uint16

1-24 Corrente do Motor ExpressionLimit All set-ups  FALSE -2 Uint32

1-25 Velocidade nominal do motor ExpressionLimit All set-ups  FALSE 67 Uint16

1-28 Verificagdo da Rotagdo do motor [0] [Off] (Desligar) All set-ups  FALSE - Uint8
Adaptacao Automatica do Motor

1-29 (AMA) [0] Off (Desligado) All set-ups  FALSE - Uint8

1-3* DadosAvang d Motr

1-30 Resisténcia do Estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups  FALSE -4 Uint32

1-31 Resisténcia Rotor(Rr) ExpressionLimit All set-ups  FALSE -4 Uint32

1-35 Reatancia Principal (Xh) ExpressionLimit All set-ups  FALSE -4 Uint32

1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups  FALSE -3 Uint32

1-39 Pdlos do Motor ExpressionLimit All set-ups  FALSE 0 Uint8

1-5* Prog Indep Carga

1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Veloc Min de Magnetiz¢cdo Norm.

1-51 [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups  FALSE 0 Uint16

1-59 Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups  FALSE 0 Uint16

1-6* Prog Dep. Carga
Compensacao de Carga em Baix Ve-

1-60 locid 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Compensacao de Carga em Alta Ve-

1-61 locid 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-62 Compensagéo de Escorregamento 0% All set-ups TRUE 0 Int16
Const d Tempo d Compens Escorre-

1-63 gam ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16

1-64 Amortecimento da Ressonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8

1-7* Ajustes da Partida

1-71 Atraso da Partida 00s All set-ups TRUE -1 Uint16

1-73 Flying Start [0] Desativado All set-ups  FALSE - Uint8

1-8* Ajustes de Parada

1-80 Funcgao na Parada [0] Parada por inércia  All set-ups TRUE - Uint8
Veloc. Min. p/ Fungéo na Parada

1-81 [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
Veloc. Min p/ Funcionar na Parada

1-82 [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-86 Trip Speed Low [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

1-87 Trip Speed Low [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16

1-9* Temper. do Motor

1-90 Protegéo Térmica do Motor [4] Desarme por ETR 1 All set-ups TRUE - Uint8

1-91 Ventilador Externo do Motor [0] Nao All set-ups TRUE - Uint16

1-93 Fonte do Termistor [0] Nenhum All set-ups TRUE - Uint8
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2-** Freios

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padréo 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sdo
2-0* Frenagem CC
2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 Corrente de Freio CC 50 % All set-ups TRUE 0 uUint16
2-02 Tempo de Frenagem CC 10.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fungodes do Freio
2-10 Funcéo de Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE Uint8
2-11 Resistor de Freio (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
Monitoramento da Poténcia d Frena-
2-13 gem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Verificagéo do Freio [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-16 Corr Max Frenagem CA 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 Controle de Sobretensao [2] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
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3-** Referéncia / Rampas

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padrao 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
Ne # durante a conver-
operagao sao
3-0* Limits de Referénc
3-02 Referéncia Minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Referéncia Maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Fungéao de Referéncia null All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referéncias
3-10 Referéncia Predefinida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Velocidade de Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
[0] Dependnt d Hand/Au-
3-13 Tipo de Referéncia to All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Referéncia Relativa Pré-definida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Fonte da Referéncia 1 [1] Entrada analdgica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Fonte da Referéncia 2 [20] Potenc. digital All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Fonte da Referéncia 3 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Velocidade de Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa de velocid 1
3-40 Tipo de Rampa 1 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Rel. Rampa 1 Rampa-S Inicio Acel. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Rel. Rampa 1 Rampa-S Final Acel. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Rel. Rampa 1 Rampa-S Inicio Desac. 50 % All set-ups TRUE 0 uint8
3-48 Rel. Rampa 1 Rampa-S Final Desac. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Rampa de velocid 2
3-50 Tipo de Rampa 2 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Rel. Rampa 2 Rampa-S Inicio Acel. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Rel. Rampa 2 Rampa-S Final Acel. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Rel. Rampa 2 Rampa-S Inicio Desac. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Rel. Rampa 2 Rampa-S Final Desacel. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Outras Rampas
3-80 Tempo de Rampa do Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 Initial Ramp Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
3-88 Final Ramp Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Potenciéom. Digital
3-90 Tamanho do Passo 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Tempo de Rampa 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Restabelecimento da Energia [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Limite Maximo 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 Limite Minimo 0% All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Atraso da Rampa de Velocidade ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4-** Limites/Adverténcs

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padréo 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
Ne # durante a conver-
operagao sdo
4-1* Limites do Motor
4-10 Sentido de Rotagéo do Motor [2] Nos dois sentidos  All set-ups  FALSE - Uint8
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
Lim. Superior da Veloc. do Motor
4-13 [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Limite de Torque do Modo Motor 110.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Limite de Torque do Modo Gerador 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Limite de Corrente ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 Freqléncia Max. de Saida ExpressionLimit All set-ups  FALSE -1 Uint16
4-5* Ajuste Adverténc.
4-50 Adverténcia de Corrente Baixa 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Adverténcia de Corrente Alta ImaxDrive (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53 Adverténcia de Velocidade Alta (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Advert. de Refer Baixa -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Advert. Refer Alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Pro-
4-56 Advert. de Feedb Baixo cessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ProcessCtr-
4-57 Advert. de Feedb Alto IUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Fungéao de Fase do Motor Ausente [2] Trip 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass de Velocidd
4-60 Bypass de Velocidade de [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass de Velocidade de [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Bypass de Velocidade até [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Bypass de Velocidade até [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 Setup de Bypass Semi-Auto [0] [Off] (Desligar) All set-ups  FALSE - Uint8
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5-** Entrad / Said Digital
Par. Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup  Alteragdo Indicede Tipo
Ne # durante a conversao
operagao
5-0* Modo E/S Digital
5-01 Modo do Terminal 27 [0] Entrada All set-ups  TRUE - Uint8
5-02 Modo do Terminal 29 [0] Entrada All set-ups  TRUE - Uint8
5-1* Entradas Digitais
5-10 Terminal 18 Entrada Digital [8] Partida All set-ups  TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19, Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups  TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27, Entrada Digital null All set-ups  TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29, Entrada Digital [14] Jog All set-ups  TRUE - Uint8
5-14 Terminal 32, Entrada Digital [0] Sem Operagéao All set-ups  TRUE - Uint8
5-15 Terminal 33 Entrada Digital [0] Sem Operagéo All set-ups  TRUE - Uint8
5-16 Terminal X30/2 Entrada Digital [0] Sem Operagéao All set-ups  TRUE - Uint8
5-17 Terminal X30/3 Entrada Digital [0] Sem Operagéo All set-ups  TRUE - Uint8
5-18 Terminal X30/4 Entrada Digital [0] Sem Operacéo All set-ups  TRUE - Uint8
5-3* Saidas Digitais
5-30 Terminal 27 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - Uint8
5-32 Terminal X30/6 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - Uint8
5-33 Terminal X30/7 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 Fungéo do Relé null All set-ups  TRUE - Uint8
5-41 Atraso de Ativacdo do Relé 0.01s All set-ups  TRUE -2 Uint16
5-42 Atraso de Desativacdo do Relé 0.01s All set-ups  TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de Pulso
5-50 Term. 29 Baixa Freqliéncia 100 Hz All set-ups  TRUE 0 Uint32
5-51 Term. 29 Alta Frequéncia 100 Hz All set-ups  TRUE 0 Uint32
5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups  TRUE -3 Int32
5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Const de Tempo do Filtro de Pulso
5-54 #29 100 ms All set-ups  FALSE -3 Uint16
5-55 Term. 33 Baixa Freqiiéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Term. 33 Alta Freqiéncia 100 Hz All set-ups  TRUE 0 Uint32
5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups  TRUE -3 Int32
Const de Tempo do Filtro de Pulso
5-59 #33 100 ms All set-ups  FALSE -3 Uint16
5-6* Saida de Pulso
Terminal 27 Variavel da Saida d
5-60 Pulso [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - uUint8
5-62 Freq Max da Saida de Pulso #27 5000 Hz All set-ups  TRUE 0 Uint32
Terminal 29 Variavel da Saida d
5-63 Pulso [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - uUint8
5-65 Freq Max da Saida de Pulso #29 5000 Hz All set-ups  TRUE 0 Uint32
Terminal X30/6 Saida de Pulso Va-
5-66 riavel [0] Fora de funcionament All set-ups  TRUE - Uint8
5-68 Freq Max do Pulso Saida #X30/6 5000 Hz All set-ups  TRUE 0 Uint32
5-9* Bus Controlado
5-90 Controle Bus Digital & Relé 0 N/A All set-ups  TRUE 0 Uint32
5-93 Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus 0.00 % All set-ups  TRUE -2 N2
5-94 Saidade Pulso #27 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Saida de Pulso #29 Ctrl Bus 0.00 % All set-ups  TRUE -2 N2
5-96 Saidade Pulso#29 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Saida de Pulso #X30/6 Controle de
5-97 Bus 0.00 % All set-ups  TRUE -2 N2
Saida de Pulso #30/6 Timeout Pre-
5-98 def. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6-** Entrad / Said Analég

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padréo 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sdo
6-0* Modo E/S Analégico
6-00 Timeout do Live Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Fungédo Timeout do Live Zero [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
Funcgéo Timeout do Live Zero de Fire
6-02 Mode [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada Anal 53
6-10 Terminal 53 Tens&o Baixa 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Terminal 53 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Terminal 53 Corrente Baixa 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Terminal 53 Corrente Alta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 Terminal 53 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entrada Anal 54
6-20 Terminal 54 Tensio Baixa 0.07 Vv All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Terminal 54 Tenséo Alta 10.00 vV All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Terminal 54 Corrente Baixa 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Terminal 54 Corrente Alta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 Terminal 54 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entrada Anal X30/11
6-30 Terminal X30/11 Tensao Baixa 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Terminal X30/11 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X30/11 Constante Tempo do Fil-
6-36 tro 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 Term. X30/11 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Entrada Anal X30/12
6-40 Terminal X30/12 Tensao Baixa 0.07 Vv All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Terminal X30/12 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X30/12 Constante Tempo do Fil-
6-46 tro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 Term. X30/12 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Saida Anal 42
6-50 Terminal 42 Saida null All set-ups TRUE - uUint8
6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Terminal 42 Ctrl Saida Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Terminal 42 Predef. Timeout Saida 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-6* Saida Anal X30/8
[0] Fora de funciona-
6-60 Terminal X30/8 Saida ment All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Terminal X30/8 Escala min 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Terminal X30/8 Escala max. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Terminal X30/8 Predef. Timeout Saida 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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8-** Comunicagao e Opcionais

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padrao 4-setup  Alteragdo indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sao
8-0* Programacg Gerais
8-01 Tipo de Controle null All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Origem do Controle null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Tempo de Timeout de Controle ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Fungao Timeout de Controle [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Fungao Final do Timeout [1] Retomar set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset do Timeout de Controle [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Trigger de Diagnostico [0] Inativo 2 set-ups TRUE - Uint8
8-09 Communication Charset [0] ISO 8859-1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Definigdes de Controle
8-10 Perfil de Controle [0] Perfil do FC 2 set-ups FALSE - Uint8
8-13 Status Word STW Configuravel [1] Perfil Padréao All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Config Port de Com
8-30 Protocolo null 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Enderego ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Baud Rate null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Bits de Paridade / Parada null 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Atraso Minimo de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Atraso Max de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Atraso Max Inter-Caractere ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC Conj. Protocolo MC do
8-40 Selecdo do telegrama [1] Telegrama padrédo 1 2 set-ups TRUE - uUint8
8-5* Digital/Bus
8-50 Selegdo de Parada por Inércia [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-52 Selegédo de Frenagem CC [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Selegdo da Partida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Selegdo da Reversao null All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Selecgdo do Set-up [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Selegdo da Referéncia Pré-definida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 Instanc Dispos BACnet 1025 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 Masters Max MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 Chassi Info Max.MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 "Startup | am" [0] Send at power-up 1 set-up TRUE - Uint8
VisStr
8-75 Senha de Inicializagao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 [25]
8-79 Maximum Replay Delay 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-8* Diagnosticos da Porta do FC
8-80 Contagem de Mensagens do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Contagem de Erros do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Contagem de Mensagens do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Contagem de Erros do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-84 Slave Messages Sent 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-85 Slave Timeout Errors 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-88 Reset FC port Diagnostics [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
8-89 Diagnostics Count 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
8-9* Bus Jog
8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 Feedb. do Bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Feedb. do Bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 Feedb. do Bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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11-** LonWorks

Par. Descricdo do parametro Valor-padréo 4-setup Alteracdo indice de Tipo
No # durantea conver-
operagao sdo
11-0* ID do LonWorks
OctStr
11-00 ID do Neuron 0 N/A All set-ups TRUE 0 [6]
OctStr
11-01 Domain 1 N/A All set-ups TRUE 0 [6]
11-02 Subnet ID 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
11-03 Node ID 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
11-1* Fung6es do LON
11-10 Perfil do Drive [0] Perfil do VSD All set-ups TRUE - Uint8
11-15 Warning Word do LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
VisStr[
11-17 Revisao do XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
VisStr[
11-18 Revisao do LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
11-2* Acesso aos parametros do LON
11-21 Armazenar Valores dos Dados [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
13-** Smart Logic Controller
Par. Descrigao do pardmetro Valor-padréo 4-setup Alteragdo Indice de Tipo
No # durantea conver-
operagao sao
13-0* Definigboes do SLC
13-00 Modo do SLC null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Iniciar Evento null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Parar Evento null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Resetar o SLC [0] Nao resetar o SLC Al set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparadores
13-10 Operando do Comparador null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Operador do Comparador null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Valor do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores
13-20 Temporizador do SLC ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Regras Légicas
13-40 Regra Ldgica Booleana 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Operador de Regra Légica 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Regra Ldogica Booleana 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Operador de Regra Ldgica 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Regra Ldgica Booleana 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Estados
13-51 Evento do SLC null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 Acdo do SLC null 2 set-ups TRUE - Uint8
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Cia

14-** Fungoes Especiais

Par.  Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de Tipo
Ne # durante a conver-
operagao sdo

14-0* Chveamnt d Invrsr

14-00 Padrdo de Chaveamento [0] 60 AVM All set-ups TRUE - Uint8

14-01 Frequéncia de Chaveamento null All set-ups TRUE - Uint8

14-03 Sobre modulagao [1] On (Ligado) All set-ups FALSE - Uint8

14-04 PWM Randdmico [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8

14-1* Lig/Deslig RedeElét

14-10 Falh red elétr [0] Sem fungéo All set-ups FALSE - Uint8

14-11 Tenséa Red na FalhaRed.Elétr. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
Fungéo no Desbalanceamento da

14-12 Rede [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8

14-2* Fungoes de Reset

14-20 Modo Reset null All set-ups TRUE - Uint8
Tempo para Nova Partida Automa-

14-21 tica 10s All set-ups TRUE 0 Uint16

14-22 Modo Operagao [0] Operagao normal All set-ups TRUE - Uint8

14-23 Progr CédigoTipo null 2 set-ups FALSE - Uint8
Atraso do Desarme no Limite de

14-25 Torque 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8

14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

14-28 Programaces de Produgéo [0] Nenhuma agao All set-ups TRUE - Uint8

14-29 Cadigo de Service 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

14-3* Ctrl.Limite de Corr
Ganho Proporcional-

14-30 -Contr.Lim.Corrente 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
Tempo de Integragédo-Contr-

14-31 Lim.Corrente 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time 26.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16

14-4* Otimiz. de Energia

14-40 Nivel do VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8

14-41 Magnetizagdo Minima do AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

14-42 Freqliiéncia AEO Minima 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8

14-43 Cosphi do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16

14-5* Ambiente

14-50 Filtro de RFI [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8

14-52 Controle do Ventilador [0] Automatica All set-ups TRUE - Uint8

14-53 Mon.Ventldr [1] Adverténcia All set-ups TRUE - Uint8

14-6* Derate Automatico

14-60 Fungao no Superaquecimento [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8

14-61 Funcgao na Sobrecarga do Inversor [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8
Inv: Corrente de Derate de Sobre-

14-62 carga 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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15-** Informacéao do Drive

Par. Descrigao do parametro Valor-padréo 4-setup Alteracdo indice de Tipo
Ne # durante a converséo
operagao
15-0* Dados Operacionais
15-00 Horas de funcionamento Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Horas em Funcionamento 0Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Medidor de kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Energizagbes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Superaquecimentos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Sobretensdes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reinicializar o Medidor de kWh [0] N&o reinicializar  All set-ups TRUE - Uint8
Reinicialzar Contador de Horas
15-07 de Func [0] N&o reinicializar  All set-ups TRUE - Uint8
15-08 Numero de Partidas 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Def. Log de Dados
15-10 Fonte do Logging 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Intervalo de Logging ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Evento do Disparo [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Modo Logging [0] Sempre efetuar Log 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Amostragens Antes do Disparo 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Registr.doHistoérico
15-20 Registro do Histoérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Registro do Histérico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Registro do Histérico: Tempo 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
Registro do Histdrico: Data e Ho- TimeOf-
15-23 ra ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
15-3* LogAlarme
15-30 Log Alarme: Céd Falha 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Log Alarme:Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 LogAlarme:Tempo O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
TimeOf-
15-33 Log Alarme: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
15-4* Identific. do Drive
15-40 Tipodo FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Secgao de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Tensao 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Verséao de Software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 String do Codigo de Compra 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 String de Cdadigo Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
N°. do Pedido do Cnvrsr de Fre-
15-46 qUéncia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
N°. de Pedido da Placa de Po-
15-47 téncia. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 N°do Id do LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 ID do SW da Placa de Controle 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 ID do SW da Placa de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 N°. Série Conversor de Freq. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 N°. Série Cartao de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
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Par. Descricdo do pardmetro Valor-padréo 4-setup Alteragdo indice de Tipo
No # durante a converséo
operagao
15-6* Ident. do Opcional
15-60 Opcional Montado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Versado de SW do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 N°. do Pedido do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 N° Série do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Opcional no Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
Versao de SW do Opcional - Slot
15-71 A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr{20]
15-72 Opcional no Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
Versao de SW do Opcional - Slot
15-73 B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr{20]
15-74 Opcional no Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
Versao de SW do Opcional no
15-75 Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr{20]
15-76 Opcional no Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
Versao de SW do Opcional no
15-77 Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Inform. do Param.
15-92 Parametros Definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Paradmetros Modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Drive Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Metadados de Parametro 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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Como Programar o Conversor de Frequén-
cia

16-** Leituras de Dados

Par. Descrigao do parametro Valor-padréo 4-setup Alteracdo Indice de Tipo
Ne # durantea conver-
operagao sao
16-0* Status Geral
16-00 Control Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeed-
16-01 Referéncia [Unidade] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Referéncia % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Valor Real Principal [%)] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Leit.Personalz. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Status do Motor
16-10 Poténcia [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Poténcia [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Tensao do motor 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frequéncia 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Corrente do Motor 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Freqiiéncia [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Torque [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-17 Velocidade [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Térmico Calculado do Motor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-22 Torque [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-3* Status do Drive
16-30 Tensao de Conexao CC oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Energia de Frenagem /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Energia de Frenagem /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Temp. do Dissipador de Calor 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Térmico do Inversor 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Corrente Nom.do Inversor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Corrente Max.do Inversor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 Estado do SLC 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Temp.do Control Card 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Buffer de Logging Cheio [0] Nao All set-ups TRUE - Uint8
16-43 Timed Actions Status [0] Timed Actions Auto Al set-ups TRUE - Uint8
16-5* Referéncia
16-50 Referéncia Externa 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 Feedback [Unidade] 0.000 ProcessCitrlUnit  All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Referéncia do DigiPot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-54 Feedback 1 [Unidade] 0.000 ProcessCtriUnit  All set-ups FALSE -3 Int32
16-55 Feedback 2 [Unidade] 0.000 ProcessCtriUnit  All set-ups FALSE -3 Int32
16-56 Feedback 3 [Unidade] 0.000 ProcessCitrlUnit  All set-ups FALSE -3 Int32
16-58 PID Output [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
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Par. Descricao do parametro Valor-padréo 4-setup Alteragdo Indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sao
16-6* Entradas e Saidas
16-60 Entrada Digital 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Definicdo do Terminal 53 [0] Corrente All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Entrada Analdgica 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Definicdo do Terminal 54 [0] Corrente All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Entrada Analdgica 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Saida Analdgica 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Saida Digital [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Entr Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 Entr Pulso #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Saida de Pulso #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Saida de Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 Saida do Relé [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 Entr. Anal. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Entr. Anal. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Saida Anal. X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* FieldbusPorta do FC
16-80 CTW 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 REF 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
StatusWord do Opcional d Comu-
16-84 nicacao 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 CTW 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 REF 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Leitura dos Diagnés
16-90 Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Status Word Estendida 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 Ext. Status Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 Word de Manutengao 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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18-** Informacgoes e Leituras

Par. Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de Tipo
No # durantea conver-
operagao séo
18-0* Log de Manutencgao
18-00 Log de Manutengéo: Item 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Log de Manutengéo: Agéo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Log de Manutengéo: Tempo Os All set-ups FALSE 0 Uint32
Ti-
meOf-
18-03 Log de Manutencgéo: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-1* Log de Fire Mode
18-10 Log de Fire Mode: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 Log de Fire Mode: Tempo Os All set-ups FALSE 0 Uint32
Ti-
meOf-
18-12 Log de Fire Mode: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-4* PGIO Data Readouts
18-40 Analog Input X49/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-41 Analog Input X49/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-42 Analog Input X49/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-43 Analog Out X49/7 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-44 Analog Out X49/9 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-45 Analog Out X49/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-46 X49 Digital Output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
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20-** Malha Fechada do FC

Par.  Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de Tipo
Ne # durante a conver-
operagao sdo

20-0* Feedback

20-00 Fonte de Feedback 1 [2] Entrada analdgica 54  All set-ups TRUE - Uint8

20-01 Converséao de Feedback 1 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8

20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 null All set-ups TRUE - Uint8

20-03 Fonte de Feedback 2 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8

20-04 Conversao de Feedback 2 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8

20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2 null All set-ups TRUE - Uint8

20-06 Fonte de Feedback 3 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8

20-07 Conversao de Feedback 3 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8

20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3 null All set-ups TRUE - Uint8

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback null All set-ups TRUE - Uint8

20-13 Minimum Reference/Feedb. 0.000 ProcessCtrlUnit Al set-ups TRUE -3 Int32

20-14 Maximum Reference/Feedb. 100.000 ProcessCtriUnit  All set-ups TRUE -3 Int32

20-2* Feedback e Setpoint

20-20 Fungéao de Feedback [3] Minimo All set-ups TRUE - Uint8

20-21 Setpoint 1 0.000 ProcessCtrlUnit  All set-ups TRUE -3 Int32

20-22 Setpoint 2 0.000 ProcessCtriUnit  All set-ups TRUE -3 Int32

20-23 Setpoint 3 0.000 ProcessCtrilUnit  All set-ups TRUE -3 Int32

20-3* Feedback Avangada, Conversao

20-30 Elemento refrigerante [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8
Refrigerante A1 Definido pelo Usu-

20-31 ario 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
Refrigerante A2 Definido pelo Usu-

20-32 ario -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
Refrigerante A3 Definido pelo Usu-

20-33 ario 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32

20-7* Sintonizagao Automatica do PID

20-70 Tipo de Malha Fechada [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8

20-71 Modo de Configuragéo [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8

20-72 Modificagdo de Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

-999999.000 ProcessCtr-
20-73 Nivel Minimo de Feedback IUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999.000 ProcessCitr-

20-74 Nivel Maximo de Feedback IUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32

20-79 Sintonizagdo Automatica do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8

20-8* Configuragoes Basicas do PID

20-81 Controle Normal/Inverso do PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
Velocidade de Partida do PID

20-82 [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

20-84 Larg Banda Na Refer. 5% All set-ups TRUE 0 Uint8

20-9* Controlador PID

20-91 Anti Windup do PID [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8

20-93 Ganho Proporcional do PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

20-94 Tempo de Integragéo do PID 20.00s All set-ups TRUE -2 Uint32

20-95 Tempo do Diferencial do PID 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16

20-96 Difer. do PID: Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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21-** Ext. Malha Fechada

Par. Descri¢cdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sdo
21-0* Ext. Sintonizagao Automatica do PID
21-00 Tipo de Malha Fechada [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 Modo de Configuragéo [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 Modificagado de Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 Nivel Minimo de Feedback -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 Nivel Maximo de Feedback 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 Sintonizagdo Automatica do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ext. CL 1 Ref./Fb.
21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-11 Referéncia Ext. 1 Minima 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 Referéncia Ext. 1 Maxima 100.000 ExtPID1Unit  All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 Fonte da Referéncia Ext. 1 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Fonte do Feedback Ext. 1 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Setpoint Ext. 1 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Referéncia Ext. 1[Unidade] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Feedback Ext. 1 [Unidade] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Saida Ext. 1 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Ext. CL 1 PID
21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Ganho Proporcional Ext. 1 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 Tempo de Integragao Ext. 1 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 Tempo de Diferenciagédo Ext. 1 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb.
21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 Referéncia Ext. 2 Minima 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 Referéncia Ext. 2 Maxima 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 Fonte da Referéncia Ext. 2 [0] Sem fungéao All set-ups TRUE - Uint8
21-34 Fonte do Feedback Ext. 2 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8
21-35 Setpoint Ext. 2 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 Referéncia Ext. 2 [Unidade] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 Feedback Ext. 2 [Unidade] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 Saida Ext. 2 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Ext. CL2 PID
21-40 Controle Normal/lInverso Ext. 2 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Ganho Proporcional Ext. 2 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 Tempo de Integracao Ext. 2 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 Tempo de Diferenciagédo Ext. 2 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 Ext. 2 Dif. Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* Ext. CL 3 Ref./Fb.
21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3 [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 Referéncia Ext. 3 Minima 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 Referéncia Ext. 3 Maxima 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 Fonte da Referéncia Ext. 3 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-54 Fonte do Feedback Ext. 3 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8
21-55 Setpoint Ext. 3 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 Referéncia Ext. 3 [Unidade] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 Feedback Ext. 3 [Unidade] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 Saida Ext. 3 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Ext. CL 3 PID
21-60 Controle Normal/lnverso Ext. 3 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Ganho Proporcional Ext. 3 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 Tempo de Integracao Ext. 3 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 Tempo de Diferenciagéo Ext. 3 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 Dif. Ext. 3 Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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22-** Fungoes de Aplicagao
Par. Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de Tipo
Ne # durante a conver-
operagao sdo
22-0* Diversos
22-00 Atraso de Bloqueio Externo Os All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* Detecgao de Fluxo-Zero
22-22 Deteccgéo de Velocidade Baixa [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-23 Funcgao Fluxo-Zero [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-24 Atraso de Fluxo-Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-4* Sleep mode
22-40 Tempo Minimo de Funcionamento 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 Sleep Time Minimo 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 Velocidade de Ativagao [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 Velocidade de Ativagéo [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Ref. de Ativagado/Diferenca de FB 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 Impulso de Setpoint 0% All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 Tempo Maximo de Impulso 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccgao de Correia Partida
22-60 Funcao Correia Partida [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Torque de Correia Partida 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 Atraso de Correia Partida 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Protecao de Ciclo Curto
22-75 Protegao de Ciclo Curto [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_on_ti-
22-76 Intervalo entre Partidas me (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 Tempo Minimo de Funcionamento Os All set-ups TRUE 0 Uint16

Instrugdes Operacionais do TR200 143



§ TRANE’

Como Programar o Conversor de Frequén-
cia

23-** Funcoes Baseadas no Tempo

Par.  Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indicede Tipo
No # durantea  conver-
operagao sdo
23-0* Acoes Temporizadas
TimeOf-
DayWo-
23-00 Tempo LIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Date
23-01 Acéao LIGADO [0] DESATIVADO 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOf-
DayWo-
23-02 Tempo DESLIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Date
23-03 Acao DESLIGADO [1] Nenhuma agao 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 Ocorréncia [0] Todos os dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-0* Timed Actions Settings
23-08 Timed Actions Mode [0] Timed Actions Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
23-09 Timed Actions Reactivation [1] Ativado 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Manutengao
23-10 Item de Manutengao [1] Rolamentos do motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 Acao de Manutengao [1] Lubrificar 1 set-up TRUE - Uint8
Estimativa do Tempo de Manu-
23-12 tengéao [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
Intervalo de Tempo de Manuten-
23-13 ¢éao 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
TimeOf-
23-14 Data e Hora da Manutengao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
23-1* Reset de Manutencao
Reinicializar Word de Manuten-
23-15 cao [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[2
23-16 Texto Manutencao 0 N/A 1 set-up TRUE 0 0]
23-5* Log de Energia
23-50 Resolugao do Log de Energia [5] Ultimas 24 Horas 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOf-
23-51 |Inicio do Periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Day
23-53 LogEnergia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 Reinicializar Log de Energia [0] Nao reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendéncia
23-60 Variavel de Tendéncia [0] Poténcia [kW] 2 set-ups TRUE Uint8
23-61 Dados Bin Continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 Dados Bin Temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
TimeOf-
23-63 Inicio de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Day
TimeOf-
23-64 Fim de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Day
23-65 Valor Bin Minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
Reinicializar Dados Bin Conti-
23-66 nuos [0] Nao reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
Reinicializar Dados Bin Tempo-
23-67 rizados [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
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Par.  Descrigdo do parametro Valor-padréo 4-setup Alteragdo  Indice de  Tipo
No # durante a conversao
operagao
23-8* Contador de Restituicao
23-80 Fator de Referéncia de Poténcia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 Custo da Energia 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 Investimento 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 Economia de Energia 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 Economia nos Custos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
24-** Fungoes de Aplicagao 2
Par.  Descricdo do parametro Valor-padréo 4-setup Alteragdo Indice de Tipo
No # durante a conver-
operagao sao
24-0* Fire Mode
24-00 Funcgao de Fire Mode [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-03 Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
Referéncia Predefinida do Fire
24-05 Mode 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 Fonte de Referéncia do Fire Mode [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8
Atendimento do Alarme de Fire  [1] Desarme nos Alarmes
24-09 Mode Criticos 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* Drive Bypass
24-10 Funcao Bypass [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 Tempo de Atraso de Bypass Os 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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Configuracoes de fabrica dedicadas

Os conversores de frequiéncia fornecidos como parte de um equipamento Trane podem ter configuragdes de fabrica
dedicadas. Na reinicializagao pela fabrica do conversor de freqiiéncia, essas configuragdes de parametro serdo usadas
como padrao. Consulte a seguir detalhes das configuragdes especificas do equipamento.

Trane IntelliPak™", IntelliPak™ Il e Voyager IlI™
Par. No. # Descrigdo do parametro Valor padrao Trane
0-01 Idioma [22] Inglés EUA
0-03 Configuragdes Regionais da Unidade  [1] América do Norte
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno [1662] Entrada Analégica 53
0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno [1611] Poténcia [hp]
0-40 Botao de Partida Manual [0] Disabled
1-03 Caracteristicas de Torque [1] Variavel
1-21 Poténcia do Motor [HP] HP da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-22 Tensao do Motor Tensao da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-24 Corrente do Motor FLA da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-25 Velocidade Nominal do Motor Velocidade Nominal da Plaqueta de Identificacao do Motor
1-73 Flying Start [1] Ativado
2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento 0%
2-01 Corrente de Freio CC 0%
2-04 Velocidade de ativagéo do freio CC [Hz] 10Hz
3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 30 Seg.
3-42 Tempo de Desaceleragéo 30 Seg.
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [HZz] 22 Hz IntelliPak
35 Hz Voyager llI
4-18 Limite de Corrente 100%
5-12 Terminal 27, Entrada Digital [2] Parada por Inércia Inversa
6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Baixo Valor 22 Hz IntelliPak
35 Hz Voyager llI
14-01 Frequéncia de Chaveamento 208/203 V, 30 Hp e abaixo de 8 kHZ, acima de 5 kHZ
460/575 V, 60 Hp e abaixo 8 kHZ, acima de 5 kHZ
14-12 Funcédo no Desbalanceamento da Rede [3] Derate
14-20 Modo Reset [3] Reinicializagao automatica x3
14-60 Fungao no superaquecimento [Derate]
14-61 Funcao na Sobrecarga do Inversor [Derate]
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Trane M-Series e T-Series Climate Changer' ", Performance Climate Changer' - Ambiente interno e externo
Par. No. # Descri¢gdo do parametro Valor padrdo Trane
0-03 Configuracdes Regionais da Unidade [1] América do Norte
1-21 Poténcia do Motor [HP] HP da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-22 Tens&o do Motor Tensé&o da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-24 Corrente do Motor FLA da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-25 Velocidade Nominal do Motor Velocidade Nominal da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-73 Flying Start [Habilitado]
3-03 Referéncia Maxima 60 Hz or (para drive direto) Ajustado para a Aplicagao
3-41 Tempo de Aceleragédo da Rampa 1 30 Seg.
3-42 Tempo de Desaceleragédo da Rampa 1 30 Seg.
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] 20 Hz
4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] 60 Hz or (para drive direto) Ajustado para a Aplicagao
4-18 Limite de Corrente Valor Maximo
5-12 Terminal 27 Entrada Digital [2] Parada por Inércia Inversa
6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Baixo Valor 20 Hz
6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Alto Valor 60 Hz or (para drive direto) Ajustado para a Aplicagao
14-01 Frequéncia de Chaveamento 208/203 V, 30 Hp e abaixo de 8 kHZ, acima de 5 kHZ
460/575 V, 60 Hp e abaixo 8 kHZ, acima de 5 kHZ
Trane Commercial Self Contained and Packaged Climate ChangerTM
Par. No. # Descrigdo do parametro Valor padrao Trane
0-01 Idioma [22] Inglés EUA
0-03 Definigdes Regionais [1] América do Norte
0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno [1611] Poténcia [hp]
1-21 Poténcia do Motor [HP] HP da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-22 Tensao do Motor Tensao da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-24 Corrente do Motor FLA da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-25 Velocidade Nominal do Motor Velocidade Nominal da Plaqueta de Identificagdo do Motor
1-73 Flying Start [1] Ativado
3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 30 Seg.
3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 30 Seg.
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [HZ] 22 Hz
5-12 Terminal 27, Entrada Digital [2] Parada por Inércia Inversa
6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Baixo Valor 22 Hz
14-01 Frequiéncia de Chaveamento 8 kHz
14-12 Fungéo no Desbalanceamento da Rede [3] Derate
14-60 Fungao no superaquecimento [1] Derate
14-21 Tempo para Nova Partida Automatica 3 Seg.
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Solucao de Problemas

Alarmes e Adverténcias

Uma adverténcia ou um alarme é sinalizado pelo respectivo LED, no painel do conversor de frequéncia e indicado por
um codigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja eliminada. Sob certas condigdes, a operagdo do motor
ainda pode ter continuidade. As mensagens de adverténcia podem referir-se a uma situagéo critica, porém, nao ne-
cessariamente.

Na eventualidade de um alarme o conversor de frequéncia desarmara. Os alarmes devem ser reinicializados a fim de
que a operagao inicie novamente, desde que a sua causa tenha sido eliminada.

Isto pode ser realizado de trés modos:
1. Utilizando a tecla de controle [RESET], no painel de controle do teclado.

2. Através de uma entrada digital com a fungéo “Reset”.
3. Por meio da comunicagéo serial/opcional de fieldbus.
4

Pela reinicializagao automatica, usando a fungéo [Auto Reset] (Reset Automatico), configurada como padréo no
Drive do TR200, Consulte o par. par.14-20 Modo Reset no Guia de Programagéao do TR200

Apds um reset manual, por meio da tecla [RESET] do teclado, deve-se acionar o botdo [AUTO ON] (Automatico Ligado)
ou [HANDON] (Manual Ligado), para dar partida no motor novamente.

Se um alarme nao puder ser reinicializado, provavelmente é porque a sua causa nao foi eliminada ou porque o alarme
esta bloqueado por desarme (consulte também a tabela na préxima pagina).

Os alarmes que séo bloqueados por desarme oferecem protecao adicional, o que significa que a alimentacéo de rede
elétrica deve ser desligada, antes que o alarme possa ser reinicializado. Ao ser novamente ligado, o conversor de
frequéncia ndo estara mais bloqueado e podera ser reinicializado, como acima descrito, uma vez que a causa foi
eliminada.

Os alarmes que nao estdo bloqueados por desarme podem também ser reinicializados, utilizando a fungao de reset
automatico no par.14-20 Modo Reset

A\ cuIDADO!

E possivel a ativagido automatica!
Podera resultar em danos no equipamento ou na propriedade.

Se uma adverténcia e um alarme estiverem marcados por um cédigo, na tabela da pagina a seguir, significa que ou
uma adverténcia aconteceu antes de um alarme ou que é possivel especificar se uma adverténcia ou um alarme sera
exibido para um determinado defeito.

Isso é possivel, por exemplo no par.1-90 Protecdo Térmica do Motor. Apds um alarme ou um desarme, o motor para
por inércia, e os respectivos LEDs de adverténcia ficam piscando no conversor de frequéncia. Uma vez que o problema
tenha sido eliminado, apenas o alarme continuara piscando.
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No. Descrigao Adver-  Alarme/ Bloqueio p/  Referéncia de Pardmetro

téncia Desarme Alarme/De-

sarme

1 10 Volts baixo X
2 Erro live zero (X) (X) 6-01
3 Sem Motor (X) 1-80
4 Falta de fase elétrica (X) (X) (X) 14-12
) Tenséo de conexao CC alta X
6 Tensao de conexdo CC baixa X
7 Sobretensao CC X X
8 Subtenséo CC X X
9 Sobrecarga do inversor X X
10  Superaquecimento do motor ETR (X) (X) 1-90
11 Superaquecimento do termistordomotor  (X) (X) 1-90
12 Limite d torque X X
13  Sobrcorr. X X X
14  Falha de aterramento X X X
15  HW incompl. X X
16  Curto-Circuito X X
17  Timeout da Control Word (X) (X) 8-04
23  Falha Ventiladores Internos X
24  Falha Ventiladores Externos X 14-53
25 Resistor de freio Curto-circuitado X
26  Limite de carga do resistor de freio (X) (X) 2-13
27  Circuito de frenagem curto-circuitado X X
28  Verif.do Freio (X) (X) 2-15
29  Sobretemperatura do drive X X X
30 Perda dafase U (X) (X) (X) 4-58
31 Perdadafase V (X) (X) (X) 4-58
32 Perdadafase W (X) (X) (X) 4-58
33 Falhade Inrush X X
34 Falha de comunicagao de Fieldbus X X
35 Fora da faixa de frequéncia X X
36 Falharede elétr X X
37  Desbalanceamento de Fase X X
38 Falhainterna X X
39  SnsrDisspCalor X X
40 Sobrecarga da Saida Digital Term. 27 (X) 5-01
41  Sobrecarga da Saida Digital Term. 29 (X) 5-02
42  Sobrecarga da Saida Digital X30/6 (X) 5-32
42  Sobrecarga da Saida Digital X30/7 (X) 5-33
46  Aliment.placa de energia X X
47  Alim. 24 V baixa X X X
48  Alim. 1,8 V baixa X X
49  Lim.deVelocidad X (X) 1-86
50 A calibragdo da AMA falhou X
51  Verificagdo da Unom € Inom pelaAMA X
52  Baixa lnom daAMA X
53  AMA para motor muito grande X
54  AMA para motor muito pequeno X
55  Parametro fora da faixa da AMA X
56 AMA interrompida pelo usuario X
57  Timeout da AMA X
58 Falhainterna da AMA X X
59  Limite de corrente X
60 BloqueioExtern. X
62 Lim.freq.d saida X
64 Limite d tensdo X

Tabela 7. 1: Lista de codigos de Alarme/Adverténcia
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No. Descricao Adver- Alarme/De- Bloqueio p/ Alar- Referéncia de Pa-
téncia sarme me/Desarme rametro
65 TempPlacaCntrl X X X
66 Temp. baixa X
67 Configuragao de opcional foi modifica- X
da
69 Pwr. Temp do Cartéo de X X
70 Configuracao de FC ilegal X
72 Falha Perigosa x1)
76 SetupUnidPotén. X
79 Conf.ilegal PS X X
80 Drive Inicializado no Valor Padrao X
91 Configuragdes incorretas da Entrada X
analdgica 54
92 FluxoZero X X 22-2*
93 Bomba Seca X X 22-2*
94 Final de Curva X X 22-5*
95 Correia Partida X X 22-6*
96 Partida em Atraso X 22-7*
97 Parada em Atraso X 22-7*
98 Falha de Clock X 0-7*
201 Fire M Estava Ativo
202 Limites do Fire M Excedido
203 Motor Ausente
204 Rotor Bloqueado
243 IGBT do freio X X
244 TempDisspCalor X X X
245 SnsrDisspCalor X X
246 Alim.placa pwr. X X
247 Temp.placa pwr. X X
248 Conf.ilegal PS X X
250 Pecas sobressalentes novas X
251 Cadigo Tipo X X

Tabela 7. 2: Lista de cédigos de Alarme/Adverténcia

(X) Dependente do parametro

1) Nao pode ser Reinicializado automaticamente via par.
14-20 Modo Reset

Um desarme ¢ a acéo que resulta quando surge um alarme. O desarme para o motor por inércia e pode ser reiniciali-
zado, pressionando o botao de reset, ou efetuando um reset através de uma entrada digital (Grupo de parametros 5-1*
[1]). O evento original que causou o alarme n&o pode danificar o conversor de frequéncia ou mesmo dar origem a

condigdes de perigo. Um bloqueio por desarme é a agc&o que resulta quando ocorre um alarme, que pode causar danos
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no conversor de frequéncia ou nas pecas conectadas. Uma situagéo de Bloqueio por Desarme somente pode ser
reinicializada por meio de uma energizacao.

Indicagao do LED
Adverténcia amarela
Alarm vermelha piscando

Bloqueado por desarme

amarela e vermelha

Tabela 7. 3: Indicagdo do LED

Alarm Word e Status Word Estendida

Bit Hex
0 00000001

1 00000002

2 00000004
3 00000008
4 00000010
S 00000020
6 00000040
7 00000080
8 00000100

9 00000200

10 00000400
11 00000800
12 00001000
13 00002000
14 00004000
15 00008000
16 00010000
17 00020000
18 00040000
19 00080000
20 00100000
21 00200000
22 00400000
23 00800000
24 01000000
25 02000000
26 04000000
27 08000000
28 10000000
29 20000000

Dec
1

64
128
256

512
1024
2048
4096
8192
16384
32768
65536
131072
262144
524288
1048576
2097152
4194304
8388608
16777216
33554432
67108864
134217728
268435456

536870912

Alarm Word
Verificagdo do
Freio

Pwr. Temp do Car-
téo de

FalhAterr.
TempPlacaCntrl
Ctrl. Word TO
Sobrcorr.

Limite d torque
TérmMtrSuper
Superaquecimento
do ETR do Motor

Sobrec. do inversor

Subtensédo CC
Sobretensao CC
Curto-Circuito
Falha de Inrush
Fase elétr. perda
AMA nao esta OK
Erro Live Zero
Falha interna

Sobrecarg do Freio

Perda da fase U
Perda da fase V
Perda da fase W
Falha d Fieldbus
Alim. 24 V baix
Falh red elétr
Alim 1,8 V baix
Resistor de freio
IGBT do freio
Mudang do opcio-
nal

Drive Inicializado

Warning Word
Verificagédo do Freio

Pwr. Temp do Cartédo de

FalhAterr.
TempPlacaCntrl
Ctrl. Word TO
Sobrcorr.

Limite d torque
TérmMtrSuper
Superaquecimento do
ETR do Motor
Sobrec. do inversor
Subtenséo CC
Sobretensao CC
Tenséo CC baix
Tensao CC alta
Fase elétr. perda
Sem Motor

Erro Live Zero

10 V Baixo
Sobrecarg do Freio
Resistor de freio
IGBT do freio
Lim.deVelocidad
Falha d Fieldbus
Alim. 24 V baix
Falh red elétr
Limite de Corrente
Temp. baixa

Limite d tensao
N&o usado

Nao usado

Status word estendida
Rampa

Executando AMA

Partida SH/SAH
Slow Down
Catch Up
Feedback alto
FeedbackBaix
Corrente Alta
Corrente Baix

Lim.Freq.d Saida
Output Freq Low
Verificg.d freio
FrenagMax
Frenagem

Fora da faix de veloc
OVC Ativo

Tabela 7. 4: Descricdo da Alarm Word, Warning Word e Status Word Estendida

As alarm words, warning words e status words estendidas podem ser lidas através do barramento serial ou do fieldbus
opcional para fins de diagnéstico. Consulte também par.16-90 Alarm Word, par.16-92 Warning Word e par.16-94 Status

Word Estendida.
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Mensagens de Falhas

/A\ADVERTENCIA

Procedimentos de Servigo Perigoso

Os procedimentos de manutenc¢ao e de solugdo de problemas recomendados, nesta se¢do do manual, podem
resultar em exposicao a perigos elétricos, mecanicos ou outros perigos potenciais de seguranga. Consulte
sempre as adverténcias de segurang¢a fornecidas ao longo deste manual, com relagéo a estes procedimentos.
A menos que especificado em contrario, desconecte toda a energia elétrica, inclusive desconexdo remota e
descarregue todos os dispositivos que armazenam energia, como capacitores antes de qualquer manutengao.
Siga os procedimentos apropriados de lockout/tagout para garantir que a energia nao possa ser ligada aci-
dentalmente. Quando for necessario trabalhar com componentes elétricos 'vivos', permita que um técnico
eletricista qualificado ou outro individuo que tenha sido treinado no manuseio de componentes eletrificados
execute estas tarefas. Desrespeitar todas estas adverténcias de seguranga recomendadas pode resultar em

morte ou ferimentos graves.

WARNING (Adverténcia) 1, 10 volts baixo

A tensdo do cartdo de controle esta 10 V abaixo do ter-
minal 50.

Remova uma parte da carga do terminal 50, quando a
fonte de alimentacéo de 10 V estiver com sobrecarga. 15
mA max. ou 590 Q minimo.

Esta condigao pode ser causada por um curto-circuito no
potencidémetro ou pela fiagao incorreta do potenciémetro.

/A\ADVERTENCIA

Componentes Elétricos Energizados!

Solugao do Problema: Remova a fiagdo do terminal 50.
Se a adverténcia desaparecer, o problema esta na fiagao
do cliente. Se a adverténcia continuar, substitua o cartdo
de controle.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 2,
Erro de live zero

Esta adverténcia ou alarme somente surgirdo se progra-
mados pelo usuario no par.6-01 Fungéo Timeout do Live
Zero. O sinal em uma das entradas analégicas esta 50%
menor que o valor minimo programado para essa entra-
da. Esta condigdo pode ser causada pela fiagao inter-
rompida ou por dispositivo defeituoso enviando o sinal.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 3,
Sem motor

N&o ha nenhum motor conectado na saida do conversor
de frequéncia. Esta adverténcia ou alarme somente sur-
girao se programados pelo usuario no par.1-80 Funcéo
na Parada.

Solucgao do Problema: Verifique a conexao entre o drive
€ 0 motor.

WARNING/ALARM 4, Falha de fase da rede Uma fase
esta ausente no lado da alimentagao ou o desbalancea-
mento na tensdo de rede esta muito alto. Esta mensa-

gem também sera exibida para uma falha no retificador
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de entrada, no conversor de frequéncia. Os opcionais
s&o programados em par.14-12 Funcéo no Desbalance-
amento da Rede.

/\ADVERTENCIA

Componentes Elétricos Energizados!

Solucgao do Problema: Verifique a tensao de alimenta-
¢ao e as correntes de alimentagéo do conversor de fre-
quéncia.

WARNING (Adverténcia) 5, Tensao do bar-
ramento CC alta:

A tensao do circuito intermediario (CC) esta maior que o
limite de adverténcia de tensao alta. O limite depende do
valor nominal da tens&o do drive. O conversor de fre-
quéncia ainda esta ativo.

WARNING (Adverténcia) 6, Tensao do bar-
ramento CC baixa

Atenséo de circuito intermediario (CC) € menor que a do
limite de adverténcia de tensao baixa. O limite depende
do valor nominal da tensdo do drive. O conversor de fre-
quéncia ainda esta ativo.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 7,
Sobretensao CC

Se a tenséao do circuito intermediario exceder o limite, o
conversor de frequéncia desarma apos um tempo.

Solugao do Problema:
Aumentar o tempo de rampa

Mudar o tipo de rampa

Ativar fung¢des no par.2-10 Funcédo de Frenagem

Aumento par.14-26 Atraso Desarme-Defeito Inver-
sor
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WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 8,
Subtensado CC

Se a tenséo (CC) do circuito intermediario cair abaixo do
limite de subtenséo, o conversor de frequéncia verifica
se uma fonte de alimentag&o backup de 24 V esta co-
nectada. Se ndo houver nenhuma alimentagao backup
de 24 V conectada, o conversor de frequéncia desarma
apos um atraso de tempo fixo. O atraso varia com a po-
téncia da unidade.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 9,
Sobrecarga do inversor

O conversor de frequéncia esta prestes a desligar devido
a uma sobrecarga (corrente muito alta durante muito
tempo). Para protegao térmica eletrénica do inversor o
contador emite uma adverténcia em 98% e desarma em
100%, acionando um alarme simultaneamente. O con-
versor de frequéncia ndo pode ser reinicializado antes do
contador estar abaixo de 90%.

A falha ocorre porque o conversor de frequéncia esta
sobrecarregado e mais de 100% durante muito tempo.
OBSERVACAO: Consulte a secéo derating no Guia de
Design para obter mais detalhes se for exigida uma fre-
quéncia de chaveamento mais alta.

ADVERTENCIA/ALARME 10, Superaquecimento do
motor

De acordo com a protecao térmica eletrénica (ETR), o
motor estd muito quente. Selecione se o conversor de
frequéncia deve emitir uma adverténcia ou um alarme
quando o contador atingir 100% no par.1-90 Protecao
Térmica do Motor. A falha se deve ao motor estar sobre-
carregado por mais de 100% durante muito tempo.

/A\ADVERTENCIA

Componentes Elétricos Energizados!

Solugdo do Problema:
Verifique se 0 motor esta superaquecendo.

Se o motor estiver sobrecarregado mecanicamente

Que o par.1-24 Corrente do Motor do motor esta
programado corretamente.

Os dados do motor nos par. 1-20 a 1-25 estao pro-
gramados corretamente.

A configuragéo no par.1-91 Ventilador Externo do
Motor.

Execute uma AMA no in par.1-29 Adaptagéo Auto-
matica do Motor (AMA).

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 11, Supera-
quec. do termistor do motor

O termistor ou a sua conexao esta desconectado. Sele-
cione se o conversor de frequéncia deve emitir uma ad-
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verténcia ou um alarme quando o contador atingir 100%
no par.1-90 Protecdo Térmica do Motor.

/N\ADVERTENCIA

Componentes Elétricos Energizados!

Solugéo do Problema:
Verifique se o motor esta superaquecendo.

Verifique se o motor esta sobrecarregado mecani-
camente.

Verifique se o termistor esta conectado corretamen-
te, entre os terminais 53 ou 54 (entrada de tenséo
analégica) e o terminal 50 (alimentagdo de +10 V),
ou entre os terminais 18 ou 19 (somente para en-
trada PNP digital) e o terminal 50.

Se for utilizado um sensor KTY, verifique se a co-
nexao entre os terminais 54 e 55 esta correta.

Se usar uma chave térmica ou termistor, verifique
se a programacao do par.1-93 Fonte do Termistor
combina com a fiagdo do sensor.

Se utilizar um sensor KTY, verifique se a programa-
¢ao dos parametros 1-95, 1-96, e 1-97 corresponde
a fiagao do sensor.

/N\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Solugéo do Problema:
Esta falha pode ser causada pela carga de choque
ou pela aceleragao rapida com cargas de inércia al-
tas.

Desligue o conversor de frequéncia. Verifique se o
eixo do motor pode girar.

Verifique se poténcia do motor é compativel com
conversor de freq.

Dados incorretos nos parametros 1-20 a 1-25.

ALARM (Alarme) 14, Falha de aterramento (terra)

Ha uma descarga das fases de saida, para o terra, loca-
lizada no cabo entre o conversor de frequéncia e o motor,
ou entao no préprio motor.

/A\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.
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Solugao do Problema:
Desligue o conversor de frequéncia e elimine a falha
do ponto de aterramento.

Com um megdmetro, mega a resisténcia em relagao
ao terra, dos condutores do motor e o préprio motor,
para verificar se ha falhas de aterramento do motor.

Execute o teste do sensor de corrente.

ALARM 15, HW incompl.

Um opcional instalado n&o esta funcionando com o hard-
ware ou software da placa de controle atual.

Registre o valor dos seguintes parametros e entre em
contacto com o seu fornecedor Trane.

Par.15-40 Tipo do FC

Par.15-41 Secéo de Poténcia

Par.15-42 Tenséo

Par.15-43 Verséo de Software

Par.15-45 String de Cédigo Real
Par.15-49 ID do SW da Placa de Controle
Par.15-50 ID do SW da Placa de Poténcia
Par.15-60 Opcional Montado

Par.15-61 Versdo de SW do Opcional

ALARM (Alarme)16, Curto-circuito
Ha um curto-circuito no motor ou nos seus terminais.

/A\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Desligue o conversor de frequéncia e elimine o curto-cir-
cuito.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 17, Timeout
da control word

Nao ha comunicagédo com o conversor de frequéncia.

A adverténcia somente estara ativa quando o par.

8-04 Funcao Timeout de Controle NAO estiver progra-
mado para OFF (Desligado).

Se o par.8-04 Funcao Timeout de Controle estiver pro-
gramado como Parada e Desarme, uma adverténcia se-
ra emitida e o conversor de frequéncia desacelerara até
desarmar, emitindo um alarme.

/N\ADVERTENCIA

Componentes Elétricos Energizados!
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Solugéo do Problema:
Verifique as conexdes do cabo de comunicagéo se-
rial.

Aumento par.8-03 Tempo de Timeout de Controle

Verifique o funcionamento do equipamento de co-
municagao.

Verifique se a instalacéo esta correta, com base nos
requisitos de EMC.

WARNING (Adverténcia) 23, Falha do ventilador in-
terno

A fungéo de adverténcia de ventilador é uma fungéo de
protecao extra que verifica se o ventilador esta girando /
instalado. A adverténcia de ventilador pode ser desati-
vada no par.14-53 Mon.Ventldr ([0] Desativado).

Para os drives com Chassis D, E e F, a tensao regulada
dos ventiladores é monitorada.

/A\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Solugdo do Problema:
Verifique a resisténcia do ventilador.

Verifique os fusiveis para carga leve.

WARNING (Adverténcia) 24, Falha de ven-

tilador externo

A fungao de adverténcia de ventilador € uma fungéo de
protecao extra que verifica se o ventilador esta girando /

instalado. A adverténcia de ventilador pode ser desati-
vada no par.14-53 Mon.Ventldr ([0] Desativado).

Para os drives com Chassis D, E e F, a tens&o regulada
dos ventiladores é monitorada.

Solugdo do Problema:
Verifique a resisténcia do ventilador.

Verifique os fusiveis para carga leve.
WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme)
28, Verificagao do freio falhou

Falha do resistor de freio: o resistor do freio ndo esta co-
nectado ou nao esta funcionando.
Verifique par.2-15 Verificagcdo do Freio.
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ALARM 29, Temp. do dissipador de calor

A temperatura maxima do dissipador de calor foi exce-
dida. A falha de temperatura nao podera ser reinicializa-
da até que a temperatura do dissipador de calor esteja
abaixo da temperatura definida. O ponto de desarme e o
de reinicializagéo sao diferentes, baseado na capacida-
de de poténcia do drive.

Solugao do Problema:
Temperatura ambiente alta demais.

Cabo do motor comprido demais.

Folga incorreta acima e abaixo do drive.
Dissipador de calor esté sujo.

Vazao do ar bloqueada em redor do drive.

Ventilador do dissipador de calor danificado.

Para os Drives com Chassis D, E e F, este alarme esta
baseado na temperatura medida pelo sensor do dissipa-
dor de calor instalado dentro dos médulos do IGBT. Para
os drives com Chassi F, este alarme também pode ser
causada pelo sensor térmico no Mdédulo do retificador.

/N\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Solugéo do Problema:
Verifique a resisténcia do ventilador.

Verifique os fusiveis para carga leve.

Sensor térmico IGBT.

ALARM (Alarme) 30, Perda da fase U do motor
A fase U do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, esta ausente.

/N\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Desligue o conversor de frequéncia e verifique a fase U
do motor.

ALARM (Alarme) 31, Perda da fase V do motor
A fase V do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, esta ausente.

/N\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Desligue o conversor de frequéncia e verifique a fase V
do motor.
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ALARM (Alarme) 32, Perda da fase W do motor
A fase W do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, esta ausente.

/N\ADVERTENCIA

Desconecte a energia antes de prosseguir.

Desligue o conversor de frequéncia e verifique a fase W
do motor.

ALARM (Alarme) 33, Falha de Inrush

Houve um excesso de energizagdes, durante um curto
periodo de tempo. Deixe a unidade esfriar até a tempe-
ratura operacional.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme)
34, Falha de comunicagao do Fieldbus

O fieldbus no cartao opcional de comunicagao nao esta
funcionando.

WARNING (Adverténcia) 35, Fora da faixa
de frequéncia:

Esta adverténcia sera ativada se a frequéncia de saida
atingiu o limite superior (programado no par. 4-53) ou o
limite superior (programado no 4-52). Esta adverténcia é
exibida no Controle de Processo, Malha Fechada (par.
1-00).

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme)
36, Falha de rede elétrica

Esta adverténcia/alarme estara ativa somente se a ten-
séo de alimentagao do conversor de frequéncia for per-
dida e se o par.14-10 Falh red elétr NAO estiver progra-
mado como OFF. Verifique os fusiveis do conversor de
frequéncia

ALARM (Alarme) 38, Falha interna

E possivel que seja necessario entrar em contacto com
o seu fornecedor Trane. Algumas mensagens de alarme
tipicas:
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256-258

512

513

514

515

516

517
518
519

783

1024-12

79
1281

1282

1283

1284

1299

1300

1301

1302

1315

1316

1317

1318

1379

1380

1381

1382

A porta serial ndo pode ser inicializada.
Falha séria de hardware

Os dados de energia na EEPROM estéo
com incorretos ou s&o obsoletos

Os dados da placa de controle da EE-
PROM estao com incorretos ou séo obso-
letos

Timeout de comunicagao na leitura dos
dados da EEPROM

Timeout de comunicagao na leitura dos
dados da EEPROM

O Controle Orientado a Aplicagcao nao
consegue reconhecer os dados da EE-
PROM

N&o foi possivel gravar na EEPROM por-
que ha um comando de gravagao em exe-
cugao

O comando de gravar esta sob timeout
Falha na EEPROM

Dados de codigo de Barra ausentes ou in-
validos na EEPROM

O valor do parametro esta fora dos limites
min./max.

Um telegrama técnico que tem de ser en-
viado, ndo pbde ser enviado.

Timeout do flash do Processador de Sinal
Digital

Discordancia da versao do software de
energia

Discordancia da versao dos dados da EE-
PROM de energia

Nao foi possivel ler a versédo do software
do Processador de Sinal Digital

O SW do opcional no slot A é muito antigo
O SW do opcional no slot B é muito antigo
O SW do opcional no slot CO é muito an-
tigo

O SW do opcional no slot C1 & muito an-
tigo

O SW do opcional no slot A ndo é supor-
tado (ndo permitido)

O SW do opcional no slot B n&o é supor-
tado (ndo permitido)

O SW do opcional no slot CO nao é supor-
tado (ndo permitido)

O SW do opcional no slot C1 ndo é supor-
tado (ndo permitido)

O Opcional A nao respondeu ao calcular a
Versao da Plataforma.

O Opcional B ndo respondeu ao calcular a
Versao da Plataforma.

O Opcional CO nao respondeu ao calcular
a Verséo da Plataforma.

O Opcional C1 néo respondeu ao calcular
a Versao da Plataforma.

1536

1792

2049
2064-20
72
2080-20
88
2096-21
04
2304

2305

2314

2315

2316

2324

2330

2561

2562

2816

2817
2818
2819
2820
2821
2822
2836
3072-51
22
5123

5124

5125

5126

5376-62
31

Foi registrada uma excec¢éo no Controle
Orientado para Aplicagéo. Informagdes de
correcéo de falhas gravados no teclado
O watchdog do DSP esta ativo. A correcao
de falhas da secao de poténcia, dos dados
de Controle Orientado ao Motor, n&o foi
transferido corretamente.

Dados de poténcia reiniciados

HO081x: o opcional no slot x foi reiniciado

HO082x: o opcional no slot x emitiu uma es-
pera de re-energizagéo

HO083x: o opcional no slot x emitiu uma es-
pera de re-energizagao legal

Nao foi possivel ler quaisquer dados do
EEPROM de energia

Versdo de SW ausente da unidade de
energia

Dados da unidade de medida de poténcia
estdo ausentes da unidade de energia
Versdo de SW ausente da unidade de
energia

io_statepage ausente da unidade de ener-
gia

A configuragéo do cartao de poténcia esta
incorreta na energizagéo

A informagao sobre a capacidade de po-
téncia entre os cartdes de poténcia nao
coincide

Nenhuma comunicagéo do DSP para o
ATACD

Nenhuma comunicagéo do ATACD para o
DSP (estado de funcionamento)

Modulo da placa de Controle do excesso
de empilhamento

Tarefas lentas do catalogador

Tarefas rapidas

Encadeamento de parametro

Excesso de empilhamento do teclado
Excesso da porta serial

Excesso da porta USB

cfListMempool pequena demais

O valor do paréametro esta fora dos seus
limites

Opcional no slot A: Hardware incompativel
com o hardware da Placa de controle
Opcional no slot B: Hardware incompativel
com o hardware da Placa de controle
Opcional no slot CO: Hardware incompati-
vel com o hardware da Placa de controle
Opcional no slot C1: Hardware incompati-
vel com o hardware da Placa de controle
Mem. Insufic.
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Solucao de Problemas

ALARM 39,Sensor do dissipador de calor
Sem feedback do sensor do dissipador de calor.

O sinal do sensor térmico do IGBT nao esta disponivel
no cartdo de poténcia. O problema poderia estar no car-
tdo de poténcia, no cartdo do drive do gate ou no cabo
tipo fita, entre o cartao de poténcia e o cartdo do drive do
gate.

WARNING (Adverténcia) 40, Sobrecarga da
Saida Digital Term. 27

Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a
conexao de curto circuito. Verifique os par. par.5-01 Mo-
do do Terminal 27.

WARNING (Adverténcia) 41, Sobrecarga da
Saida Digital Term. 29

Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a
conexao de curto circuito. Verifique os par. par.5-02 Mo-
do do Terminal 29.

WARNING (Adverténcia) 42, Sobrecarga da
Saida Digital do X30/6 ou Sobrecarga da
Saida Digital do X30/7

Para o X30/6, verifique a carga conectada no X30/6 ou
remova o curto circuito. Verifique o par. par.E-56 Term
X30/6 Digi Out (OPCGPIO).

Para o X30/7, verifique a carga conectada no X30/7 ou
remova o curto circuito. Verifique par.E-57 Term X30/7
Digi Out (OPCGPIO).

ALARM 46, Alimentacao do cartao de pot.

A alimentagao do cartdo de poténcia esta fora de faixa.

Ha trés fontes de alimentagéo geradas pela fonte de ali-
mentagao no modo chaveamento (SMPS) no cartdo de
poténcia: 24 V, 5V, +/- 18 V. Quando energizado com
tensdo de rede trifasica, todas as trés alimentagdes séo
monitoradas.

WARNING (Adverténcia) 47, Alimentagao
de 24 V baixa

O 24 Vcc é medido no cartao de controle.

WARNING (Adverténcia) 48, Alimentagao
de 1,8V baixa

A fonte de 1,8 Vcc usada no cartdo de controle esta fora
dos limites permitidos. O fonte de alimentagédo é medida
no cartdo de controle.

WARNING (Adverténcia) 49, Lim. de veloci-
dade

Quando a velocidade nao estiver dentro do intervalo es-
pecificado no par. 4-11 e no par. 4-13, o drive exibira uma
adverténcia. Quando a velocidade estiver abaixo do li-
mite especificado no par. par.1-86 Trip Speed Low
RPM] (exceto quando estiver dando partida ou parando)
o drive desarmara.

Instrugdes Operacionais do TR200

ALARM (Alarme) 50, a calibragao da AMA
falhou

Entre em contacto com o seu Trane fornecedor.
ALARM (Alarme) 51, AMA verificar Unom e
Inom

As configuragdes de tensao, corrente e poténcia do mo-
tor provavelmente estao erradas. Verifique as configura-
coes.

ALARM (Alarme) 52, AMA Inom baixa

A corrente do motor esta baixa demais. Verifique as con-
figuragoes.

ALARM (Alarme) 53, Motor muito grande
para AMA

O motor é muito grande para se executar a AMA.

ALARM (Alarme) 54, Motor muito pequeno
para a AMA

O motor é muito grande para se executar a AMA.

ALARM (Alarme) 55, Parametro da AMA fo-
ra de faixa

Os valores dos parametros encontrados no motor estao
fora dos limites aceitaveis.

ALARM (Alarme) 56, AMA interrompida pe-
lo usuario

A AMA foi interrompida pelo usuario.

ALARM 57, timeout da AMA timeout

Tente reiniciar a AMA novamente, algumas vezes, até
que a AMA seja executada. Observe que execugdes re-
petidas da AMA podem aquecer o motor, a um nivel em
que as resisténcias Rs e Rr aumentam de valor. Entre-
tanto, na maioria dos casos isso néo é critico.

ALARM (Alarme) 58, Falha interna da AMA

Entre em contacto com o seu Trane fornecedor.

WARNING (Adverténcia) 59, Limite de cor-
rente

A corrente esta maior que o valor no par.4-18 Limite de
Corrente.

WARNING (Adverténcia) 60, Bloqueio ex-
terno

A fungao bloqueio externo foi ativada. Para retomar a
operagao normal, aplicar 24 Vcc ao terminal programado
para o bloqueio externo e, em seguida, reinicializar o
conversor de frequéncia (pela comunicacao serial, E/S
Digital ou pressionando o bot&o reset).

WARNING (Adverténcia) 62, Frequéncia de
saida no limite maximo

Afrequéncia de saida esta maior que o valor programado
no par.4-19 Freqliéncia Max. de Saida
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Solugao de Problemas

WARNING (Adverténcia) 64, Limite de ten-
sdo

A combinagao da carga com a velocidade exige uma
tensdo de motor maior que a tensdo do barramento CC
real.

WARNING/ALARM/TRIP(Adverténcia/Alar-
me/Desarme) 65, Superaquecimento no
cartiao de controle

Superaquecimento do cartdo de controle: A temperatura
de corte do cartédo de controle é 80 C.

WARNING (Adverténcia) 66, Temperatura
do dissipador de calor baixa

Esta adverténcia baseia-se no sensor de temperatura no
modulo do IGBT.

Solugao do Problema:

ALARM (Alarme) 67, Configuragdo do moé-
dulo do opcional foi alterada

Um ou mais opcionais foi acrescentado ou removido,
desde o ultimo ciclo de desenergizacao.

ALARM (Alarme) 69, Temperatura do cartao
de poténcia

O sensor de temperatura no cartdo de poténcia esta ou
muito quente ou muito frio.

Solugdo do Problema:
Verifique a operagéo dos ventiladores da porta.

Verifique se ha algum bloqueio nos filtros dos ven-
tiladores da porta.

Verifique se a placa da bucha esta instalada corre-
tamente nos drives IP21 e IP54 (NEMA 1 e NEMA
12).

ALARM (Alarme) 70, Config ilegal do FC

A combinagéo real da placa de controle e da placa de
power € ilegal.

WARNING (Adverténcia) 76, Configuragao
da Unidade de Poténcia

O numero de unidades de poténcia requerido ndo é igual
ao numero de unidades de poténcia ativas detectado.

WARNING (Adverténcia)77, Modo de po-
téncia reduzida:

Esta adverténcia indica que o drive esta funcionando no
modo poténcia reduzida (ou seja, menos que o numero
de segdes de inversor permitido) Esta adverténcia sera
gerada no ciclo de liga-desliga quando o drive for pro-
gramado para funcionar com poucos inversores e per-
manecera ligado.

ALARM 79, Config ilegal da se¢cao de power

O codigo de pega do cartédo de escalonamento ndo esta
correto ou ndo esta instalado. E que também o conector
MK102 também no cartdo de energia pode nio estar
instalado.
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ALARM 80, Drive inicializad

As configuragdes dos parametros serao inicializadas
com a configuragao padrao, apés um reset manual.

ALARM (Alarme) 91, Configuragdes incor-
retas da entrada analégica 54

A chave S202 deve ser programada na posigdo OFF
(desligada) (entrada de tensdo) quando um sensor KTY
estiver instalado no terminal de entrada analdgica 54.

WARNING (Alarme) 92, Fluxo zero

Uma situagao sem carga foi detectada pelo sistema.
Consulte o grupo de paradmetros 22-2.

ALARM (Alarme) 93, Bomba seca

Uma situacgao de fluxo zero e velocidade alta indicam que
a bomba esta funcionando seca. Consulte o grupo de
parametros 22-2.

ALARM 94, Final de curva

O feedback permanece mais baixo do que o setpoint, o
que pode indicar um vazamento no sistema de tubula-
¢ao.

ALARM 95, Correia partida

O torque esta abaixo do nivel de torque programado para
a situagdo sem carga, indicando uma correia partida.
Consulte o grupo de parametros 22-6.

WARNING 96, Partida em atraso

A partida do motor foi retardada, pois a protegao de ciclo
reduzido esta ativa. Consulte o grupo de paradmetros
22-7.

WARNING (Adverténcia) 97, Parada em
atraso

A parada do motor foi retardada em virtude da protegcao
de ciclo reduzido estar ativa. Consulte o grupo de para-
metros 22-7.

WARNING (Adverténcia) 98, Falha de clock

Falha de Clock. O tempo néo foi programado ou o reldgio
RTC (se instalado) falhou. Consulte o grupo de parame-
tros 0-7.

WARNING (Adverténcia) 201, Fire M estava
Ativo

O Modo Fire foi ativado.

WARNING (Adverténcia) 202, Limites do Fi-
re M Excedidos

O Fire Mode suprimiu um ou mais alarmes que invalidam
a garantia.

WARNING 203, Motor Ausente

Foi detectada uma situagéo de subcarga de varios mo-
tores, provavelmente devido a, p.ex., um motor ausente.

Instrugdes Operacionais do TR200
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Solucao de Problemas

WARNING 204, Rotor Bloqueado

Foi detectada uma situagéo de sobrecarga de varios mo-
tores, situacdo possivel devido, p.ex., a um rotor blo-
queado.

ALARM 244, Temp. do dissipador de calor

Este alarme é somente para os drives com Chassi F. E
equivalente ao Alarme 29. O valor de relatério no log de
alarme indica que o modulo de energia originou o alarme:

1 = maédulo do inversor da extrema-esquerda

2 = modulo do inversor central no drive F2 ou F4.
2 = modulo do inversor central no drive F1 ou F3.
3 = mddulo do inversor direito, no drive F2 ou F4.
5 = modulo do retificador.

ALARM (Alarme) 245, Sensor do dissipador
de calor

Este alarme é somente para os drives com Chassi F. E
equivalente ao Alarme 39. O valor de relatério no log de
alarme indica que o médulo de energia originou o alarme:

1 = mddulo do inversor da extrema-esquerda

2 = méddulo do inversor central no drive F2 ou F4.
2 = modulo do inversor central no drive F1 ou F3.
3 = mddulo do inversor direito, no drive F2 ou F4.
5 = mddulo do retificador.

ALARM (Alarme) 246, Alimentagéao do car-
tao de pot.

Este alarme é somente para os drives com Chassi F. E
equivalente ao Alarme 46. O valor de relatério no log de
alarme indica que o mddulo de energia originou o alarme:

1 = mddulo do inversor da extrema-esquerda

2 = médulo do inversor central no drive F2 ou F4.
2 = modulo do inversor central no drive F1 ou F3.
3 = mddulo do inversor direito, no drive F2 ou F4.

5 = moédulo do retificador.

Ruido Sonoro ou Vibragao

ALARM (Alarme) 247, Temperatura do car-
tao de poténcia

Este alarme é somente para os drives com Chassi F. E
equivalente ao Alarme 69. O valor de relatério no log de
alarme indica que o médulo de energia originou o alarme:

1 = méddulo do inversor da extrema-esquerda

2 = modulo do inversor central no drive F2 ou F4.
2 = modulo do inversor central no drive F1 ou F3.
3 = médulo do inversor direito, no drive F2 ou F4.
5 = mddulo do retificador.

ALARM 248, Config ilegal da se¢ao de po-
téncia

Este alarme é somente para os drives com Chassi F. E
equivalente ao Alarme 79. O valor de relatério no log de
alarme indica que o médulo de energia originou o alarme:

1 = mddulo do inversor da extrema-esquerda
2 = mddulo do inversor central no drive F2 ou F4.
2 = modulo do inversor central no drive F1 ou F3.
3 = moédulo do inversor direito, no drive F2 ou F4.
5 = mddulo do retificador.
ALARM (Alarme) 250, Peca de reposigao
nova

A fonte de alimentagdo do modo poténcia ou do modo
chaveado foi trocada. O cédigo do cédigo do tipo de con-
versor de frequéncia deve ser regravado na EEPROM.
Selecione o cédigo correto do tipo no par.SP-23 Type-
code Setting, de acordo com a plaqueta da unidade.
Lembre-sede selecionar ‘Salvar na EEPROM’ para com-
pletar a alteragao.

ALARM (Alarme) 251, Novo cédigo do tipo

O Conversor de Frequéncia ganhou um novo cédigo do
tipo.

Se 0 motor ou 0 equipamento acionado pelo motor - p.ex., uma lamina de ventilador - estiver emitindo ruido ou vibragéo

em determinadas frequéncias, tente:

+ Bypass de Velocidade, grupo de parametros 4-6*

*  Sobremodulagédo, par.14-03 Sobre modulacdo programado para off

+ Padrao de chaveamento e frequéncia de chaveamento grupo de parametros 14-0*

*  Amortecimento da Ressonancia, par.1-64 Amortecimento da Ressonancia

Instrugdes Operacionais do TR200
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Especificacoes
Especificagcoes Gerais
Alimentagédo de Rede Elétrica 200 - 240 VCA - Sobrecarga normal 110% durante 1 minuto
Conversor de frequéncia P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0 P3K7
Poténcia Tipica no Eixo [kW] 1.1 1.5 2.2 3 3.7
IP20 / Chassi
(A2+A3 podem ser convertidos no IP21 utilizando um kit
de converhsa.o. (Consulte ta~mbem 0s |t§ns §obre Monta- A2 A2 A2 A3 A3
gem mecanica nas Instru¢gdes Operacionais e os itens
sobre Kit do Gabinete Metalico P 21/Tipo 1 no Guia de
Design.))
IP 55 / NEMA 12 A5 A5 A5 A5 A5
IP 66 / NEMA 12 A5 A5 A5 A5 A5
Poténcia de Eixo Tipica [HP] em 208 V 1.5 2.0 29 4.0 4.9
Corrente de saida
Continua
(3 x 200-240 V) [A] 6.6 7.5 10.6 12.5 16.7
[ Intermitente
b0 (3 x 200-240 V) [A] 7.3 8.3 11.7 13.8 18.4
= Continua 2.38 2.70 3.82 4.50 6.00
»%: kVA (208 V CA) [kVA] ' ' ' ' '
Tamanho max. do cabo:
(rede elétrica, motor, freio)
2 2) 4/10
[mm< /AWG]
Corrente max. de entrada
Continua
(3 x 200-240 V) [A] 5.9 6.8 9.5 11.3 15.0
Intermitente
(3 x 200-240 V) [A] 6.5 7.5 10.5 124 16.5
Pré-fusiveis max.1) [A] 20 20 20 32 32
— Ambiente
Perda de poténcia estimada
%ﬂ P . . 4 63 82 116 155 185
a0 em carga nominal max. [W] )
B Peso do gabinete metalico
=) IP20 [kg] 49 49 49 6.6 6.6
Peso do gabinete metalico
— IP21 k] 5.5 5.5 5.5 7.5 7.5
Peso do gabinete metalico
IP55 [kg] 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5
Peso do gabinete metalico
IP66 [kg] 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5
Eficiéncia 3) 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

Tabela 8. 1: Alimentacdo de Rede Elétrica de 200 - 240 VCA
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Alimentagéo de rede elétrica (L1, L2, L3):

Tensé&o de alimentagéo 200-240 V £10%, 380-480 V £10%, 525-690 V £10%
Tensdo de rede elétrica baixa / falha de rede elétrica

Durante uma queda de tensdo na rede ou falha na rede, o FC continua, até a tensao de circuito intermediario ficar
abaixo do nivel minimo de parada que &, tipicamente, 15% menor que a tens&o de alimentagdo nominal mais baixa do
FC. Energizagéo e torque total ndo podem ser esperados em tensdes de rede elétrica menores do que 10% abaixo da
mais baixa tensdo de rede nominal do FC.

Frequéncia de alimentagéo 50/60 Hz £5%
Desbalanceamento max. temporario entre fases da rede elétrica 3,0 % da tenséo de alimentacdo nominal
Fator Real de Poténcia() > 0,9 nominal com carga nominal
Fator de Poténcia de Deslocamento (cos) préximo do valor unitario (>0.98)
maximo de duas

Chaveamento na alimentagéo de entrada L1, L2, L3 (energizagdes) < gabinete metalico do tipo A vez/min.
maximo de uma

Chaveamento na alimentagéo de entrada L1, L2, L3 (energizagdes) = gabinetes metalicos tipo B, C vez/min.

maximo de 2
Chaveamento na alimentagéo de entrada L1, L2, L3 (energizagdes) = gabinetes metdlicos tipo D, E, F vezes/min.
Ambiente de acordo com a EN60664-1 categoria de sobretenséo lll/grau de poluigéo 2
A unidade é apropriada para uso em um circuito capaz de fornecer ndo mais que 100,000 Ampére eficaz simétrico,
maximo de 480/600 V.
Saida do motor (U, V, W):

Tensé&o de saida 0 - 100% da tensao de alimentacao
Frequéncia de saida 0- 1000 Hz"
Chaveamento na saida llimitado
Tempos de rampa 1-3600s

Depende da capacidade de poténcia.
Caracteristicas de torque:

Torque inicial (Torque constante) maximo de 110% durante 1 min.*
Torque de partida 135% maximo, até 0,5 s *
Torque de sobrecarga (Torque constante) maximo de 110% durante 1 min.*

*A Porcentagem esta relacionada com o torque nominal do conversor de frequéncia.
Comprimentos de cabo e sec¢des transversais:

Comprimento max. do cabo de motor, blindado/encapado metalicamente TR200: 150 m
Comprimento max. do cabo de motor, sem blindagem/sem encapamento metélico TR200: 300 m
Secao transversal maxima para o motor, rede elétrica, divisdo da carga e freio *

Secéo transversal maxima para terminais de controle, fio rigido 1,5 mm2/16 AWG (2x0,75 mm2)
Secao transversal maxima para terminais de controle, fio flexivel 1 mm2/18 AWG
Secao transversal maxima para terminais de controle, cabo com nucleo embutido 0,5 mm2/20 AWG
Secéo transversal minima para terminais de controle 0.25 mm2

* Consulte as tabelas de Alimentagdo de Rede Elétrica, para obter mais informagdes!
Entradas Digitais

Entradas digitais programaveis 4 (6)
Terminal nimero 18, 19, 27 1), 29 1), 32, 33,
Légica PNP ou NPN
Nivel de tensao 0-24Vcc
Nivel de tensao, '0' I6gico PNP <5Vcc
Nivel de tensao, "1" l6gico PNP >10 Vcc
Nivel de tenséo, '0' I6gico NPN >19 Vcc
Nivel de tensao, '1' I6gico NPN <14 Vcc
Tensdo maxima na entrada 28 Vce
Resisténcia de entrada, Rj aprox. 4 kQ

Todas as entradas digitais sdo galvanicamente isoladas da tenséo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de
alta tenséo.
1) Os terminais 27 e 29 também podem ser programados como saidas.
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Entradas analégicas:
Numero de entradas analdgicas 2
Terminal nimero 53, 54
Modos Tens&o ou corrente
Seleg¢éo do modo Chaves S201 e S202
Modo de tenséo Chave S201/chave S202 = OFF (U)
Nivel de tensao : 0 até +10 V (escalonavel)
Resisténcia de entrada, Rj aprox. 10 kQ
Tens&o max. 20V
Modo de corrente Chave S201/chave S202 = ON (I)
Nivel de corrente 0/4 a 20 mA (escalonavel)
Resisténcia de entrada, Rj aprox. 200 Q
Corrente max. 30 mA
Resolucéo das entradas analdgicas 10 bits (+ sinal)
Precisao das entradas analdgicas Erro max. 0,5% do fundo de escala
Largura de banda : 200 Hz

As entradas analégicas sdo galvanicamente isoladas de tensao de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de alta
tensgo.

130BA117.10 rlsolagéo PELV
+2av “|controle = Rede
18 :_ _: elétrica
| H
1 Tensédo =
37 alta = Motor
Isolagéao > ¢ E
funcional 1
RS485 —] «—> = Barramento CC

Entradas de pulso:
Entradas de pulso programaveis 2
Numero do terminal do pulso 29, 33
Frequéncia max. no terminal, 29, 33 110 kHz (acionado por Push-pull)
Frequéncia max. no terminal, 29, 33 5 kHz (coletor aberto)
Frequéncia min. nos terminais 29, 33 4 Hz
Nivel de tensao consulte a segao sobre Entrada digital
Tensao maxima na entrada 28 Vce
Resisténcia de entrada, Rj aprox. 4 kQ
Preciséo da entrada de pulso (0,1 - 1 kHz) Erro méx. 0,1% do fundo de escala
Saida analégica:
Numero de saidas analdgicas programaveis 1
Terminal ndmero 42
Faixa de corrente na saida analégica 0/4 - 20 mA
Carga resistiva max. em relagdo ao comum, na saida analégica 500 Q
Precisao na saida analdgica Erro max. 0,8% do fundo de escala
Resolugéo na saida analdgica 8 bits

A saida analdgica esta galvanicamente isolada da tensao de alimentagao (PELV) e de outros terminais de alta ten-
séo.

Cartao de controle, comunicagao serial RS-485:

Terminal nimero 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Terminal nimero 61 Ponto comum dos terminais 68 e 69
A comunicacao serial RS-485 esté funcionalmente assentada de outros circuitos centrais e galvanicamente isolada da
tensdo de alimentacao (PELV).
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Saida digital:

Saidas digital/pulso programaveis 2
Terminal ndmero 27,29 1)
Nivel de tens&o na saida digital/frequéncia 0-24V
Corrente de saida max. (sorvedouro ou fonte) 40 mA
Carga max. na saida de frequéncia 1kQ
Carga capacitiva max. na saida de frequéncia 10 nF
Frequéncia minima de saida na saida de frequéncia 0 Hz
Frequéncia maxima de saida na saida de frequéncia 32 kHz
Precisdo da saida de frequéncia Erro max.: 0,1% do fundo de escala
Resolugéo das saidas de frequéncia 12 bit

1) Os terminais 27 e 29 podem também ser programados como entrada.
A saida digital esta galvanicamente isolada da tenséo de alimentacao (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.

Cartao de controle, saida de 24 Vcc:

Terminal nimero 12,13
Carga max :200 mA
A fonte de alimentacéo de 24 Vcc esta galvanicamente isolada da tenséo de alimentagcéo (PELV), mas esta no mesmo
potencial das entradas e saidas digital e analégica.

Saidas de relé:

Saidas de relé programaveis 2
Numero do Terminal do Relé 01 1-3 (freio ativado), 1-2 (freio desativado)
Carga max. no terminal (AC-1)1) no 1-3 (NF), 1-2 (NA) (Carga resistiva) 240V CA 2A
Carga max. no terminal (AC—15)1) (Carga indutiva @ cos¢ 0,4) 240 Vca, 0,2 A
Carga max. no terminal (DC-1)1) no 1-2 (NA), 1-3 (NF) (Carga resistiva) 60 Vcc, 1A
Carga max no terminal (DC-13)1) (Carga indutiva) 24 Vce, 0,1A
Numero do Terminal do Relé 02 4-6 (freio ativado), 4-5 (freio desativado)
Carga max. no terminal (AC-1)1) no 4-5 (NA) (Carga resistiva)z)s) 400 Vca, 2 A
Carga max. no terminal (AC—15)1) no 4-5 (NA) (Carga indutiva @ cos¢ 0,4) 240 Vca, 0,2 A
Carga max. no terminal (DC-1 )1) no 4-5 (NA) (Carga resistiva) 80 Vce, 2 A
Carga max. no terminal (DC-13)1) no 4-5 (NA) (Carga indutiva) 24 Ve, 0,1A
Carga max. no terminal (AC-1)1) no 4-6 (NF) (Carga resistiva) 240 Vca, 2 A
Carga max. no terminal (AC-15)1) no 4-6 (NF) (Carga indutiva @ cos¢ 0,4) 240 Vca, 0,2 A
Carga max. no terminal (DC-1 )1) no 4-6 (NF) (Carga resistiva) 50 Vcc, 2 A
Carga max. no terminal (DC-13)1) no 4-6 (NF) (Carga indutiva) 24 Vce, 0,1 A
Carga min. de terminal no 1-3 (NF), 1-2 (NA), 4-6 (NF), 4-5 (NA) 24 Vcc 10 mA, 24 Vca 20 mA
Ambiente de acordo com a EN 60664-1 categoria de sobretensao lll/grau de polui¢do 2

1) IEC 60947 partes 4 e 5

Os contactos do relé sdo isolados galvanicamente do resto do circuito por isolagdo reforgcada (PELV).
2) Categoria Sobretenséo I

3) Aplicagbes 300 do UL Vca 2A

Cartéo de controle, saida de 10 V CC:

Terminal niUmero 50
Tensao de saida 10,5V 0,5V
Carga max 25 mA

A fonte de alimentagédo de 10 Vcc esta isolada galvanicamente da tensédo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais
de alta tenséo.
Caracteristicas de Controle:

Resolugéo da frequéncia de saida em 0 - 1000 Hz :+/-0.003 Hz
Tempo de resposta do sistema (terminais 18, 19, 27, 29, 32, 33) :<2ms
Faixa de controle da velocidade (malha aberta) 1:100 da velocidade sincrona
Preciséo da velocidade (malha aberta) 30 - 4000 rpm: Erro maximo de +8 rpm

Todas as caracteristicas de controle sdo baseadas em um motor assincrono de 4 pélos
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Vizinhanga:
Gabinete metalico tipo A IP20/Chassi, IP21kit/Tipo 1, IP55/Tipo12, IP66/Tipo12
Tipo de Gabinete Metalico B1/B2 IP21/Tipo 1, IP55/Type12, IP66/12
Tipo de Gabinete Metalico B3/B4 IP20/Chassi
Tipo de Gabinete Metalico C1/C2 IP21/Tipo 1, IP55/Tipo 12, IP66/12
Tipo de Gabinete Metalico C3/C4 IP20/Chassi
Gabinete metalico do tipo D1/D2/E1 IP21/Tipo 1, IP54/Tipo 12
Gabinete metélico do tipo D3/D4/E2 IPOO/Chassis
Gabinete metalico tipo F1/F3 IP21, 54/Tipo1, 12
Gabinete metalico tipo F2/F4 IP21, 54/Tipo1, 12
Kit de gabinete metalico disponivel < tipo de gabinete metalico D  IP21/NEMA 1/IP4x no topo do gabinete metalico
Teste de vibragao do gabinete metalico A, B, C 1.0g
Teste de vibragao do gabinete metalico D, E, F 0.7g
Umidade relativa 5% - 95% (IEC 721-3-3; Classe 3K3 (ndo-sujeita a condensacgéo) durante o funcionamento
Ambiente agressivo (IEC 60068-2-43) teste com H2S classe Kd
O método de teste estd em conformidade com a IEC 60068-2-43 H2S (10 dias)
Temperatura ambiente (no modo de chaveamento 60 AVM)
- com derating max. 55° C7)
- com poténcia de saida total de motores EFF2 tipicos (até 90% da corrente de saida) méax. 50 °Cc1)
- com corrente de saida continua total do FC. max. 45 °Cc1)

1) Para mais informagbes sobre derating consulte o Guia de Design, a segdo sobre Condigbes Especiais.

Temperatura ambiente minima, durante operagao plena 0°C
Temperatura ambiente minima em desempenho reduzido -10°C
Temperatura durante a armazenagem/transporte -25 - +65/70 °C
Altitude maxima acima do nivel do mar, sem derating 1000 m
Altitude maxima acima do nivel do mar, sem derating 3000 m
Derating para altitudes elevadas - consulte a secdo sobre condicbes especiais
Normas EMC, Emisséo EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normas EMC, Imunidade EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Consulte a se¢do sobre condi¢bes especiais!
Desempenho do cartdo de controle:

Intervalo de varredura :5ms
Cartao de controle, comunicagéao serial USB:

Padréo USB 1,1 (Velocidade maxima)
Plugue USB Plugue de "dispositivo" USB tipo B

A conexado ao PC é realizada por meio de um cabo de USB host/dispositivo.

A conexao USB esta isolada galvanicamente da tens&o de alimentagéo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.
A conexdo USB nao esta isolada galvanicamente do ponto de aterramento de protegéo. Utilize somente laptop/PC
isolado para conectar-se a porta USB do conversor de frequéncia ou um cabo USB isolado/conversor.
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Protecado e Recursos:

*  Protegéo do motor térmica eletrdnica contra sobrecarga.

* O monitoramento da temperatura do dissipador de calor garante o desarme do conversor de frequéncia, caso
a temperatura atinja 95 °C + 5 °C. Um superaquecimento ndo permitira a reinicializagédo até que a tempe-
ratura do dissipador de calor esteja abaixo de 70 °C + 5 °C (Orientacéo: estas temperaturas podem variar
dependendo da poténcia, gabinetes metalicos, etc.). O conversor de frequéncia tem uma fungéo de derating
automatico, para evitar que o seu dissipador de calor atinja 95 °C.

* O conversor de frequéncia esta protegido contra curtos-circuitos nos terminais U, V, W do motor.

* Seuma das fases da rede elétrica estiver ausente, o conversor de frequéncia desarma ou emite uma adver-
téncia (dependendo da carga).

O monitoramento da tensao do circuito intermediario garante que o conversor de frequéncia desarme, se essa
tensé&o estiver excessivamente baixa ou alta.

. O conversor de frequéncia esta protegido contra falha a terra nos terminais U, V, W do motor.
Condicoes Especiais

Finalidade do Derating

O derating deve ser levado em consideragéo por ocasido da utilizagdo do conversor de frequéncia em condigbes de
pressao do ar baixa (altitudes elevadas), em velocidades baixas, com cabos de motor longos, cabos com seg&o trans-
versal grande ou em temperatura ambiental elevada. A acéo requerida esta descrita nesta secéo.

Derating para a temperatura ambiente

90% da corrente de saida do conversor de frequéncia pode ser mantida até uma temperatura ambiente maxima de 50
°C.

Com um corrente de carga total tipica de motores EFF 2, a poténcia de saida total pode ser mantida até 50 °C.
Para dados mais especificos e/ou informagdes sobre derating para outros motores ou outras condi¢des, entre em
contacto com a Trane.

Adaptacoes automaticas para garantir o desempenho

O conversor de freqliéncia verifica, constantemente, os niveis criticos de temperaturainterna, corrente de carga, tensao
alta no circuito intermediario e velocidades de motor baixas. Em resposta a um nivel critico, o conversor de freqiiéncia
pode ajustar a freqiiéncia de chaveamento e / ou alterar o esquema de chaveamento, a fim de assegurar o desempenho
do conversor de frequiéncia. A capacidade de reduzir automaticamente a corrente de saida prolonga ainda mais as
condigdes operacionais.
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Derating para pressao atmosférica baixa

A capacidade de resfriamento de ar diminui nas pressdes de ar mais baixas.

Abaixo de 1000 m de altitude, ndo ha necessidade de derating, mas, acima de 1000 m, deve ser efetuado o derating
da temperatura ambiente (TAMB) ou da corrente de saida max.(loyt), conforme mostrado no diagrama.

A TAmB, MAX [K]

Méx. lout [%] o
em TAMB. MAX em 100% | out
A A ABeC -
Bgabinete A gabinete metalico
metalico
1009 0K FOK
91% 5K F-3.3K
~
~
~
~
82% < 9K 6K
~ -
~ -
<
p:
o
- 5
1km 2km 3 km Altitude [km] -

Ilustragdo 8. 1: Derating da corrente de saida versus altitude na TAMB, MAX para chassis de tamanhos A, B and C.
Para altitudes acima de 2 km, entre em contacto com a Trane em relagdo a PELV.

Uma alternativa é diminuir a temperatura ambiente em altitudes elevadas e, conseqlientemente, garantir 100% da
corrente de saida para essas altitudes. Foi elaborada uma situacao de 2 km, para exemplificar a maneira de ler o
grafico, Na temperatura de 45 °C (TAMB, MAX - 3,3 K), 91% da corrente de saida nominal esta disponivel. Na tem-

peratura de 41,7 °C, 100% da corrente de saida nominal fica disponivel.

lout(%) 2 0 2
100 g 45 3
g 2
95 T~
. 40
\ g HO
U
e : -
£
35
NO
85
30
80 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 Altitude (meters above sea level)*
Altitude (meters above sea level)*
Derating da corrente de saida versus altitude na TAMB, MAX para chassis de tamanhos D, E e F.
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Especificagoes

Derating para funcionamento em baixa velocidade.

Quando um motor esta conectado a um conversor de frequéncia, é necessario verificar se o resfriamento do motor &
adequado.
O nivel de aquecimento depende da carga do motor, bem como da velocidade e do tempo de funcionamento.

Aplicagoes de torque constante (mod TC)

Podera ocorrer um problema em valores baixos de RPM, em aplicagdes de torque constante. Em uma aplicagéo de
torque constante um motor pode superaquecer em velocidades baixas devido a escassez de ar do ventilador interno
para resfriamento.

Portanto, se o motor for funcionar continuamente, em um valor de RPM menor que a metade do valor nominal, deve-
-se suprir o motor ar para resfriamento adicional (ou use um motor projetado para esse tipo de operagéo).

Ao invés deste resfriamento adicional, o nivel de carga do motor pode ser reduzido, p.ex., escolhendo um motor maior.
No entanto, o projeto do conversor de frequéncia estabelece limites ao tamanho do motor.

Aplicagoes (Quadratica) de Torque Variavel (TV)

Em aplicagdes de TV, como bombas centrifugas e ventiladores, onde o torque é proporcional ao quadrado da veloci-
dade e a poténcia é proporcional ao cubo da velocidade, ndo ha necessidade de resfriamento adicional ou de aplicar
de-rating no motor.

Nos graficos mostrados abaixo, a curva de TV tipica esta abaixo do torque maximo com de-rating e torque maximo
com resfriamento forgado, para todas as velocidades.

Carga maxima de um motor padrao a 40 °C acionado por TR200 drive
120
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Legenda: ————Torque tipico em carga com TV ————Torque Max com resfriamento forgado Torque Max

Nota 1) Operagéo com velocidade sobre-sincronizada redundara no torque do motor disponivel diminuindo de
modo inversamente proporcional com o aumento da velocidade. Isto deve ser considerado durante a fase de projeto
para evitar sobrecarga do motor.
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