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ADVERTENCIA DE SEGURIDAD
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Introducción

Advertencias, precauciones y avisos

A lo largo de todo el manual, encontrará avisos de seguridad cuando sean necesarios. 
Su seguridad personal y el correcto funcionamiento del equipo dependen del estricto 
cumplimiento de estas precauciones.

Los tres tipos de aviso se definen del modo siguiente:

ADVERTENCIA Indica una posible situación de peligro que, de no evitarse, podría dar 
lugar a lesiones graves o incluso mortales.

PRECAUCIÓN
Indica una posible situación de peligro que, de no evitarse, podría dar 
lugar a lesiones leves o moderadas. También se puede utilizar para 
alertar sobre procedimientos poco seguros.

AVISO: 
Indica una situación en la que el equipo o el inmueble podrían resultar 
dañados, sin implicar lesiones personales.

ADVERTENCIA

Es obligatorio contar con un cableado y una conexión a masa correctos 
realizados en obra.

El incumplimiento de dichos códigos podría dar lugar a lesiones graves o incluso mortales. 
Todo el cableado en obra DEBE realizarlo personal debidamente cualificado. El cableado en 
obra con una instalación o conexión a masa inadecuada supone un peligro de INCENDIO y 
ELECTROCUCIÓN. Para evitar estos peligros, DEBE cumplir los requisitos de instalación y 
conexión a masa del cableado en obra descritos en el Código Eléctrico Nacional (NEC) de los 
Estados Unidos y en los códigos eléctricos locales. El incumplimiento de dichos códigos podría 
dar lugar a lesiones graves o incluso mortales. 

ADVERTENCIA

Equipo de protección personal (EPP) necesario

La instalación y el mantenimiento de esta unidad pueden tener como consecuencia la 
exposición a peligros eléctricos, mecánicos y químicos.

• Antes de realizar la instalación o el mantenimiento de esta unidad, los técnicos DEBEN 

ponerse todo el equipo de protección personal (EPP) requerido para la tarea que va a llevarse 

a cabo (por ejemplo, guantes/mangas resistentes a los cortes, guantes de butilo, gafas de 

seguridad, un casco rígido/casco de protección, protección anticaídas, EPP eléctrico y ropa 

contra los arcos eléctricos). Se deben consultar SIEMPRE las fichas de datos de seguridad de 

los materiales (MSDS)/las fichas de datos de seguridad (SDS) y las normas OSHA relativas 

al uso correcto del equipo EPP que corresponda.

• Cuando se trabaje con productos químicos peligrosos (o cerca de ellos), deben consultarse 

SIEMPRE las fichas MSDS/SDS y las normas OSHA/GHS (Sistema Mundialmente 

Armonizado de Clasificación y Etiquetado de Productos Químicos) que corresponda para 

obtener información acerca de los niveles personales de exposición permitidos, la protección 

respiratoria adecuada y las instrucciones de manipulación.

• Si existe el riesgo de que estén presentes un contacto, un arco o un destello eléctricos 

activados, ANTES de realizar el mantenimiento de la unidad, los técnicos DEBEN ponerse 

todo el equipo de protección personal (EPP), de acuerdo con las normas OSHA, NFPA 70E 

u otros requisitos específicos de cada país para la protección contra arcos eléctricos. 

NO REALICE NUNCA NINGUNA PRUEBA DE TENSIÓN, DESCONEXIÓN O CONEXIÓN SIN EL 

EPP ELÉCTRICO Y LA ROPA CONTRA LOS ARCOS ELÉCTRICOS ADECUADOS. ASEGÚRESE 

DE QUE LOS EQUIPOS Y LOS MEDIDORES ELÉCTRICOS ESTÉN CALIBRADOS 

ADECUADAMENTE PARA LA TENSIÓN DESEADA.

Si no se siguen estas instrucciones, podrían producirse lesiones graves o incluso mortales.



Introducción
Copyright

Este documento y la información que contiene son propiedad de Trane y no se pueden utilizar ni 
reproducir total ni parcialmente sin el correspondiente consentimiento por escrito. Trane se 
reserva el derecho de revisar esta publicación en cualquier momento y de realizar cambios en 
su contenido sin la obligación de notificar a nadie dicha revisión o cambio.

Marcas comerciales

Todas las marcas comerciales a las que se hace referencia en este documento son marcas 
comerciales de sus respectivos propietarios. 

Historial de versiones

BAS-SVX45E-ES: 

• Revisiones en la sección “Configuración del identificador del dispositivo BACnet”.

• Añadido del apéndice: Configuración del Tracer UC600 para BACnet/IP.

• Cambio en la terminología: La WCI pasa a denominarse interfaz de comunicaciones 
inalámbricas Air-Fi™.

• Revisiones en la sección “Configuración del Tracer UC600 con la herramienta de servicio 
Tracer TU”.

• Eliminación del apéndice sobre la PICS; consulte la documentación que aparece en la sección 
Otros recursos. 

BAS-SVX45D-ES:

• Certificación UL864 (sistemas de control de humos).

• Compatibilidad inalámbrica (WCI).

BAS-SVX45C-ES:

• Creación y visualización de las programaciones.

• Visualización de gráficos personalizados.
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Información general

El controlador Tracer UC600® (nº de pieza BMUC600AAA0100011) es un dispositivo programable 
polivalente que puede utilizarse de forma inalámbrica. Está diseñado para controlar los siguientes 
tipos de equipo:

• Unidades de tratamiento de aire (UTA)

• Unidades rooftop

• Enfriadoras

• Plantas de refrigeración y calefacción centrales

• Torres de refrigeración

• Control genérico de entradas/salidas (E/S)

Compatibilidad con sistemas de control de humos (UUKL)

El controlador programable Tracer UC600 ahora cuenta con la certificación UL864, por lo que es 
completamente capaz de actuar como componente de un sistema de control de humos UUKL en 
conjunción con el controlador del sistema Tracer SC. Para obtener más información, consulte la 
“Guía de aplicaciones del sistema de control de humos integrado”, (BAS-APG019). 

Compatibilidad con la interfaz de comunicaciones inalámbricas (WCI) 

Air-Fi™ 

La interfaz de comunicaciones inalámbricas (WCI) Air-Fi™ es una alternativa a las conexiones de 
comunicaciones por cable BACnet®. La WCI es un componente para comunicaciones inalámbricas 
(opcional) que se añade a los controladores Tracer y que es compatible con el Tracer UC600. 
Para que exista compatibilidad con la WCI, el firmware del Tracer UC600 debe contar al menos 
con la versión V4.00.027 o superior. 

Consulte la siguiente documentación para obtener más información:

• Instrucciones de instalación de la interfaz de comunicaciones inalámbricas (WCI) Air-Fi™ 
(X39641264001)

• Instalación, funcionamiento y mantenimiento de la interfaz de comunicaciones inalámbricas 
Air-Fi™(BAS-SVX40)

• Guía de prácticas recomendadas para el diseño de la red inalámbrica Air-Fi™ (BAS-SVX55)

Requisitos del módulo de expansión

Si se requieren puntos adicionales de entrada o salida, se pueden utilizar los módulos de 
expansión XM30, XM32 y XM70. El controlador UC600 admite hasta 120 terminaciones de E/S 
combinadas. Consulte el “Manual de instalación, funcionamiento y mantenimiento del módulo de 
expansión Tracer” (BAS-SVX46) para obtener información sobre la aplicación y la instalación.
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Información general
Especificaciones

El controlador Tracer UC600 cumple las especificaciones que se indican en la Tabla 1.

Ubicación de los indicadores LED

Los diodos emisores de luz (LED o indicadores LED) indican el estado de comunicación y 
funcionamiento del controlador. 

Para interpretar los indicadores LED del Tracer UC600 y utilizar el controlador de forma segura, 
consulte la sección “Descripciones y funcionamiento de los indicadores LED” en la página 38. 

Para obtener información más detallada sobre cómo efectuar el cableado de las conexiones de 
comunicaciones, consulte la Guía de cableado del controlador de unidades Tracer SC (BAS-SVN03) 
que encontrará en la sección “Otros recursos” en la página 75. 
.

Tabla 1. Especificaciones

Almacenamiento

Temperatura: De -55 °C a 95 °C

Humedad relativa: Entre el 5% y el 95% (sin condensación)

Funcionamiento

Temperatura: De -40 °C a 70 °C

Humedad: Entre el 5% y el 95% (sin condensación)

Alimentación:
Entrada: De 20,4 a 27,6 V CA (24 V CA, ±15% nominal), 50 o 60 Hz, 26 VA
(26 VA más 12 VA como máximo por salida binaria)
Salida: 24 V CC, ±10%, carga máx. del dispositivo de 600 mA

Temporizador: Temporizador de tiempo real integrado con copia de seguridad de 7 días

Peso de montaje del controlador: La superficie de montaje debe soportar 0,6 kg

Clasificación medioambiental (carcasa): IP20

Instalación: UL 840: Categoría 3

Contaminación: UL 840: Grado 2

Ilustración 1. Indicadores LED del controlador UC600
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Información general
Terminaciones de hardware

El Tracer UC600 admite las siguientes terminaciones de hardware:
• Sensores de temperatura (resistivo y termistor)
• Entradas lineales, 0 a 20 mA, como los sensores de humedad
• Entradas lineales, de 0 a 10 V CC, como los sensores de calidad del aire interior
• Salidas lineales, de 0 a 20 mA, como los variadores de frecuencia
• Salidas lineales, de 0 a 10 V CC, como los actuadores para las compuertas y las válvulas
• Salidas de impulso, como el control del humidificador o la resistencia eléctrica
• Salidas binarias, como la de arranque/parada del ventilador
• Una entrada de transductor de presión de 3 cables

Tabla 2. Conexiones para dispositivos del controlador UC600

Tipo de  
entrada/salida Cantidad Tipos Rango Notas

Entrada universal

8

Termistor
10 kΩ - tipo II, 10 kΩ - tipo III, 
2.252 Ω - tipo II, 20 kΩ - tipo IV, 
100 kΩ

Resistiva (valor de consigna) 100Ω a 1 MΩ

RTD Balco™ (Ni-Fe), 1 kΩ; 375 (Pt), 
385 (Pt), 1 kΩ

Corriente 0-20 mA (lineal)

Voltaje 0-20 V CC (lineal)

Binaria Contacto seco

Acumulador de anchura 
de impulso Mínimo de 20 ms, abierto o cerrado

Entrada universal/salida 
analógica

Realice la configuración con cualquier combinación de entradas analógicas o 
binarias/salidas analógicas.

6

Termistor
10 kΩ - tipo II, 10 kΩ - tipo III, 
2.252 Ω - tipo II, 20 kΩ - tipo IV, 
100 kΩ El controlador UC600 proporciona 600 mA de 

alimentación de CC para las entradas o salidas 
de 0-20 mA y para alimentar los módulos de 
expansión. Consulte la tabla del balance de 

potencia, “Comprobación del balance de 
potencia con el controlador sin alimentación” 

en la página 21.

Entradas

Resistiva (valor de consigna) 100 Ω  a 1 MΩ

RTD Balco™ (Ni-Fe), 1 kΩ; 375 (Pt), 
385 (Pt), 1 kΩ

Corriente 0-20 mA (lineal)

Voltaje 0-20 V CC (lineal)

Binaria Contacto seco

Acumulador de anchura 
de impulso Mínimo de 20 ms, abierto o cerrado

Salidas

Corriente 0-20 mA a 16 V

Voltaje 0-10 V CC a 20 mA 

Impulso

De 12,5 ms a 1 segundo (12,5 ms de 
resolución), de 1 segundo a 
60 segundos (0,5 segundos 
de resolución) 

Salida binaria 4 Relé (forma A) húmedo 24 V CA, 0,5 A máximo Los rangos se indican por contacto.

Entrada de presión 1 3 cables De 0 a 5 pulg. de columna de agua 
Entrada de presión suministrada con 5 V CC. 
Diseñada para transductores de presión 
Kavlico™.

Total de puntos 19
BAS-SVX45F-ES 9



Información general
Cumplimiento de las normativas y homologaciones oficiales

Este apartado presenta el cumplimiento de las normas de Conformidad Europea (CE) y 
Underwriters Laboratories (UL) para el controlador UC600:

• UL916 PAZX, equipos de gestión de energía abiertos

• UL94-5V, inflamabilidad

• Marca CE

• FCC parte 15, apartado B, límite para clase B

• UL864, control de humos 

• Incluido en la lista BTL: Perfil de aplicación avanzado (B-AAC)

Opciones de pedido adicionales

Existen opciones de pedido adicionales para el UC600:

• Pantalla del operador Tracer TD7 (número de pedido: X13651571010)

• Cable Ethernet sellado para la pantalla TD7, para entornos húmedos (número de pedido: 
X19070632020)

• Bolsa de transporte de la pantalla TD7 (número de pedido: X18210613010)

• Soporte de montaje de la pantalla TD7, para superficies planas y posiciones fijas (número de 
pedido: X05010511010)

• Módulo de expansión Tracer XM30 (número de pedido: X13651537010)

• Módulo de expansión Tracer XM32 (número de pedido: X13651563010)

• Módulo de expansión Tracer XM70 (número de pedido: X13651568010)

• Terminador BACnet de Tracer (paquete de 2 unidades) (número de pedido: X1365152401) 

• Fuente de alimentación de 24 V CA a 1,4 A y 24 V CC para los módulos XM que superen el 
balance de potencia del controlador UC600 (número de pedido: X1365153801)

• Mazo de cables IMC (número de pedido: S3090059462)

Herramientas necesarias

Se requiere un destornillador de punta plana de 3 mm para llevar a cabo acciones como ajustar 
los interruptores giratorios, apretar o aflojar terminales roscados y retirar o volver a colocar el 
controlador en el raíl DIN.
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Información general
Dimensiones y espacios de mantenimiento

Ilustración 2. Dimensiones del controlador
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Información general
Ilustración 3. Espacios de mantenimiento de raíl DIN

Altura del controlador
101,6 mm

Espacio de cableado entre los controladores (consulte la nota). 
50,8 mm

De línea central a línea central
180 mm

Representa el conector de terminal.

Nota: Deje un espacio mínimo para 
el cableado de 50,8 mm entre 
los controladores, los laterales de 
los controladores y la parte inferior 
de la caja.
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Instalación

En esta sección se explica cómo instalar el controlador Tracer UC600 en un raíl DIN y cómo 
configurar los interruptores giratorios. 

Montaje y extracción del controlador Tracer UC600

El controlador Tracer UC600 debe montarse correctamente sobre un raíl DIN.

Para montar el controlador en el raíl DIN o retirarlo de él, siga las instrucciones que se detallan 
en la Ilustración 4 y la Ilustración 5 en la página 14. Si usa un raíl DIN de otro fabricante, siga los 
procedimientos de instalación correspondientes.

Importante: Cuando vaya a montar el controlador en una caja de control, asegúrese de dejar 
un espacio suficiente entre los módulos para permitir la ventilación y la disipación 
del calor.

AVISO: 

Evite dañar el equipo.

No emplee una fuerza excesiva para instalar el controlador en el raíl DIN. De hacerlo, podría 
dañar la carcasa.

Ilustración 4. Montaje del controlador Tracer UC600

Para montar el controlador:

1. Enganche el dispositivo en la parte 
superior del raíl DIN.

2. Presione suavemente la parte inferior 
del dispositivo en la dirección de la 
flecha hasta que el clip de liberación 
haga clic y quede encajado.

Tabla 1. Medidas de la anchura en unidades DIN

Dispositivo Anchura del dispositivo 
(mm)

 Anchura en 
unidades DIN  
(1 unidad = 18 mm)

Controlador del sistema Tracer SC 143,6 mm 8

Controlador Tracer UC400 143,6 mm 8

Controlador Tracer UC600 215,9 mm 12

Controlador Tracer UC800 71,6 mm 4

Módulo de expansión Tracer XM30 53,6 mm 3

Módulo de expansión Tracer XM32 71,6 mm 4

Módulo de expansión Tracer XM70 215,9 mm 12

Módulo de alimentación eléctrica 
PM014 107,6 mm 6

Terminador Tracer BACnet 35,6 mm 2

Anchura en unidades DIN

La siguiente tabla proporciona las medidas de la anchura en unidades DIN de 
los dispositivos de Trane. 
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Instalación
Ilustración 5. Extracción del controlador Tracer UC600

Para extraer el controlador o cambiarlo de posición:

1. Desconecte todos los conectores antes de extraer el dispositivo o cambiarlo de posición.

2. Introduzca el destornillador en el clip de liberación ranurado y haga palanca suavemente 
hacia arriba con el destornillador para soltar el clip.

3. Sin dejar de hacer fuerza en el clip, levante el dispositivo para retirarlo o cambiarlo de 
posición.

4. Si lo cambia de posición, presione el dispositivo hasta que el clip de liberación vuelva a 
hacer clic y quede encajado, de modo que se fije en el raíl DIN.
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Instalación
BAS-SVX45F-ES 15

Configuración de las direcciones con los interruptores giratorios 

En el panel frontal del controlador Tracer UC600 existen tres interruptores giratorios que permiten 
definir direcciones de tres dígitos al instalar dicho controlador en una red de comunicaciones 
BACnet. La dirección de tres dígitos configurada se usa como el valor del interruptor giratorio y 
también como el identificador del dispositivo BACnet.

En el caso de los sistemas BACnet MS/TP de Trane, el valor del interruptor giratorio debe situarse 
entre 1 y 127. Aunque “0,0,0,” es una dirección BACnet válida, Trane se reserva esta dirección para 
el controlador Tracer SC. Para los sistemas de otros fabricantes, consulte el apartado 
“Configuración de la dirección del mando giratorio para sistemas de otros fabricantes” en la 
página 17. Todas las direcciones de los dispositivos en la conexión BACnet MS/TP deben ser 
exclusivas. 

• Antes de encender el Tracer UC600, configure el valor del interruptor giratorio como se muestra 
en la Ilustración 6.

• Si el Tracer UC600 ya se hubiera encendido anteriormente, siga estos pasos si desea realizar 
algún cambio:

– Realice los cambios que desee en los valores del interruptor giratorio, como se muestra en 
la Ilustración 6.

– Apague el Tracer UC600. Cuando lo vuelva a encender, deberían estar activos los nuevos 
valores del interruptor giratorio.

• En el caso de controladores conectados mediante BACnet/IP o de forma inalámbrica por medio 
de ZigBee™, los valores válidos del interruptor giratorio del controlador de unidades pueden 
ir de 001 a 999. 

Nota: Los valores válidos del interruptor giratorio utilizados con el Tracer UC600 van de 001 a 120 
en el caso de BACnet MS/TP.

Ilustración 6. Configuración de los valores del interruptor giratorio
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Este ejemplo muestra los 
interruptores giratorios tras haber 
configurado las direcciones. 

Utilice un destornillador 
plano de 3 mm para ajustar 
los interruptores giratorios. 
Los mandos giratorios giran 
en todas las direcciones.

Importante: Todos los dispositivos Tracer UC600 de la conexión BACnet deben contar con un valor único del 

interruptor giratorio; de lo contrario, se producirán problemas en las comunicaciones.



Instalación
Configuración del identificador del dispositivo BACnet

El identificador del dispositivo BACnet identifica de forma exclusiva cada uno de los dispositivos 
BACnet. Puede ir del 0 al 4194303. Un identificador de dispositivo no puede usarse para varios 
dispositivos de la misma red. Cada controlador Tracer UC600 funciona como un dispositivo y 
requiere un identificador propio, que de forma predeterminada equivale al valor del interruptor 
giratorio que se ha configurado.

Hay tres formas de configurar el identificador del dispositivo BACnet en el controlador Tracer UC600:

• Después de encender el Tracer UC600 por primera vez, su identificador del dispositivo 
coincidirá con el valor del interruptor giratorio.

• Cuando se instala un Tracer UC600 en un Tracer SC, el Tracer SC asignará un identificador del 
dispositivo BACnet en base a la dirección del interruptor giratorio del Tracer SC, el número de 
la conexión en la que está instalado y el valor del interruptor giratorio del Tracer UC600. 
Por ejemplo, el Tracer SC creará un identificador de dispositivo BACnet de 101030 en las 
siguientes condiciones:

– Los mandos giratorios del Tracer UC600 están configurados en 30 (0,3,0), lo que se conoce 
también como la dirección del interruptor giratorio. 

– El valor del interruptor giratorio del Tracer SC es “0,1,0”. 

– El Tracer UC600 está instalado en la conexión 1.

• Configure el identificador del dispositivo BACnet mediante la herramienta de servicio Tracer TU 
o la herramienta de configuración de Tracer BACnet.

Importante: El identificador del dispositivo BACnet del Tracer UC600 adopta de forma 
predeterminada el valor de los interruptores giratorios si dicho identificador del 
dispositivo BACnet no se ha configurado mediante software. Si se ha realizado una 
configuración mediante software del identificador del dispositivo, los interruptores 
giratorios ya no se emplean para definir el identificador del dispositivo BACnet. 

Nota: Si se integra el controlador Tracer UC600 con dispositivos de otros fabricantes, consulte la 
Declaración de conformidad con la implementación del protocolo BACnet (PICS) de Tracer 
UC600, (BAS-PRG010). 

Asignación del identificador del dispositivo BACnet MS/TP 

Cada controlador de unidades debe contar con un identificador del dispositivo BACnet único. 
Tracer SC automatiza el proceso mediante el cálculo de un identificador del dispositivo único para 
cada controlador de unidades, que posteriormente guarda en la memoria de cada uno de los 
dispositivos. 

Los identificadores de los dispositivos BACnet MS/TP se calculan mediante el empleo de los tres 
conjuntos de valores siguientes:

• El valor del interruptor giratorio del Tracer SC (de 1 a 419)

• El número de la conexión BACnet MS/TP del Tracer SC (de 1 a 2)

• El valor del interruptor giratorio del controlador de unidades (de 1 a 127)

Estos tres valores se combinan para conformar el identificador del dispositivo BACnet 
correspondiente al controlador de unidades. 

El ejemplo que se muestra a continuación en la Tabla 3 indica cómo se realiza este proceso.

Tabla 3. Cálculo del identificador del dispositivo BACnet

Valor del interruptor giratorio del Tracer SC (21) 0 2 1

Número de la conexión BACnet MS/TP del 

Tracer SC (1) 1

Valor del interruptor giratorio del controlador 

de unidades (38) 0 3 8

Identificador del dispositivo BACnet: 211038 0 2 1 1 0 3 8
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Instalación
Asignación del identificador del dispositivo para dispositivos BACnet/IP

En el caso de los dispositivos que se comunican mediante BACnet/IP, Tracer SC calcula el 
identificador del dispositivo mediante el número de la red BACnet para el puerto Ethernet 1 y el 
valor del interruptor giratorio del controlador de unidades. Para obtener más detalles sobre el 
controlador Tracer UC600 y el protocolo BACnet/IP, consulte el “Apéndice A: Configuración del 
Tracer UC600 para BACnet/IP” en la página 76.

El ejemplo que se muestra a continuación en la Tabla 4 indica cómo se realiza este proceso.

Asignación del identificador del dispositivo para dispositivos inalámbricos

En el caso de los dispositivos que se conectan mediante una red inalámbrica, el Tracer SC calcula 
el identificador del dispositivo mediante el número de la red BACnet y el valor del interruptor 
giratorio del dispositivo inalámbrico. 

El ejemplo que se muestra a continuación en la Tabla 5 indica cómo se realiza este proceso.

Configuración de la dirección del mando giratorio para sistemas de otros fabricantes

El valor Max Master (Máximo maestro) define la dirección MAC máxima permisible (ajuste 
giratorio) en una conexión MSTP. La dirección del interruptor giratorio se encuentra en todos los 
dispositivos de la conexión MSTP. Cuando el último dispositivo que se comunique en la conexión 
MSTP sondee la dirección MAC “Max Master” y no obtenga respuesta, la rotación de los token se 
restringirá en la conexión MSTP. 

Para sistemas de otros fabricantes, el valor Max Master debe ser superior al de la configuración 
de la dirección exclusiva de los interruptores giratorios. Aunque es posible utilizar el valor 999 para 
los mandos, el número máximo permitido por BACnet es 127. 

El valor Max Master no se puede ajustar en los sistemas Tracer. Por ejemplo, si la dirección del 
interruptor giratorio es 101 y el sistema de cara al usuario tiene un valor Max Master de 100, 
el dispositivo no se descubrirá.

Muchos sistemas tienen un valor mínimo para el identificador del dispositivo BACnet. Por tanto, 
debe asegurarse de que el identificador del dispositivo sea superior a dicho valor.

Tabla 4. Cálculo del identificador del dispositivo BACnet/IP

Número de la red BACnet para el puerto 

Ethernet 1 (1) 1

Valor del interruptor giratorio del 

controlador de unidades (42) 0 4 2

Identificador del dispositivo BACnet/IP: 01042 0 1 0 4 2

Tabla 5. Cálculo del identificador del dispositivo inalámbrico

Número de la red BACnet de la red inalámbrica del Tracer SC (13) 1 3

Valor del interruptor giratorio del controlador de unidades 
inalámbrico (001) 0 0 1

Identificador del dispositivo del controlador de unidades inalámbrico 

establecido por la aplicación de Tracer SC: 13001 1 3 0 0 0 1
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Comprobaciones previas al encendido del Tracer UC600

Para evitar daños en el equipo, se recomienda realizar una comprobación previa al encendido en 
las entradas y salidas antes de aplicar alimentación al Tracer UC600. 

Antes de aplicar alimentación, compruebe los siguientes elementos:

• Todos los termistores: busque el valor 10 K con un multímetro digital (DMM).

• Selectores ajustables: intervalo entre 189 Ω y 890 Ω.

• Salidas binarias: compruebe si hay algún cortocircuito franco.

• Salidas analógicas: compruebe que no haya presente voltaje de CA y que la carga no tenga 
24 V CA ni 230 V CA.

En esta sección se proporcionan ilustraciones y métodos sobre cómo comprobar los puntos del 
Tracer UC600 antes de realizar la conexión y de aplicar la alimentación. Los números de pasos de 
cada ilustración se corresponden con la información de cada tabla. (Consulte la Tabla 2, p. 9 para 
obtener una lista de las conexiones de los dispositivos). 

Nota: Las ilustraciones de la sección “Puesta en servicio y localización y solución de problemas 
con el controlador encendido” en la página 66 muestran la ubicación del UC600.

Entradas resistivas

RE
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R

100 m Paso 1 Paso 2 Paso 3

Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la terminación resistiva.
V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a las futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la terminación resistiva.
V CC ≈ 0,0 V
El voltaje de CC afectará a las futuras 
mediciones.

Paso 3 Mida la resistencia en la terminación resistiva.
Compare la resistencia medida con el valor 
esperado, basándose en las especificaciones 
del fabricante y las condiciones actuales.
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Comprobaciones previas al encendido del Tracer UC600
Entradas de voltaje

Entradas de corriente

100 m
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Paso 1 Paso 2

El sensor recibe voltaje y alimentación.

Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la entrada de voltaje.
V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la terminación de voltaje.
Compare el voltaje medido con el valor 
esperado, basándose en las especificaciones 
del fabricante y las condiciones actuales.
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El sensor recibe entre 4 y 20 mA y también alimentación.

Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la entrada de corriente.
V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la entrada de corriente.
V CC ≈ 0,0 V. 
El voltaje de CC afectará a futuras 
mediciones.

Paso 3 Mida la corriente de CC en la entrada de corriente.
Compare la corriente medida con el valor 
esperado, basándose en las especificaciones 
del fabricante y las condiciones actuales.
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Comprobaciones previas al encendido del Tracer UC600
Entradas binarias 
C

O
N
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C

TO
 S
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O

300 m
Paso 1 Paso 2 Paso 3

Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la terminación resistiva.
V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la terminación resistiva.
V CC ≈ 0,0 V
El voltaje de CC afectará a las futuras 
mediciones.

Paso 3 Mida la resistencia en la terminación resistiva. Contacto abierto = infinito (∞)  
Contacto cerrado = cortocircuitado (0 Ω) 
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Comprobación del balance de potencia con 

el controlador sin alimentación

En esta sección se proporciona información sobre el consumo y el balance de potencia del UC600 
con el controlador sin alimentación.

Cálculo del consumo de alimentación de CA

El Tracer UC600, en combinación con el transformador de 24 V CA, puede obtener hasta 26 VA de 
alimentación de CA. Siga estas normas para calcular la alimentación de CA:

• Cada Tracer UC600 puede proporcionar alimentación a un máximo de dos módulos adicionales 
(XM30, XM32, WCI); reserve 8 VA para esta aplicación.

• Los módulos de expansión adicionales requieren un módulo de alimentación eléctrica 
adicional (PM014). 

• Cada Tracer UC600 puede suministrar alimentación a un máximo de 10 puntos configurados 
como entradas/salidas de 4-20 mA (alimentación por circuito).

Cada uno de los componentes de la siguiente tabla requiere una cantidad específica de 
alimentación (VA) del transformador de 24 V CA. La tabla siguiente desglosa los requisitos de 
alimentación de cada uno, suponiendo que: 

• Las entradas universales (UI) y las entradas/salidas universales (UI/O) reciban, como máximo, 
20 mA. 

• Las salidas binarias (BO) no estén cargadas y se usen relés piloto.

• Los módulos de expansión obtengan toda la potencia. 

Tabla 6. Consumo de alimentación del UC600 (tamaño del transformador)

Componente
Cantidad y tipo de  
entrada/salida

Consumo de VA por 
entrada/salida

Consumo máximo total de VA  
(24 V CA)

Placa del Tracer UC600

UC600 (solo) 5,5 VA

8 entradas universales 0,8 VA 6,4 VA

6 salidas universales/analógicas 0,8 VA 4,8 VA

4 salidas binarias 0,3 VA 1,2 VA

1 entrada de presión (Kavlico) 0,1 VA 0,1 VA

Subtotal para el Tracer UC600 18,0 VA 

Pantalla Tracer TD7 21,0 VA

Módulos de expansión (máximo de 2) 8,0 VA

Necesidad de 24 V CA adicionales; por ejemplo, actuadores y requisitos de VA adicionales

Total para el Tracer UC600 + módulos de expansión + dispositivos finales 47,0 VA + 24 V CA adicionales 
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Comprobación del balance de potencia con el controlador sin alimentación
Cálculo del consumo de alimentación de CC

El UC600 puede proporcionar una alimentación de 600 mA. Siga estas normas para calcular la 
alimentación de CC:

• El UC600 puede proporcionar alimentación a un máximo de dos módulos pequeños 
(WCI, módulos de expansión) y un máximo de 10 puntos configurados como entradas/salidas 
de 4 a 20 mA (alimentación por circuito), al mismo tiempo.

• Incluye cualquier dispositivo adicional al que el UC600 proporcione 24 V CC y que no forme 
parte del circuito de corriente.

Use la tabla siguiente para determinar las necesidades de alimentación de CC.

Nota: Si se necesitan entradas de 0 a 20 mA adicionales, los módulos de expansión se pueden 
alimentar desde un módulo de alimentación PM014, en lugar del UC600. Consulte el 
“Manual de instalación, funcionamiento y mantenimiento del módulo de expansión Tracer”, 
BAS-SVX46-ES, para obtener información más detallada.

Tabla 7. Hoja de cálculo del balance de potencia de CC

Componente N.º de terminaciones
Consumo de 

alimentación (mA) mA totales 

Dispositivos electrónicos de base 1 x 146 146

Entradas/salidas universales x 20 

Módulo de expansión XM30 x 115

Módulo de expansión XM32 x 100

WCI (puede recibir una alimentación de 24 V CA) x 90 

Dispositivos adicionales que reciben alimentación de CC 1 x (varía)

El consumo total de alimentación de CC debe ser inferior a 600 mA.
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Cableado y alimentación del Tracer UC600

Este apartado describe cómo conectar y proporcionar adecuadamente energía al UC600. 

Importante: Si se produce algún problema después del encendido, consulte la sección de 
localización y solución de problemas, “Puesta en servicio y localización y solución 
de problemas con el controlador encendido” en la página 66.

Consejo: Antes de encender el UC600, lea las secciones “Comprobaciones previas al encendido 
del Tracer UC600” en la página 18 y “Comprobación del balance de potencia con 
el controlador sin alimentación” en la página 21.

Advertencias y precauciones sobre la alimentación de CA 

�ADVERTENCIA 
Tensión peligrosa

Antes de iniciar el mantenimiento o la reparación, desconecte toda la alimentación eléctrica, 
incluidos los seccionadores remotos. Siga los procedimientos de bloqueo o etiquetado 
adecuados para garantizar que la alimentación no se reactive de forma inadvertida. Si no 
se desconecta la alimentación antes de realizar las operaciones de mantenimiento, pueden 
producirse lesiones graves o incluso mortales.

� PRECAUCIÓN 
Lesiones personales y daños en el equipo

Después de la instalación, compruebe que el transformador de 24 V CA esté conectado a tierra a 
través del controlador. De no hacerlo, podrían producirse lesiones personales y/o daños en el 
equipo. Mida el voltaje entre la masa del chasis y cualquier terminal de masa del controlador. 
Resultado esperado: V CA ≤ 4,0 V. Consulte la sección “Conexión de la alimentación de CA al 
controlador UC600” en la página 25.

AVISO: 

Daños en el equipo

Finalice el cableado de entrada/salida antes de aplicar alimentación al controlador UC600. De no 
llevarse a cabo esta tarea, podrían producirse daños en el controlador o en el transformador 
debido a conexiones involuntarias a los circuitos de alimentación. Las unidades designadas 
únicamente aceptan conductores de cobre. Otros tipos pueden causar daños en el equipo. 
No comparta los 24 V CA entre distintos controladores. De hacerlo, podrían producirse daños 
en el controlador (consulte la sección “Requisitos del transformador” en la página 24).

Requisitos y recomendaciones

Requisitos para el cableado y el circuito

Todo el cableado se debe realizar de acuerdo con las directrices de la normativa eléctrica 
estadounidense (National Electrical Code o NEC) y con la normativa local.

A fin de garantizar el funcionamiento correcto del controlador Tracer UC600, respete las siguientes 
instrucciones:

• El controlador debería recibir alimentación de CA desde un circuito de alimentación específico; 
de no ser así, podría experimentar problemas de funcionamiento.

• Debe haber un seccionador general específico del circuito de alimentación cerca del 
controlador, que sea de acceso fácil para el operador y que disponga de una marca de 
dispositivo de desconexión para el controlador.

• No tienda cables de alimentación de CA en el mismo conjunto de cables que otros cables de 
entrada/salida; de lo contrario, el controlador podría experimentar problemas de 
funcionamiento debido al ruido eléctrico.

• Se recomienda utilizar cable de cobre del calibre 18 AWG (1,02 mm de diámetro) para el circuito 
entre el transformador y el controlador. 
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Cableado y alimentación del Tracer UC600
Requisitos del transformador

• Requisitos del transformador de CA: Transformador de potencia de clase 2 incluido en la lista 
UL, 24 V CA ±15 % y carga máx. del dispositivo de 26 VA. El transformador debe tener el tamaño 
adecuado para proporcionar la alimentación necesaria al controlador UC600 (26 VA) y 
cualquier salida de dispositivo externo.

• La alimentación de CC se puede usar para los dispositivos de 4 a 20 mA y hasta dos módulos 
de expansión (XM30, XM32) y una WCI. 

• Incluye en el balance de potencia total todos los dispositivos que reciben alimentación del 
terminal de 24 V CA. 

• Instalaciones conformes a la normativa CE: El transformador debe disponer de la marca CE y 
ser conforme al estándar SELV, de acuerdo con las normas IEC.

Evite dañar el equipo.

Compartir alimentación de 24 V CA entre controladores podría provocar daños en el equipo.

Se recomienda utilizar un transformador independiente para cada controlador. La entrada de línea 
al transformador debe estar equipada con un disyuntor de tamaño adecuado para la corriente de 
línea máxima del transformador. 

Si varios controladores UC600 comparten un solo transformador:

• El transformador debe disponer de la potencia suficiente.

• Se debe mantener la polaridad para cada controlador UC600 que reciba alimentación del 
transformador.

Importante: Si un técnico invierte de forma accidental la polaridad entre los controladores 
alimentados a través del mismo transformador, se producirá una diferencia de 24 V 
CA entre las masas de cada uno de ellos. Podrían producirse los siguientes síntomas:

–Pérdida de comunicación parcial o total en toda la conexión BACnet MS/TP.

–Funcionamiento incorrecto de las salidas del controlador UC600.

–Daños en el transformador o fusible del transformador fundido.

Conectores de terminales y comprobación de la conexión

Si se utilizan conectores de terminales para realizar el cableado del UC600, pele los cables para 
dejar 7 mm de cable desnudo. Introduzca cada cable en un conector de terminales y apriete el 
tornillo del terminal. Tras el apriete de los tornillos del terminal, tire de los cables para asegurarse 
de que están sujetos.
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Cableado y alimentación del Tracer UC600
Conexión de la alimentación de CA al controlador UC600

1. Conecte ambos cables secundarios del transformador de 24 V CA a los terminales XFMR 
del dispositivo.

2. Asegúrese de que el dispositivo está conectado a tierra correctamente.

Importante: Este dispositivo debe estar conectado a tierra para un correcto 
funcionamiento. El cable de tierra suministrado de fábrica debe conectarse desde 
cualquier conexión de la masa del chasis del dispositivo a una toma de tierra 
apropiada ( ). La conexión de la masa del chasis utilizada puede ser la entrada 
del transformador de 24 V CA del dispositivo o cualquier otra de sus conexiones 
de la masa del chasis.

Nota: El dispositivo no se encuentra conectado a tierra a través de la conexión del raíl DIN.  

Ilustración 7. Conexión de la alimentación de CA al transformador
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Cableado y alimentación del Tracer UC600
Puesta en marcha del controlador y comprobación de la alimentación

1. Compruebe que el conector de 24 V CA y la masa del chasis estén cableados correctamente.

2. Retire el conector de 24 V CA del Tracer UC600.

3. Retire el bloqueo/etiquetado de la alimentación de voltaje de línea a la caja eléctrica.

4. Con un multímetro digital (DMM), compruebe que existen 24 V CA en el conector de 24 V CA. 

Si la lectura del voltaje está dentro de unos límites de ±10%, conecte el conector de 24 V CA a 
la entrada XMRF del transformador en el UC600.

En la tabla siguiente se describen los indicadores LED de servicio y alimentación del controlador 
Tracer UC600.

Tabla 8. Secuencia de arranque de los indicadores LED

Indicador LED 
de alimentación Indica...

Verde fijo Funcionamiento normal.

Rojo parpadeante Hay una alarma o un fallo.

Rojo fijo Avería o voltaje bajo.

Secuencia de encendido: Se enciende de color rojo y, a continuación, pasa a verde.

Indicador LED 
de servicio Indica...

Verde fijo Se ha pulsado el indicador LED y permanece encendido hasta su desconexión.

Verde parpadeante El controlador no accede al software de aplicación. 

Apagado Funcionamiento normal. 

Secuencia de encendido: No se ilumina durante el encendido. 
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Cableado y alimentación del Tracer UC600
Cableado de la conexión BACnet MS/TP

El cableado de la conexión BACnet MS/TP se debe suministrar en obra y se instalará de acuerdo 
con las directrices de la normativa eléctrica estadounidense (National Electrical Code o NEC) y con 
la normativa local. Además, el cable debe ser del siguiente tipo: 
de baja capacidad, calibre 18, varios hilos, cobre estañado, blindado y de par trenzado. 

Importante: Las conexiones BACnet son sensibles a la polaridad; se debe mantener una 
polaridad de cableado constante entre los dispositivos.

Nota: Para obtener más información sobre este tema, consulte la Guía de prácticas 
recomendadas y localización y solución de problemas de BACnet que aparece en “Otros 
recursos” en la página 75.

La siguiente ilustración muestra un ejemplo del cableado de la conexión BACnet con una 
combinación de controladores Tracer UC600 y Tracer UC400. 

Nota: En cada sistema Tracer SC se permiten un máximo de 20 controladores UC600 (10 por cada 
conexión MSTP). 

Cableado de BACnet/IP

Las versiones 5.0 y superiores del firmware del Tracer UC600 admiten BACnet/IP en una red 
Ethernet. El controlador requiere un cable Ethernet de categoría 5 y un conector de clavija R-45. 
Consulte el apartado “Apéndice A: Configuración del Tracer UC600 para BACnet/IP” en la página 76 
para obtener más información. 

Ilustración 8. Cableado de la conexión BACnet 
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Cableado de las entradas y las salidas
Cableado de las entradas y las salidas

En este apartado se describen el cableado y la configuración para las entradas y las salidas 
del UC600. Consulte la Tabla 2, p. 9 para obtener una lista completa de las conexiones de 
los dispositivos y las descripciones de cada tipo.

Importante: Si se produce algún problema después del encendido, consulte a la sección de 
localización y solución de problemas, “Puesta en servicio y localización y solución 
de problemas con el controlador encendido” en la página 66.

Requisitos de las entradas y las salidas

Todo el cableado de entrada/salida del Tracer UC600 debe cumplir los siguientes requisitos:

• Todo el cableado se debe realizar de acuerdo con las directrices de la normativa eléctrica 
estadounidense (National Electrical Code o NEC) y con la normativa local.

• NO tienda cables de entrada/salida en el mismo conjunto de cables que los cables de 
alimentación de CA.

• Utilice únicamente cable de par trenzado, blindado, con conductores de cobre estañado con un 
calibre de 18–22 AWG (de 1,02 mm a 0,65 mm de diámetro).

• El cableado de las salidas binarias no debe superar los 300 m.

• El cableado de las entradas binarias y de la entrada de 0-20 mA no debe superar los 300 m.

• Las distancias del cableado de las salidas analógicas y de 24 V CC dependen de las especificaciones 
de la unidad receptora. Utilice blindaje para las salidas analógicas y de 24 V CC.

• El cableado de la entrada del termistor y de la entrada o la salida de 0-10 V CC no debe superar 
los 100 m.

Evite dañar el equipo.

Retire la alimentación del controlador UC600 antes de realizar las conexiones de las entradas o 
las salidas. De lo contrario, podrían producirse daños en el controlador, el transformador de 
potencia o los dispositivos de entrada/salida debido a conexiones inadvertidas a los circuitos 
de alimentación.

Tabla 9. Longitudes máximas de los cables

Longitudes máximas de los cables

Tipo Entradas Salidas

Binaria 300 m 300 m

De 0 a 20 mA 300 m 300 m

De 0 a 10 V CC 100 m 100 m

Termistor/resistiva 100 m No aplicable
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Cableado de las entradas y las salidas
Suministro de alimentación de bajo voltaje para las entradas 

y las salidas

El Tracer UC600 puede proporcionar una alimentación de bajo voltaje para las entradas y las 
salidas. Para conocer las limitaciones, consulte la sección “Cálculo del consumo de alimentación 
de CA” en la página 21.

Nota: Más de una entrada o salida pueden recibir energía de un solo terminal. Sin embargo, 
la única limitación es la cantidad total de energía suministrada.

Cableado de las entradas y las salidas 

La Ilustración 9 muestra un ejemplo de una configuración del cableado de las entradas 
y las salidas. 

Ilustración 9. Ejemplo de cableado del UC600
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Cableado de las entradas y las salidas

In
bin
Cableado de las entradas universales

{16}El{17} UC600 cuenta con un total de 14 terminales de entrada y salida universales: 8 entradas 
universales en la parte superior y 6 terminales de entrada/salida universales en la parte inferior. 
Consulte la Tabla 2, p. 9 para conocer las conexiones y los rangos de los dispositivos. 

Cableado de las entradas binarias

Las entradas binarias son entradas de doble estado, como reinicios de alarmas o encendido y 
apagado del ventilador. 

1. Conecte el cable común a un terminal común, como se muestra a continuación.

Nota: Dado que los terminales comunes están colocados en paralelo, es posible realizar la 
conexión con cualquier terminal común.

2. Conecte el cableado blindado a un terminal común del cuadro de terminales y péguelo con 
cinta en la parte posterior del dispositivo de entrada.

3. Conecte el cable de señal a un terminal de entrada disponible.

4. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la entrada binaria que refiere a la 
terminación de hardware correspondiente. 

Ilustración 10. Cableado de las entradas binarias 
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Cableado de las entradas y las salidas
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Cableado de las entradas analógicas de 0-10 V CC

Conecte las entradas analógicas de 0-10 V CC a los sensores, como los sensores de calidad del aire 
del interior y los sensores de presión. El cableado se puede realizar en la parte superior o la parte 
inferior, con una combinación de terminaciones de entrada universales y analógicas. 

Para conectar una entrada analógica de 0-10 V CC:

1. Conecte el cable blindado (como conexión común) a un terminal común, como se muestra en 
la Ilustración 11.

2. Conecte el cable de señal a un terminal de entrada disponible.

3. Conecte el cable de suministro a un terminal de 24 V CC o 24 V CA, según corresponda.

4. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la entrada analógica que refiere a la 
terminación de hardware correspondiente.

Ilustración 11. Cableado típico, 0-10 V CC
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Cableado de las entradas y las salidas
Cableado de entradas analógicas de 0-20 mA

Conecte cualquier entrada analógica de 0-20 mA a los sensores, como sensores de humedad y 
sensores de presión. 

1. Conecte el cable blindado a un terminal común del cuadro de terminales y péguelo en la parte 
posterior del dispositivo de entrada.

Nota: No utilice el cable blindado como la conexión común. En el caso de las aplicaciones de 
tres hilos, utilice un cable blindado de tres conductores, y en el caso de las aplicaciones 
de dos hilos, emplee un cable de dos conductores con blindaje independiente.

2. Conecte el cable de señal a un terminal de entrada disponible.

3. Conecte el cable de suministro a un terminal de 24 V CC o 24 V CA, según corresponda.

4. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la entrada analógica que refiere a la 
terminación de hardware correspondiente.

Ilustración 12. Cableado típico, 0-20 mA
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conéctelo a cualquier entrada AO/UI. 
Conecte el cable de 24 V CC a una 
entrada de 24 V CC en la parte 
superior.
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Cableado de las entradas y las salidas
Cableado de las entradas analógicas de resistencia variable

Las entradas analógicas de resistencia variable incluyen los termistores de 10 K, los detectores de 
temperatura de resistencia (RTD) y los selectores ajustables de los valores de consigna situados 
en los sensores de zona. Para conectar una entrada analógica de resistencia variable:

1. Conecte el cable blindado a un terminal común del cuadro de terminales y péguelo en la parte 
posterior del dispositivo de entrada.

2. Conecte el cable de señal a un terminal de entrada disponible.

3. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la entrada analógica que refiere a la 
terminación de hardware correspondiente.

Ilustración 13. Cableado típico, resistencia variable
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También se pueden usar las 
conexiones AO/UI situadas en la 
parte inferior. Realice las conexiones 
igual que en la parte superior.
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Cableado de las entradas y las salidas
Cableado de los sensores de zona de Trane

La tabla de la Ilustración 14 muestra las terminaciones de un sensor de zona de Trane y una 
aplicación típica del controlador UC600.

1. Conecte el cable blindado a un terminal común del cuadro de terminales.

Nota: No utilice el cable blindado como la conexión común. En el caso de las aplicaciones de 
tres hilos, utilice un cable blindado de tres conductores, y en el caso de las aplicaciones 
de dos hilos, emplee un cable de dos conductores con blindaje independiente.

2. Conecte los cables del sensor de zona a cualquier terminal de entrada disponible (UI, UIO); 
consulte la tabla 7 como ejemplo. 

3. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la entrada analógica que refiere a la 
terminación de hardware correspondiente. 

Ilustración 14. Cableado típico, sensores de zona de Trane
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Tabla 10. Ejemplo de terminaciones del sensor de zona

Terminación 
del sensor 

de zona 

Salida del 
sensor de 

zona
Terminación 
del UC600 Tipo Alcance

1 Temperatura 
de zona UI1 Termistor 10 kΩ

2 Masa n/a n/a

3

Valor de 
consigna de la 
temperatura 

de zona 

UI2 Resistivo 200 Ω−20 kΩ

4 Modo del 
ventilador UI3 Resistivo 200 Ω−20 kΩ

Nota: Ejemplo de terminaciones de hardware. Cualquier entrada universal o 
entrada universal/salida analógica puede utilizarse para la terminación de 
la temperatura de zona, el valor de consigna de la temperatura de zona o 
el modo del ventilador.

Modo del 
ventilador

Valor de 
consigna

Espacio
34  BAS-SVX45F-ES



Cableado de las entradas y las salidas
Cableado de las salidas analógicas

El UC600 tiene seis terminaciones de salida analógicas. Estas salidas se pueden emplear para las 
salidas de 0-10 V CC o las salidas de 0-20 mA y se pueden utilizar para controlar los actuadores o 
los controladores secundarios. Para conectar una salida analógica:

1. Conecte el cable blindado a un terminal común del cuadro de terminales y péguelo en la parte 
posterior del dispositivo de entrada.

Nota: No utilice el cable blindado como la conexión común. Para las aplicaciones de dos hilos, 
use un cable de dos conductores con un blindaje independiente.

2. Conecte el cable de señal a un terminal de salida disponible.

3. Conecte el cable de suministro a un terminal de 24 V CC o 24 V CA, según corresponda.

4. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la salida analógica que refiere a la 
terminación de hardware correspondiente.

Ilustración 15. Cableado típico, salidas analógicas
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Cableado de las entradas y las salidas
Cableado de las salidas binarias

El UC600 tiene cuatro salidas binarias que se usan como salidas con alimentación. 

Aviso: 
Control de las cargas de las baterías: La corriente de entrada (la sobretensión inicial que una 

corriente proporciona a una carga antes de alcanzar un estado de funcionamiento normal) puede 

ser tres o más veces superior a la corriente de funcionamiento.

Importante: Use los relés piloto para las salidas de contactos secos para corrientes de carga 
superiores a los 0,5 amperios y use las salidas con alimentación para corrientes 
de carga inferiores a los 0,5 amperios.

1. Conecte el cable blindado a un terminal común del cuadro de terminales y péguelo en la parte 
posterior del dispositivo de salida alimentado.

2. Conecte el cable de señal a un terminal de salida disponible.

3. Use la herramienta de servicio Tracer TU para configurar la salida binaria para un 
funcionamiento binario. 

Ilustración 16. Cableado típico, relés (salidas binarias)
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Conexión de las entradas para los transductores 

de presión

El Tracer UC600 está equipado con una conexión de entrada para transductores de presión (P1) de 
3 patillas y 5 V CC, diseñada para los transductores de presión de Kavlico. Los transductores miden 
la presión estática del equipo del Tracer UC600 (UTA de VAV) que se detecta en el sensor conectado 
(montado cerca del Tracer UC600).

Importante: Para asegurar una transmisión correcta de los datos, use los transductores de 
presión Kavlico. Póngase en contacto con Trane para obtener más información 
sobre los transductores de presión. 

Para conectarlo a la entrada del transductor de presión, presione el cable del transductor de presión 
sobre la entrada de presión (P1). Consulte la siguiente ilustración. 
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Funcionamiento del controlador Tracer UC600

Descripciones y funcionamiento de los indicadores LED 

La tabla siguiente ofrece una descripción de los indicadores LED y su actividad, junto con las 
indicaciones que proporcionan y consejos para la localización y la solución de problemas. Consulte 
la Figura 1 en la página 8 para conocer las ubicaciones de los indicadores LED. 

Nota: Los puntos que están en un estado de alarma cuando se configura el tipo de notificación 
como “alarma” provocarán que el indicador LED de alimentación parpadee de color rojo. 
Si el tipo de notificación de un punto está configurado como “evento”, el indicador LED de 
alimentación no parpadeará cuando el punto esté en un estado de alarma. 

Tabla 11. Identificación e interpretación de los indicadores LED

Tipo de LED Actividad del LED Indica...
 Localización y solución de 

problemas/Notas

Alimentación 

Verde fijo. Funcionamiento normal. Secuencia de encendido: Se enciende 
de color rojo, pasa a verde parpadeante y 
luego permanece en verde fijo. 

Rojo fijo. Bajo voltaje o avería.

Rojo parpadeante. Hay una alarma o un fallo (*consulte la nota).

Comunicación 
(Link, MBUS, IMC)

TX (transmisión) de color verde 
parpadeante.

Funcionamiento normal; parpadea a una 
velocidad fija cuando transfiere datos a otros 
dispositivos de la conexión.

Indicador LED de TX: 
Independientemente de la conectividad, 
el indicador de TX parpadea cuando busca 
un dispositivo para comunicarse con él.

RX (recepción) de color amarillo 
parpadeante.

Funcionamiento normal; parpadea a una 
velocidad fija cuando recibe datos de otros 
dispositivos de la conexión.

RX de color amarillo fijo. Presencia de polaridad invertida.

El indicador LED no se enciende. El controlador no detecta ninguna 
comunicación.

• Encienda y apague la unidad para 
restablecer la comunicación. 

• Compruebe que el controlador puede 
comunicarse con otros dispositivos de 
la conexión.

• Compruebe la polaridad y la velocidad 
de transmisión.

Servicio 
Verde fijo.

Se ha pulsado el indicador LED y permanece 
encendido hasta que se desconecta (esto no 
afecta al funcionamiento normal).

El indicador LED no se enciende. Funcionamiento normal.

Salidas binarias 
(De BO1 a BO4)

Amarillo fijo. Batería de relé con alimentación.

El indicador LED no se enciende. La batería de relé deja de recibir 
alimentación o no recibe ningún comando.  

Ethernet 

LINK (Conexión) de color verde 
fijo. Conexión Ethernet válida.

ACT de color amarillo 
parpadeante. Transmisión y recepción de datos.
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Funcionamiento del controlador Tracer UC600
Localización y solución de problemas

Esta sección ofrece soluciones para la localización y la solución de los problemas que pueden 
producirse en el controlador Tracer UC600.

Problemas de comunicación

Problema: El Tracer UC600 no se comunica con el Tracer SC, pero puede comunicarse con el 
Tracer TU mediante una conexión USB directa. 

Causa posible: Se quitó la marca de la casilla de verificación “Soft Set Device ID” (Identificador del 
dispositivo configurado mediante software) después de instalar el UC600 en el Tracer SC.

Solución posible: Vuelva a instalar el dispositivo Tracer UC600 en el Tracer SC.

1. Compruebe que el identificador del dispositivo del Tracer UC600 está configurado como la 
dirección de los interruptores giratorios, que se encuentra en la siguiente ruta: TracerTU/
controller/controller settings/protocol.

2. Inicie sesión en el Tracer SC y vaya a la página Devices (Dispositivos), seleccione el dispositivo 
Tracer UC600 en la lista y seleccione replace (Sustituir) en el botón de acciones.

Causa alternativa: La velocidad de transmisión en baudios se ha cambiado en la configuración del 
controlador.

Solución: En la herramienta Tracer TU, abra la página “Controller Settings” (Configuración del 
controlador). Configure la velocidad de transmisión en baudios para que coincida con la velocidad 
de transmisión en baudios de la conexión MS/TP del Tracer SC.

Causa alternativa: El interruptor giratorio no está bien configurado o hay otro dispositivo de la 
misma conexión MS/TP con esa dirección del interruptor giratorio.

Solución: Compruebe que la dirección del interruptor giratorio sea correcta. En caso contrario, 
cambie la dirección y realice un ciclo de apagado y encendido. Si el dispositivo ya estaba instalado 
en el Tracer SC, es posible que haya que “sustituirlo” en la página Devices (Dispositivos) del 
Tracer SC.

Solución alternativa: Si el dispositivo está configurado con la dirección del interruptor giratorio 
correcta, es posible que haya uno o más dispositivos en la conexión MS/TP que empleen la misma 
dirección del interruptor giratorio. 

1. Desconecte el UC600 y busque la conexión con el Tracer SC para ver si hay un dispositivo 
duplicado presente. 

2. Cambie la dirección del dispositivo duplicado y vuelva a encender el Tracer UC600. 

Si ya estaba instalado, es posible que haya que volver a colocar el dispositivo en el Tracer SC.

Puntos de salida 

Problema: El Tracer UC600 no controla los puntos de salida.

Causa posible: El punto de salida no se ha configurado correctamente en la herramienta Tracer TU. 

Solución: Compruebe la configuración del hardware en la herramienta Tracer TU y cámbiela si es 
necesario.

Problema: El valor de un punto analógico se lee correctamente en la herramienta Tracer TU pero 
no en el Tracer SC.

Solución: Compruebe que las dimensiones están configuradas correctamente en la página de 
configuración de los puntos de la herramienta Tracer TU. Inicie sesión en el Tracer SC y vaya a la 
página Devices (Dispositivos), seleccione el dispositivo Tracer UC600 en la lista y seleccione 
replace (Sustituir) en el botón actions (acciones).

Solución alternativa: Compruebe que la plantilla del equipo está orientada hacia el punto de salida 
correcto en el Tracer UC600.

Problema: El punto de salida está fuera de servicio.

Solución: Ponga el punto en servicio desde la herramienta Tracer TU o desde el Tracer SC.
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Funcionamiento del controlador Tracer UC600
Problemas de conexión

Problema: El UC600 no responde, no se comunica o no se conecta con el Tracer SC o la herramienta 
de servicio Tracer TU. (Para obtener más información sobre la herramienta de servicio Tracer TU, 
consulte “Configuración del controlador Tracer UC600 con la herramienta Tracer TU” en la 
página 41).

Causa posible: El código de aplicación del controlador es incorrecto. 

Solución posible: Vuelva a cargar el firmware de la aplicación.

1. Apague el controlador (sin olvidar desconectar el cable USB). 

2. Mantenga pulsado el pasador del botón de servicio mientras aplica energía. Pulse el botón de 
servicio hasta que el indicador LED se encienda de color verde. Conecte la herramienta 
Tracer TU y vuelva a cargar el firmware de la aplicación.

Nota: Durante el proceso anterior, el indicador LED de servicio se encenderá de color verde y los 
indicadores LED de comunicación no estarán activos.
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Configuración del controlador Tracer UC600 con 

la herramienta Tracer TU 

La herramienta de servicio Tracer TU incluye herramientas que permiten que los usuarios 
modifiquen objetos, configuren equipos, personalicen los programas de TGP2 y creen y editen 
gráficos personalizados. Estas funciones se realizan con el diagrama de navegación del dispositivo 
y la pestaña “Utility” (Utilidades) de la herramienta TU. Para obtener información más detallada 
sobre cualquiera de estas funciones y sobre la herramienta de servicio TU, consulte la sección 
“Otros recursos” en la página 75. 

Consulte el apartado “Configuración de la comunicación BACnet del controlador Tracer UC600 con 
la herramienta Tracer TU” en la página 78 para obtener información detallada sobre el protocolo 
BACnet/IP. 

Importante: El Tracer UC600 no se ha diseñado de modo que se pueda desmontar para 
las operaciones de mantenimiento. 

Este apartado describe los siguientes pasos:

• Inicio de sesión en el TU y establecimiento de una conexión USB directa

• Establecimiento de una conexión mediante Ethernet o LAN

• Comprobación y transferencia del código de aplicación

• Configuración del controlador Tracer UC600

• Creación y edición de puntos para el Tracer UC600

• Supervisión y visualización del estado del Tracer UC600

• Copia de seguridad de los archivos y sustitución de los archivos corruptos (Backup y Replace)

Inicio de sesión en la herramienta Tracer TU y conexión

Si tiene que instalar la herramienta de servicio TU, consulte la Guía de inicio de la herramienta de 
servicio Tracer TU (TTU-SVN01). Este documento proporciona información sobre las 
características, las prestaciones y los requisitos de Tracer TU.

Para iniciar una sesión de Tracer TU:

1. Conecte el cable USB directamente del ordenador portátil al Tracer UC600.

Importante: Respete los estándares USB existentes en cuanto a la longitud del cable. 
(Para obtener más información, consulte distintos sitios web informativos, 
como http://www.USB.org).

Cuando se conecta el controlador por primera vez, aparece el Asistente para hardware nuevo 

encontrado.

Ilustración 17. Pantalla del Asistente para hardware nuevo encontrado
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Configuración del controlador Tracer UC600 con la herramienta Tracer TU
2. Si aparece el Tracer UC600, seleccione Instalar el software automáticamente (recomendado) 
y haga clic en Siguiente.

Si el Tracer UC600 no aparece, repita la instalación de Tracer TU.

3. Haga clic en Finalizar en el último cuadro de diálogo para completar la instalación.

Nota: Si encuentra una situación o un mensaje de error durante el procedimiento de 
instalación o durante los siguientes pasos de conexión, consulte el apartado 
“Situaciones de error en la instalación y la conexión con la herramienta Tracer TU” en 
la página 44 más adelante para adoptar las medidas correctivas adecuadas.

4. Haga clic en el icono del escritorio Tracer TU o en el elemento de programa Tracer TU del grupo 
Tracer TU del menú Start (Inicio).

Aparecerá brevemente la pantalla de bienvenida de Tracer TU, seguida del cuadro de diálogo 
Startup Task Panel (Panel de tareas de inicio). 

5. Seleccione USB en el botón de radio Direct Connection (Conexión directa), si aún no está 
seleccionado.

Conexión mediante Tracer SC

Las siguientes instrucciones se refieren a una conexión directa con cable Ethernet (solo Tracer SC) 
o a una conexión indirecta con una dirección IP en la red de área local (LAN) en la que resida el 
Tracer SC. El Tracer UC600 debe estar instalado en el sistema Tracer SC y la comunicación debe 
estar activada. Si fuera necesario, consulte la “Guía de instalación y configuración del controlador 
del sistema Tracer SC”, BAS-SVX31.

Si se desea emplear un cable Ethernet o una conexión LAN, es necesario realizar la tarea Adding a 
Facility (Añadir una instalación), lo que se configura desde el cuadro de diálogo Startup Task Panel 
(Panel de tareas de inicio). Para añadir una instalación es necesario conocer la dirección IP asignada 
al Tracer SC. Asimismo, el Tracer UC600 debe estar instalado en el sistema Tracer SC para que este 
pueda acceder a él mediante una dirección IP.

Para añadir una nueva instalación: 

1. Haga clic en el icono de escritorio Tracer TU o en el elemento de programa Tracer TU del grupo 
Tracer TU del menú Start (Inicio). Aparecerá brevemente la pantalla de bienvenida de 
Tracer TU, seguida del cuadro de diálogo Startup Task Panel (Panel de tareas de inicio).

2. Seleccione el botón de radio Network Connection (Conexión de red). 

Ilustración 18. Cuadro de diálogo del panel de tareas de inicio
42  BAS-SVX45F-ES



Configuración del controlador Tracer UC600 con la herramienta Tracer TU
3. En la lista desplegable Facility (Instalación), situada dentro del marco Connect to (Conectarse 
a), seleccione Add New Facility Connection (Añadir la conexión de una nueva instalación). 
Con esta acción se amplía el contenido, ya que se añaden campos adicionales (Ilustración 20 
en la página 43).

4. Introduzca el nombre, la dirección IP y la descripción para la instalación (seleccione la casilla 
de verificación de la IP si se va a utilizar el reenvío de puerto).

5. Haga clic en Save (Guardar). La instalación ya estará guardada y se podrá seleccionar en la lista 
desplegable Facility. 

6. En la lista desplegable “Facility”, seleccione la nueva entrada (Ilustración 20). 

7. Haga clic en Connect (Conectar). Aparece la pantalla Unit Summary (Resumen de unidades) de 
Tracer SC (Ilustración 21 en la página 44).

8. En el menú de navegación de la izquierda, haga clic en el controlador Tracer UC600 al que desee 
conectarse.

Nota: El Tracer UC600 debe estar instalado en el sistema Tracer SC para que sea posible acceder 
al dispositivo mediante SC.

Ilustración 19. Añadir una instalación

Ilustración 20. Conexión a una instalación 
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Situaciones de error en la instalación y la conexión con la herramienta Tracer TU

Durante la instalación o la conexión inicial a un controlador Tracer UC600, el usuario puede encontrar algún mensaje o 
situación de error. En la siguiente tabla se indican los mensajes con las acciones correctivas correspondientes.

Ilustración 21. Pantalla de resumen de unidades

Mensaje de error/situación Acción correctiva

No reconoce el hardware USB.

Proceda como sigue:
Instale los controladores USB adecuados con el archivo Tracer TU Setup.exe.
Si el usuario recibe este mensaje y tiene instalados los controladores USB correctos, espere 
a que el Tracer UC600 se haya iniciado por completo antes de enchufar el cable USB.

Tracer TU no responde o la pantalla se queda 
en blanco.

En la esquina inferior izquierda de la pantalla de Tracer TU debería aparecer la frase 
Connected Local USB (USB local conectado). Si no aparece, significa que se ha perdido la 
conexión. Reinicie Tracer TU haciendo clic en el icono Connection (Conexión) de la 
esquina superior izquierda de la ventana de la herramienta.

Nuevo hardware encontrado 
(mensaje emergente).

Abra el Asistente para hardware nuevo encontrado y compruebe que tras el mensaje 
“Este asistente le ayudará a instalar el software para” aparece Tracer UC600.
Proceda como sigue:
Si aparece este texto, seleccione Instalar automáticamente el software 
(recomendado). Si el texto no aparece, ejecute el archivo de instalación de la herramienta 
Tracer TU, Tracer TU Setup.exe.

No hay ningún código de aplicación.
Abra la “File Transfer Utility” (Utilidad de transferencia de archivos) de la herramienta de 
servicio Tracer TU para transferir el firmware de la aplicación del Tracer UC600 (consulte la 
sección “Actualización del firmware” en la página 45).
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Actualización del firmware 

Para efectuar actualizaciones del firmware es necesario emplear la herramienta Tracer TU 
(versión 8.0 o superior).

Para actualizar el firmware del controlador Tracer UC600:

1. Conecte la herramienta Tracer TU al Tracer UC600 mediante una conexión USB 
(conexión directa). 

No se recomienda actualizar el firmware mediante un acceso de conexión única ni mediante 
una conexión con Tracer SC.

2. Haga clic en el icono de la utilidad de transferencia de archivos ( ) que hay en la parte 
superior izquierda de la ventana de Tracer TU para abrir el asistente “File Transfer” 
(Transferencia de archivos). 

3. Seleccione el Tracer UC600 en el cuadro Selected Devices (Dispositivos seleccionados). 
Haga clic en Next (Siguiente). 

Aparece el cuadro de diálogo Choose files to Transfer to each Device or Device Group 

(Elegir los archivos que transferir a cada dispositivo o grupo de dispositivos).

4. Haga clic en Browse (Examinar) para abrir el cuadro de diálogo Selected Files (Archivos 
seleccionados). 

5. Diríjase al directorio Tracer TU/Firmware/UC600, que generalmente se encuentra en 
Mis documentos.

6. Seleccione el archivo del firmware con la extensión .mod. El firmware de la versión 2.0 
y superior utiliza la extensión .mod.

Importante: Si se selecciona una versión inferior del firmware, la configuración del controlador 
se borrará completamente. 

7. Haga clic en Open (Abrir) para abrir el archivo (el archivo del firmware).

8. Haga clic en Start (Iniciar). 

No cierre Tracer TU ni vaya a una página distinta de “File Transfer” (Transferencia de archivos) 
hasta que aparezca el cuadro de diálogo File Transfer Summary (Resumen de la transferencia 
de archivos).

9. Cuando aparezca el cuadro de diálogo File Transfer Summary, haga clic en Finish (Finalizar). 

Ilustración 22. Búsqueda del firmware del UC600
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Configuración del controlador Tracer UC600 y creación o edición de puntos

Configuración del controlador Tracer UC600

Utilice la “Controller Settings Utility” (Utilidad de configuración del controlador) de Tracer TU para 
configurar el Tracer UC600. Esta utilidad permite configurar la fecha y la hora, las unidades de 
medida y el protocolo. 

1. Desplácese hasta Utilities > Status > Controller Settings (Utilidades > Estado > Configuración 
del controlador). Se abre la Controller Settings Utility.

Nota: El contenido de esta pantalla se basa en el tipo de controlador conectado y el protocolo 
de sistema utilizado para comunicarse con el controlador.

2. Haga clic en Date and Time (Fecha y hora) para establecer el formato de la fecha y la hora que 
prefiera y haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo).

Opcional: Si en la región en la que está ubicado el controlador Tracer UC600 se emplea el 
horario de verano, seleccione la casilla de verificación Use Daylight (Utilizar horario de verano). 
Seleccione la fecha y la hora en las listas desplegables que aparecen a continuación (consulte 
la Ilustración 23). 

3. Haga clic en Controller Units (Unidades del controlador) y establezca las unidades de medida 
que prefiera y, a continuación, haga clic en Send to Device. 

4. Haga clic en Protocol (Protocolo) para mostrar una lista de los protocolos que emplea 
el Tracer UC600 para comunicarse con otros controladores. Para el protocolo BACnet, 
especifique la Baud Rate (Velocidad de transmisión en baudios) y, seguidamente, haga clic 
en Send to Device.

5. Si el identificador del dispositivo se debe configurar de forma manual (generalmente, en el 
caso de la integración con dispositivos de otros fabricantes), vuelva a hacer clic en Protocol 
(Protocolo) y seleccione la casilla de verificación Use Soft Set Device ID (Usar identificador del 
dispositivo configurado mediante software). Especifique un identificador del dispositivo, haga 
clic en “Save” (Guardar) y encienda y apague la unidad. 

Para volver a la configuración del identificador del dispositivo del mando giratorio, haga clic 
en Remove Soft Set ID (Eliminar el identificador configurado mediante software), haga clic en 
Save y encienda y apague el controlador para que los cambios se apliquen.

Ilustración 23. Configuración de la fecha y la hora actuales 
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Utilización de soluciones prediseñadas (PPS)

Las soluciones prediseñadas (PPS) son el método preferido para añadir aplicaciones de control 
preconfiguradas que contengan:

• Configuración de puntos

• Código de TGP2

• Plantilla para la instalación de Tracer SC

• Informes personalizados predefinidos

• Gráfico estándar para la unidad de tratamiento de aire (UTA)

Los archivos de las PPS para el Tracer UC600 se pueden descargar del sitio web de la intranet 
corporativa My Ingersoll Rand. 

Para añadir puntos con PPS: 

1. Diríjase a la página “Pre-packaged Solutions” (Soluciones prediseñadas) en el sitio web de la 
intranet My Ingersoll Rand.  
https://home.ingerrand.com/our%20businesses/ClimateSolutions/Sales/prepackaged/Pages/
Home.aspx, o escriba “pre-packaged solutions” en el campo de búsqueda.

2. Busque el archivo Tracer UC600 PPS y guárdelo en el disco duro. 

3. Abra una sesión de la herramienta Tracer TU. 

4. Haga clic en el icono de la File Transfer Utility (Utilidad de transferencia de archivos) que 
hay en la parte superior izquierda de la ventana de Tracer TU y haga clic en Next (Siguiente). 

5. Haga clic en Browse (Examinar) y busque el archivo PPS que se ha guardado anteriormente. 
Resalte el archivo y haga clic en Open (Abrir). 

6. Haga clic en Start Transfer (Iniciar transferencia). Durante la descarga de archivos se muestra 
un medidor de avance.

7. Diríjase a la pantalla Controller Settings Utility (Utilidad de configuración del controlador) y 
cambie el nombre del controlador.

8. En la pantalla Controller Settings (Configuración del controlador), seleccione Protocols 
(Protocolos). Compruebe que la casilla de verificación Softset Device ID (Identificador del 
dispositivo configurado mediante software) no esté marcada.

9. Para los puntos de entrada y salida, compruebe y fije las referencias de hardware correctas de 
cada uno de ellos.

10. Ponga en marcha los controles de las unidades de tratamiento de aire (UTA) como de 
costumbre.

11. Busque e instale el archivo PPS en el Tracer SC.  
Las UTA del PPS se deberían instalar automáticamente, sin una plantilla creada por el usuario.

Nota: Si añade otros puntos a los programas de PPS, primero tendrá que instalar 
automáticamente el dispositivo en el Tracer SC para cargar la plantilla. Una vez instalada, 
la plantilla actual se puede emplear como base para la plantilla personalizada que contenga 
los nuevos puntos. Para ello, edite la plantilla en la página “Device List” (Lista de 
dispositivos) de la interfaz de usuario de Tracer SC. 

Creación o edición de puntos del UC600

Nota: En el controlador Tracer UC600 los puntos no están preconfigurados. Consulte la Tabla 12 
en la página 49 para conocer el número máximo de cada tipo de punto que puede crearse 
en un Tracer UC600.

Utilice la “Controller Settings Utility” (Utilidad de configuración del controlador) de Tracer TU para 
crear y editar puntos. 

Para crear un punto:

1. Seleccione la pestaña “Status Utility” (Utilidad de estado) situada en el lado derecho de la 
ventana de la herramienta Tracer TU. Las pestañas de los miembros horizontales 
correspondientes aparecen en la parte superior de la zona de visualización.
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2. Seleccione la opción de menú que corresponda al tipo de punto que desea crear. Haga clic en 
Create (Crear) en la barra del título del cuadro “Input” (Entrada), “Output” (Salida) o “Value” 
(Valor). Aparecerá el cuadro de diálogo Point Properties (Propiedades del punto) (Ilustración 24 
en la página 48).

3. En el cuadro de diálogo Point Properties, escriba un nombre significativo en el campo Name 
(Nombre).

4. Especifique una referencia local o remota para el punto. 

5. Introduzca los valores necesarios para los valores de configuración obligatorios y opcionales 
y, a continuación, haga clic en OK (Aceptar). 

Ilustración 24. Creación de un nuevo punto

6. Haga clic en Save to File (Guardar en archivo) para guardar la nueva configuración de puntos 
o haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo) para enviar la configuración del nuevo 
punto al controlador.

Para editar, copiar o borrar un punto: 

1. Seleccione la pestaña “Status Utility” (Utilidad de estado) situada en el lado derecho de la 
ventana de la herramienta Tracer TU. Las pestañas de los miembros horizontales 
correspondientes aparecen en la parte superior de la zona de visualización.

2. Seleccione la opción de menú del tipo de punto que va a editar. Seleccione la casilla de 
verificación situada en el lado izquierdo de la fila del punto que desea editar. 

3. Seleccione la opción Edit (Editar) en el menú desplegable Action (Acción) y, a continuación, 
haga clic en Go (Ir). 

4. Aparecerá el cuadro de diálogo Point Properties (Propiedades del punto).

5. Edite los valores concretos que desee modificar y, seguidamente, haga clic en OK (Aceptar).

6. Haga clic en Save to File (Guardar en archivo) para guardar la nueva configuración de puntos 
o haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo) para enviar la configuración del nuevo 
punto al controlador.
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Colocación de los puntos en modo de fuera de servicio

Entradas/Salidas

El modo fuera de servicio desconecta el punto de su referencia, lo que tiene el siguiente efecto en 
los puntos de entrada y salida: 

Entradas 

Un punto de entrada ya no recibe el valor de su referencia; sin embargo, el usuario puede asignar 
un valor para el punto. Esto se usa, principalmente, para realizar pruebas.

Salidas 

Un punto de salida no imprime el valor (escribe) en la referencia de salida. El valor del punto se 
puede modificar sin afectar al valor referenciado. 

Nota: Esto requiere el uso de la tabla de prioridades.

Valores

Los objetos de valores no aceptan ningún valor escrito desde aplicaciones del controlador, como 
TGP2 o programaciones. Una aplicación remota, como Tracer TU o Tracer SC, permite al usuario 
escribir en un objeto de valores cuando este se encuentra fuera de servicio. 

Nota: Esto requiere el uso de la tabla de prioridades.

Creación de puntos para supervisar las comunicaciones y los programas de TGP2

Pueden crearse puntos multiestado para supervisar la comunicación del módulo de expansión 
(XM), la comunicación de Tracer SC y los programas TGP2, así como los estados y los resultados 
de los programas. Si se crean puntos de entrada multiestado que hagan referencia a estas 
propiedades, la herramienta Tracer TU definirá automáticamente el número de estados y el texto 
del estado en función de la propiedad seleccionada. 

Nota: Para esta función, se requieren Tracer TU versión 8.1 y Tracer UC600 versión 3.34 o 
versiones superiores. 

Para crear puntos para la pérdida de la comunicación XM: 

1. Abra una sesión de la herramienta Tracer TU.

2. Seleccione la pestaña Controller Settings Utility (Utilidad de configuración del controlador) del 
grupo de pestañas vertical situado en el lado derecho de la ventana de Tracer TU.

3. Seleccione la pestaña Multistate (Multiestado).

4. Haga clic en Create (Crear) en la barra de títulos. Aparecerá el cuadro de diálogo Point 

Properties (Propiedades del punto). 

5. En el cuadro de diálogo Point Properties, escriba un nombre significativo en el campo Name 
(Nombre).

6. Haga clic en el botón del campo Reference (Referencia). Aparecerá el cuadro de diálogo 
Reference.

Tabla 12. Número máximo de puntos que admite el controlador UC600 por tipo 

Tipo de punto Máximo de puntos

Entrada analógica 160

Salida analógica 80

Valor analógico 160

Entrada binaria 160

Salida binaria 80

Valor binario 160

Entrada multiestado 64

Salida multiestado 64

Valor multiestado 64
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7. En el Selection Tree (Árbol de selección), seleccione el módulo XM apropiado situado bajo el 
nodo Device (Dispositivo) (Ilustración 25 en la página 50). 

Una vez seleccionado el XM, en el marco Available Properties (Propiedades disponibles) 
aparece “Communication Status” (Estado de la comunicación).

8. Haga clic en OK (Aceptar), lo que le devolverá a la pestaña Point Configuration (Configuración 
del punto). Haga clic en OK para regresar a la página “Multistate Point” (Punto multiestado). 

9. Haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo) para enviar la configuración del nuevo punto 
al controlador.

Creación de puntos para las funciones de temporización de la inhibición del 
funcionamiento (TOV) y de */**

Es posible configurar las funciones de TOV y de */** (selector ajustable) para el UC600, el UC400 
y el XM70. Esto es necesario para que TGP2 cree programas para TOV y */***. Tras crear los puntos 
como se describe a continuación, consulte el apartado “Activación de TOV y */** para programas 
TGP2” en la página 52.

Para crear puntos para las funciones de TOV 

1. Abra una sesión de la herramienta Tracer TU.

2. Seleccione la pestaña Controller Settings Utility (Utilidad de configuración del controlador) del grupo 
de pestañas vertical situado en el lado derecho de la ventana de Tracer TU.

3. Seleccione la pestaña Analog (Analógico).

4. Haga clic en Create (Crear) en la barra de títulos Analog Value (Valor analógico). Aparecerá el cuadro 
de diálogo Point Properties (Propiedades del punto).

5. En el cuadro de diálogo Point Properties, escriba un nombre significativo en el campo Name (Nombre).

6. Haga clic en el botón del campo Reference (Referencia). Aparecerá el cuadro de diálogo “Reference”. 

7. Seleccione un punto al que hacer referencia y, a continuación, seleccione analog value (Valor 
analógico) en el marco Available Properties (Propiedades disponibles). Haga clic en OK (Aceptar).

Ilustración 25. Creación de puntos multiestado para supervisar el estado de las comunicaciones

Seleccione un 
módulo XM en 
el nodo “Device” 
(Dispositivo).
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8. En el marco “Definition” (Definición), seleccione la casilla de verificación Create an associated 

Multistate Input (Crear una entrada multiestado asociada). 

9. La entrada multiestado requerida se crea de forma automática (Ilustración 26 en la página 51). 

10. Haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo) para enviar la configuración del nuevo punto 
al controlador.

Para crear puntos para la función de */** 

1. Complete los pasos del 1 al 6, como se describe en el apartado “Para crear puntos para las 
funciones de TOV” en la página 50. 

2. En el cuadro de diálogo Reference (Referencia), seleccione mode (Modo) en el marco Available 

Properties (Propiedades disponibles). Haga clic en OK (Aceptar).

3. En el marco “Definition” (Definición), seleccione la casilla de verificación Create an associated 

Multistate Input (Crear una entrada multiestado asociada). 

La entrada multiestado requerida se crea de forma automática (Ilustración 27). 

4. Haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo) para enviar la configuración del nuevo punto 
al controlador.

Ilustración 26. Configuración de puntos de TOV

Ilustración 27. Configuración de puntos de */** 

Seleccione 
“analog 
value” (Valor 
analógico) 
en el cuadro 
de diálogo 
“Reference” 
(Referencia).

Seleccione 
esta casilla de 
verificación.

Seleccione 
“mode” (Modo) 
en el cuadro 
de diálogo 
“Reference” 
(Referencia).

Multiestados
para el modo 
de */**.
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Activación de TOV y */** para programas TGP2

Tras crear puntos específicamente para las funciones de TOV y */**, ahora puede activar los puntos 
en el editor de TGP2.

Para activar los puntos de TOV y */**: 

1. Abra una sesión de TGP2.

2. Seleccione el tipo de punto en la barra de la izquierda, haga clic en él y arrástrelo al espacio de 
edición. 

3. Haga clic con el botón secundario del ratón y seguidamente elija Block Properties (Propiedades 
en bloque). Aparecerá el cuadro de diálogo Point Properties (Propiedades del punto). 

4. Utilice las casillas de verificación para seleccionar TOV o */**, en función del punto. 

5. Haga clic en Save (Guardar). 

6. Siga creando el programa de TGP2 mediante las herramientas facilitadas por el editor de TGP2 
(Ilustración 28).

7. Cuando haya terminado, asigne un nombre a su nuevo programa de TGP2 y guárdelo. 

Nota: Para obtener información adicional, consulte la “Guía de aplicaciones de TGP2, 
BAS-APG008-EN”.

Ilustración 28. Ejemplo de programa de TGP2 
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Supervisión y visualización del estado del controlador Tracer UC600

Utilice la pestaña “Status Utility” (Utilidad de estado) para supervisar y visualizar los detalles de 
la lista de puntos, las alarmas y el estado del controlador Tracer UC600. 

Para supervisar y visualizar los detalles:

1. Seleccione la pestaña Status Utility (Utilidad de estado) del grupo de pestañas vertical situado 
en el lado derecho de la ventana de Tracer TU. 

2. Elija y seleccione una pestaña de un miembro para ver la lista de información, como tipo de 
dato, valor, unidad, estado, control y detalles.

Nota: Si está viendo un estado de alarma, esta pantalla de la pestaña muestra hasta 
100 alarmas activas. Las alarmas se reinician automáticamente cuando el estado 
se normaliza.

Ilustración 29. Visualización del estado con la herramienta Tracer TU 
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Copia de seguridad

Cuando ponga en marcha un sistema, se recomienda firmemente crear un archivo de copia de 
seguridad de la configuración inicial. Si fuera necesario, es posible restaurar el archivo de la copia 
de seguridad más adelante. 

El procedimiento de copia de seguridad guarda archivos TGP2, toda la configuración de los 
objetos, archivos de configuración y archivos de identificación de BACnet. Además, la 
configuración del registro de datos se guarda en el archivo de copia de seguridad (sin los datos). 

Para realizar una copia de seguridad de los archivos del controlador:

1. Haga clic en el icono del Backup Wizard (Asistente de copia de seguridad) en la esquina 
superior izquierda de la ventana de TU. Se abre la pantalla Welcome to the Backup Wizard 
(Bienvenido al asistente de copia de seguridad).

2. Haga clic en Next (Siguiente). Se abre el cuadro de diálogo Choose From Available Devices 
(Elegir entre los dispositivos disponibles). 

3. Seleccione el controlador de cuyos archivos desea realizar la copia de seguridad.

4. Haga clic en Browse (Examinar) para dirigirse al directorio donde se guardará la copia de 
seguridad. Seleccione una ubicación, haga clic en Save (Guardar) y, a continuación, haga clic 
en Next (Siguiente).

5. Haga clic en Start (Iniciar). Se abre un cuadro de diálogo con un medidor de progreso. Cuando 
se haya completado el proceso de copia de seguridad, aparecerá un mensaje de confirmación. 

6. Haga clic en Finish (Finalizar). 

Transferencia de archivos (restauración)

Si el controlador se corrompiera o hubiera que cambiarlo, puede restaurar los archivos con los 
archivos de copia de seguridad. 

Para restaurar los archivos en el controlador:

1. Haga clic en el icono del File Transfer Wizard (Asistente de transferencia de archivos) en la 
esquina superior izquierda de la ventana de TU. Se abre la pantalla Welcome to the File Transfer 

Wizard (Bienvenido al asistente de transferencia de archivos).

2. Haga clic en Next (Siguiente). Se abre el cuadro de diálogo Choose From Available Devices 
(Elegir entre los dispositivos disponibles). 

3. Seleccione el controlador para el que va a restaurar los archivos.

4. Haga clic en Next (Siguiente) y, a continuación, en Browse (Examinar) para dirigirse al 
directorio correspondiente donde se encuentren los archivos de copia de seguridad. 

5. Seleccione los archivos apropiados y haga clic en Open (Abrir). Aparecerá el cuadro de diálogo 
File Transfer (Transferencia de archivos).

6. Seleccione el archivo en el cuadro de diálogo y, a continuación, haga clic en Next.

7. Haga clic en Start (Iniciar). Se abre un cuadro de diálogo con un medidor de progreso. Cuando 
se haya completado el proceso de transferencia, aparecerá un mensaje de confirmación.

8. Haga clic en Finish (Finalizar).

Nota: Los archivos de copia de seguridad dependen del controlador. Los archivos de copia de 
seguridad realizados para un Tracer UC600 solo pueden restaurarse en un Tracer UC600.
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Configuración y mantenimiento de programaciones

El controlador Tracer UC600 admite tres tipos de programaciones: analógica, binaria y multiestado. Las 
programaciones se pueden crear y mantener en la herramienta Tracer TU y en la pantalla Tracer TD7 
(consulte “Instalación, funcionamiento y mantenimiento de la pantalla Tracer TD7, “BAS-SVX50”).

Las programaciones se basan en una serie de “eventos” que se producen durante los días de la 
semana. Un evento es un cambio de un valor a una hora específica que se puede producir durante 
cualquier día de la semana.

Cada día es independiente del resto y siempre empieza con el valor predeterminado de la 
programación. El valor predeterminado de la programación se aplica a cada día de la semana y es 
el valor que la programación adquiere de forma predeterminada todos los días a las 00:00. Además 
del valor predeterminado de la programación, es posible definir un máximo de 10 eventos únicos 
para cada día de la semana.

Nota: Las programaciones requieren la instalación de la versión 3.0 o superior del firmware de 
Tracer TU. 

Creación de una programación semanal

1. Abra una sesión de la herramienta Tracer TU.

2. Seleccione Utilities > Equipment > Scheduling (Utilidades > Equipo > Programación). 

3. Expanda uno de los cuadros de “Schedule” (Programación) sin utilizar. 

4. Haga clic en el icono de “Edit” (Editar) en el lado derecho del cuadro “Schedule” para 
activar los campos “Name” (Nombre) y “Description” (Descripción) (Ilustración 30).

Ilustración 30. Creación de una nueva programación 

Campos “Name” 
(Nombre) y 
“Description” 
(Descripción)
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5. Escriba el nombre y la descripción para la programación.

Los cuadros “Type” (Tipo) y “Dimensionality” (Dimensiones) se rellenarán en función de las 
selecciones que se realicen en el cuadro del grupo “Members” (Miembros).

6. Expanda el cuadro del grupo “Members” y en la lista desplegable “Point Type” seleccione 
el “Point Type” (Tipo de punto), que puede ser “Analog” (Analógico), “Binary” (Binario) 
o “Multistate” (Multiestado). 

La lista de puntos se filtra para excluir todos los puntos que no sean del tipo seleccionado. 
Todos los miembros deben ser del mismo tipo.

Si se ha seleccionado el tipo de punto analógico, especifique unas dimensiones en la lista 
desplegable (Ilustración 31). Todos los miembros analógicos deben tener las mismas 
dimensiones.

7. Utilice los controles de flecha para seleccionar hasta 10 miembros mediante la transferencia de 
puntos desde el cuadro All Points (Todos los puntos) al cuadro Selected Points (Puntos 
seleccionados) (Ilustración 32). 

El primer miembro que se añada filtrará el resto de la lista de miembros disponibles para que 
muestre únicamente miembros con el mismo tipo de punto y las mismas unidades.

8. Haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo) para guardar la programación. Si está 
trabajando fuera de línea, haga clic en Save to File (Guardar en archivo) para guardar la 
programación en el archivo de configuración.

Ilustración 31. Especificación de las dimensiones de los miembros 

Ilustración 32. Añadido de miembros
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Cambio del valor predeterminado de la programación y añadido de eventos

Tras crear una programación y seleccionar los miembros, el siguiente paso es determinar el valor 
predeterminado de la programación y añadir eventos semanales. Un evento se define como un par 
de hora y valor.

Información sobre el valor predeterminado de la programación

• El valor predeterminado es el valor predeterminado de renuncia del primer miembro 
especificado. Sin embargo, el cambio de este valor afecta únicamente a la programación, 
no al valor de “Relinquish Default” (Valor predeterminado de renuncia) especificado en 
la configuración de puntos de ese miembro. 

• El valor predeterminado se puede modificar (cambiar el valor predeterminado no afecta al 
valor predeterminado configurado real del punto).

• El valor predeterminado entra en vigor todos los días a las 00:00:00, siempre que ningún otro 
evento tome el control en ese momento, y permanece vigente hasta que se produce el primer 
evento.

• Si los miembros de la programación son puntos multiestado, los estados del primer miembro 
seleccionado se emplean para todos los miembros. Es posible seleccionar un valor 
predeterminado a partir de estos estados en la lista desplegable.

Modificación del valor predeterminado de la programación

1. Abra la programación que desee modificar.

Cuando se crea una programación, el único evento en ella es el valor predeterminado de la 
programación. Este valor se produce todos los días a media noche y no se puede eliminar. Si 
se edita el valor predeterminado, el nuevo valor se aplica a todos los días de la programación.

2. Seleccione un valor distinto en la lista desplegable Default Value (Valor predeterminado). 

3. Haga clic en Go (Ir). El nuevo valor se aplica a la programación. 

Ilustración 33. Modificación del valor predeterminado de la programación
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Añadido de eventos

1. En la lista desplegable Actions (Acciones), seleccione Add Events (Añadir eventos) y haga clic 
en Go (Ir) para mostrar el cuadro de diálogo Events (Eventos) (Ilustración 34). 

Para visualizar los eventos de un día concreto, seleccione el día de la semana en la parte 
superior del cuadro de diálogo Add Events (Ilustración 35).

2. Siga los pasos del cuadro de diálogo para añadir eventos a uno o más días a la vez. (Los eventos 
se definen como pares de hora y valor). 

a. Seleccione el día o los días que comparten el evento.

b. Defina la hora de inicio y el valor.

c. Haga clic en Add Events (Añadir eventos) para añadir los eventos a la programación en los 
días seleccionados.

Nota: Para comprobar que los eventos de cada uno de los días están actualizados, seleccione 
el día de la semana en la parte superior del cuadro de diálogo “Add Events”. 

Ilustración 34. Selección de “Add Event” en la lista de acciones

Ilustración 35. Cuadro de diálogo “Add Events”

Día visualizado

Eventos del día 
seleccionado 
(10 como máximo)

Selección de los 
días a los que se 
aplicarán los 
nuevos eventos

Hora y valor del 
nuevo evento 
(permite añadir un 
segundo evento)
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3. Repita los pasos anteriores para añadir hasta 10 eventos para cada día de la semana. Haga clic 
en OK (Aceptar) para regresar a la página “Schedules” (Programaciones). 

Para modificar los eventos de un día concreto: 

Seleccione un día en la “Event Table” (Tabla de eventos) del cuadro de diálogo “Add Event” (Añadir 
evento). Utilice los botones de las flechas para modificar el valor. El nuevo valor se guarda de forma 
automática. 

Para eliminar un evento:

Seleccione un día en la “Event Table” (Tabla de eventos) del cuadro de diálogo “Add Event” (Añadir 
evento). Haga clic en el botón “Delete” (Eliminar) para eliminar el evento de la programación en 
ese día en concreto. 

Añadido de excepciones a una programación

Tras haber creado la programación y haber añadido eventos, es posible añadir excepciones para 
vacaciones y otros eventos especiales. Cada excepción puede contener también hasta diez (10) 
eventos propios. El controlador UC600 admite hasta 25 excepciones en una misma programación. 
Sin embargo, no se recomienda incluir más de una en cada día concreto. 

Las excepciones contienen su propio grupo de eventos. Las excepciones pueden:

• Configurarse para una fecha concreta o repetirse según un patrón definido por el usuario, 
como, por ejemplo, el tercer jueves del mes. 

• Acumularse en un mismo día; en ese caso, la última excepción que se haya definido (la más 
reciente) tendrá una mayor prioridad. 

Las excepciones tienen dos finalidades principales: 

• Sustituir un día completo. 

• Ampliar o modificar los eventos de una programación en una programación diaria normal.

En el caso de las excepciones que duran un día completo, debería definir un evento de excepción 
a media noche. De ese modo, la excepción asume el control de los eventos diarios normales 
durante todo el día. 
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Para añadir excepciones: 

1. Abra la programación a la que desee añadir excepciones.

2. En la lista desplegable Actions (Acciones), seleccione Add Exceptions (Añadir excepciones). 
Haga clic en Go (Ir) para mostrar el cuadro de diálogo Add Exceptions (Ilustración 36) o acceda 
a él desde la página de la “Exception List” (Lista de excepciones).

3. Seleccione Does Not Recur (No se repite) en el caso de una excepción única y seguidamente 
la fecha específica en la que se produce en el calendario emergente de Occurs on Date (Fecha 
en la que sucede) de la derecha. En caso contrario, seleccione las opciones de repetición 
Monthly (Mensual) o Yearly (Anual) y especifique el patrón de repetición correspondiente en 
el lado derecho.

Nota: Las excepciones que se pueden definir como repetitivas son aquellas que se producen 
en la misma fecha todos los años, como el día de Navidad y el de Año Nuevo. 

4. Escriba la “Start Time” (Hora de inicio) y el “Value” (Valor). Para añadir un segundo evento, 
seleccione la casilla de verificación correspondiente. 

5. Haga clic en Add Event(s) (Añadir eventos). 

Los eventos aparecen en la lista “Exceptions” (Excepciones) de la parte inferior del cuadro de 
diálogo. 

6. Repita los pasos 4 y 5 para añadir más eventos a una excepción. Es posible añadir hasta 
10 eventos. 

7. Haga clic en OK (Aceptar) cuando haya terminado de añadir todas las excepciones y 
los eventos. 

Nota: Se recomienda añadir un evento a media noche para garantizar que esa excepción controla 
los eventos de todo el día. 

La Ilustración 37 en la página 61 muestra una programación típica (resultado del proceso anterior) 
a la que se han añadido eventos y excepciones. Las excepciones que no se repiten están 
identificadas por un icono de flecha que señala hacia abajo . Las excepciones que sí se repiten 
están identificadas por un icono de flecha circular .

Ilustración 36. Añadido de excepciones



Configuración del controlador Tracer UC600 con la herramienta Tracer TU
Haga clic en el día resultante para ver todas las excepciones de ese día, desde la de mayor prioridad 
a la de menos, con los eventos normales en la parte inferior. 

Ilustración 37. Una programación típica (resultante) con eventos y excepciones

Haga clic dentro 
de la fila de un día 
concreto para 
obtener una vista 
diaria expandida. 

Vista semanal

Vista expandida (jueves)
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Modificación de las excepciones

1. Abra la programación que contenga la excepción que desea modificar.

2. Seleccione una excepción de las que se muestran en el cuadro del grupo “Exceptions” 
(Excepciones).

3. En la lista desplegable Actions (Acciones), seleccione Modify Selected Exception (Modificar la 
excepción seleccionada) y haga clic en Go (Ir). 

4. Realice una de las siguientes acciones para modificar la excepción:

• Cambie la hora de inicio o el valor de un evento.

• Añada un evento.

• Elimine un evento.

5. Haga clic en “Add Event(s)” (Añadir eventos).

6. Repita los pasos anteriores según sea necesario.

7. Haga clic en “OK” (Aceptar) cuando haya terminado de modificar los eventos. 

Eliminación de eventos

1. Abra la programación de la que desee eliminar eventos.

2. En la lista desplegable Actions (Acciones), seleccione Modify Events (Modificar eventos) y haga 
clic en Go (Ir).

3. Haga clic en la pestaña del primer día de la semana al que pertenezca el evento.

4. Haga clic en el botón “Delete” (Eliminar) de la fila del evento que desee eliminar (Ilustración 38).

5. Repita estas acciones para los restantes días afectados.

6. Haga clic en “OK” para regresar a la programación.

Ilustración 38. Modificación de las excepciones

Edite la hora o el valor 
directamente desde 
la “Exception List” 
(Lista de excepciones).
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Eliminación de excepciones

1. Abra la programación que contenga la excepción que desee eliminar.

2. Seleccione una excepción de las que se muestran en el cuadro del grupo “Exceptions” 
(Excepciones).

3. En la lista desplegable Actions (Acciones), seleccione Delete Selected Exception 
(Eliminar la excepción seleccionada) y haga clic en Go (Ir).

Eliminación de una programación

1. Seleccione Utilities > Equipment > Scheduling (Utilidades > Equipo > Programación) para 
visualizar la pantalla “Schedules” (Programaciones). 

2. Expanda el cuadro “Schedule” (Programación) que contenga la programación que desee 
eliminar.

3. En la lista desplegable Actions (Acciones) del cuadro del grupo “Scheduled Events” (Eventos 
programados), seleccione Delete Schedule (Eliminar la programación) y haga clic en Go (Ir) 
(Ilustración 40). 

La programación se elimina. A continuación puede crear una nueva programación con un nuevo 
conjunto de miembros.

Gráficos personalizados 

Para ver gráficos en Tracer TU, acceda a la interfaz del usuario de la pantalla del operador TD7. 

Para acceder a ella, diríjase a la pantalla “Unit Summary” (Resumen de unidades). Haga clic en el 
botón Operator Display User Interface (Interfaz del usuario de la pantalla del operador) situado en 
la parte inferior izquierda de la página. No es necesario estar conectado a una pantalla Tracer TD7 
para ver la interfaz. 

Nota: Para ver la interfaz del usuario de la pantalla del operador TD7, es necesario estar conectado 
al controlador UC600 mediante un cable USB. 

Ilustración 39. Eliminación de una excepción

Ilustración 40. Eliminación de una programación
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Los gráficos personalizados se crean y se cargan mediante el editor de gráficos Tracer (TGE). 
Consulte la ayuda en línea del TGE para obtener más información. En la biblioteca más reciente 
de soluciones prediseñadas (PPS) se encuentran disponibles gráficos estándar, en la dirección 
https://home.ingerrand.com/our%20businesses/ClimateSolutions/Sales/prepackaged/Pages/
Home.aspx. 

Los gráficos le permiten: 

• Realizar alteraciones en las programaciones

• Asignar un gráfico como página de inicio

• Enlazar con la página “Alarms” (Alarmas)

• Enlazar con una programación

• Enlazar con el “All Points Report” (Informe de todos los puntos) y los “Custom Reports” 
(Informes personalizados)

• Enlazar con otro gráfico

Ilustración 41. Acceso a la interfaz de usuario de la pantalla del operador TD7

Haga clic para acceder a 
la pantalla del operador TD7
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Prácticas recomendadas para los gráficos

Los archivos de gráficos individuales no pueden superar los 2 megabytes (MB). Los archivos cuyo 
tamaño supere los 2 MB ralentizarán el rendimiento del controlador y aumentarán los tiempos de 
carga de los gráficos. 

Siga estas prácticas recomendadas:

• Utilice un programa como Microsoft Paint para guardar los gráficos con los siguientes formatos 
recomendados: png, jpg, o gif. Los formatos de archivo como mapa de bits (bmp) producen 
archivos con tamaños mucho mayores. 

• Abra la imagen con Microsoft Paint y cambie su tamaño para reducir las dimensiones.

• Si el archivo de imagen lo ha creado Centralized Graphics o algún otro especialista gráfico, 
solicite una nueva imagen cuyo tamaño sea inferior a 2 MB.

Nota: Compruebe que la calidad de la imagen sea aceptable tras guardarla en uno de los 
formatos recomendados. Los formatos de archivo JPG y GIF emplean compresión 
de imágenes, lo que puede reducir la calidad de las imágenes.

Ilustración 42. Gráfico de ejemplo
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Puesta en servicio y localización y solución 

de problemas con el controlador encendido

Esta sección proporciona instrucciones para realizar pruebas en los puntos del Tracer UC600 tras 
realizar la conexión y aplicar la alimentación (lo que se indica en cada ilustración con el conector 
del terminal y la etiqueta del Tracer U600). Los números correspondientes a los pasos o a los 
métodos incluidos en cada ilustración se corresponden con la información incluida en cada tabla 
(consulte la Tabla 2 en la página 9 para obtener una lista de las conexiones de los dispositivos).

El siguiente equipo es necesario para comprobar las entradas y salidas:

• Multímetro digital (DMM)

• Destornillador pequeño de punta plana
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Entradas resistivas
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Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la terminación resistiva.
V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la terminación resistiva. Consulte las tablas siguientes.

Los gráficos 
muestran las 
mediciones en 
la entrada del 
termistor y en la 
entrada resistiva.
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Entradas de voltaje

Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Paso 1 Mida el voltaje de CA en 
la terminación de voltaje.

V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en 
la terminación de voltaje.

Compare el valor con el estado de la entrada 
en la herramienta Tracer TU.
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Entradas de corriente: Métodos 1 o 2
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Información general
Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

El método 1 aprovecha la 
resistencia muy reducida de la 
entrada de un DMM en el modo 
de medición de corriente. Sin 
embargo, este método afecta 
al valor que utilizará el UC600 
mientras controla las salidas. 
Cuando se fija el medidor en el 
modo de corriente, la corriente 
que fluye por el circuito del UC600 
baja a cero o a un valor cercano 
a cero.

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la entrada de 
corriente.

V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la entrada de 
corriente.

V CC ≈ 0,0 V
El voltaje de CC afectará a futuras mediciones.

Paso 3 Mida la corriente de CC en la entrada 
de corriente.

Compare el valor con el estado de la entrada en 
la herramienta Tracer TU.

Información general
Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

El método 2 resulta menos 
perjudicial para el sistema. En el 
modo de voltaje, el DMM afecta en 
menor medida al circuito. Se necesita 
más información para traducir el 
voltaje medido en la corriente que 
fluye por el circuito.

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la entrada 
de voltaje.

V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en 
la terminación de voltaje. Consulte la tabla siguiente.
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Medición de 24 V CA
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Información general
Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Normalmente es necesario comprobar 
el voltaje de alimentación del UC600 a 
la hora de poner en marcha o localizar 
un problema. Los problemas operativos 
y el funcionamiento de los indicadores 
LED pueden requerir la medición de la 
alimentación de entrada. 
 
Cuando realice la localización de 
problemas, lo más rápido es tomar 
mediciones con la unidad bajo carga. 
Si el paso 1 indica un voltaje que 
excede las especificaciones, 
desconecte el UC600 y mida el voltaje 
de CA en el transformador. Estas 
mediciones pueden indicarle cuál es 
el origen del problema. 

Paso 1
Mida el voltaje de CA con el UC600 
conectado. Realice esta medición con 
la unidad bajo carga.

20,0 V CA ≤ Vca ≤ 30,0 V CA

Paso 2
Mida el voltaje de CA con el UC600 sin 
conectar. Realice esta medición con 
la unidad sin carga.

20,0 V CA ≤ Vca ≤ 30,0 V CA
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Entradas binarias, detección de 24 V CA: Métodos 1 o 2

Entradas binarias: Basadas en las conexiones de las salidas analógicas

Información general y procedimiento de comprobación Medición Valor esperado

Método 1:
El voltaje en la entrada binaria, medido sin referencia a la masa 
del chasis.

Mida el voltaje de CA en la 
entrada binaria.

V CA ≈ 0,0 V (estado = 
ENCENDIDO)
V CA ≈ 24,0 V (estado = 
APAGADO)

Método 2:
Voltaje en la entrada binaria medido con referencia a la masa del 
chasis. Cualquier conexión con el símbolo de la masa del chasis 
puede servir de referencia de la masa para este método.

Mida el voltaje de CC en la 
entrada binaria.

V CA ≈ 0,0 V (estado = 
APAGADO)
V CA ≈ 24,0 V (estado = 
ENCENDIDO)

Información general
Procedimiento de 
comprobación Medición Valor esperado

Las conexiones de salidas 
analógicas del UC600 se 
pueden configurar como 
entradas binarias. Esto 
solo se puede usar con un 
contacto seco o sensores 
de colector abierto.

Paso 1 Mida el voltaje de CA en la entrada 
binaria.

V CA ≈ 0,0 V
El voltaje de CA afectará a futuras 
mediciones.

Paso 2 Mida el voltaje de CC en la entrada 
binaria.

V CC ≤ 2,0 V (estado = ENCENDIDO)
V CC ≥ 2,0 V (estado = APAGADO)
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Sensores binarios basados en colector abierto

Procedimiento de medición Valor esperado

Mida el voltaje de CC en la entrada binaria. V CC ≤ 0,2 V (BJT = ENCENDIDO)
UI: V CC ≈ 3,3 V (BJT = APAGADO)
AO: V CC ≈ 22,0 V (BJT = ENCENDIDO)

Los sensores binarios basados en colector abierto usan un transistor bipolar de unión (BJT). 
Se trata de un dispositivo de tres terminales en el que la corriente del emisor al colector se 
controla por la corriente base, como el dispositivo de conmutación en lugar de un relé. El 
término colector abierto se refiere a la conexión del colector al propio transistor. Los circuitos 
de colector abierto se usan por su bajo índice de fatiga y una respuesta muy rápida con respecto 
a las salidas basadas en relés.

El circuito del contador de impulsos se completa añadiendo una resistencia de polarización y un 
voltaje de referencia. En el UC600, los circuitos de la entrada universal (UI) y la salida analógica 
(AO) añaden la resistencia y el voltaje necesarios, sin piezas externas.

Nota: El voltaje de referencia debe ser siempre de CC. 

El voltaje en los terminales del contador de impulsos pasa del Vsat (voltaje de saturación) del 
transistor en el contador de impulsos al Vref (voltaje de referencia) de los circuitos UI o AO 
del UC600. La mayor parte de los transistores bipolares tienen un Vsat de menos de 0,2 V CC.

La frecuencia de muestreo del DMM puede ser demasiado lenta para medir las transiciones de 
salida del contador de impulsos. 

Nota: Compruebe las especificaciones del DMM. Puede ser necesario usar un osciloscopio 
para medir los voltajes de transición.
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Salida analógica de voltaje

Salida analógica de corriente: Métodos 1 o 2

Procedimiento de medición Valor esperado

Mida el voltaje de CC en la terminación 
de voltaje.

Compárelo con el valor esperado 
según la solicitud del controlador. 
Esta solicitud se puede basar en un 
cambio de estado de funcionamiento 
del valor de salida.

Información general y procedimiento de comprobación Medición Valor esperado

Método 1:
Cortocircuito en la salida de corriente: este método deja intacto 
el circuito pero hace, sin embargo, que la gran mayoría de la corriente 
fluya a través del medidor en lugar de la carga (ANOTE LA 
RESISTENCIA DE LA CARGA).

Mida la corriente de 
CC en la terminación 
de corriente.

Compárela con el valor esperado según la 
solicitud del controlador. Esta solicitud se 
puede basar en un cambio de estado de 
funcionamiento del valor de salida.

Método 2:
Medición directa de la corriente: este método constituye la forma 
más habitual de medir la corriente y presenta la ventaja de mantener 
la carga en el circuito. Sin embargo, el circuito debe estar abierto 
cuando se aplique este método.

Mida la corriente de 
CC en la terminación 
de corriente.

Compárela con el valor esperado según la 
solicitud del controlador. Esta solicitud se 
puede basar en un cambio de estado de 
funcionamiento del valor de salida.
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Mediciones de masa 

Información general y procedimiento de comprobación Medición Valor esperado

Método 1:
El voltaje de CA entre los conductores blindados y la masa del chasis del 
dispositivo: la diferencia de voltaje entre las conexiones de masa del chasis 
del dispositivo BACnet MS/TP debería ser cercana a cero. Si la diferencia de 
voltaje es superior a los 4,0 V CA, habrá una comunicación deficiente o 
problemas intermitentes de comunicación. Si la diferencia de voltaje es superior 
a 7,0 V CA, algunos dispositivos no establecerán comunicación.

Mida la corriente de CA en la 
terminación de corriente y 
confirme que solo un 
extremo del conductor 
blindado está conectado a 
la masa de la tierra.

V CA ≤ 2,0 V

Método 2:
El voltaje de CA entre la masa de la tierra y la masa del chasis del 
dispositivo: la masa del chasis del UC600 se debe conectar a la masa de 
la tierra por algún medio. 

Nota: No dé por sentado que el bastidor es una masa de tierra válida.

Mida la corriente de CA en la 
terminación de corriente y 
confirme que solo un 
extremo del conductor 
blindado está conectado a 
la masa de la tierra.

V CA ≤ 4,0 V 
Debe cumplir las directrices 
de la normativa eléctrica 
estadounidense (National 
Electrical Code™ o NEC) 
y la normativa local.

Método 3:
Voltaje de CA entre la caja (masa nominal del chasis) y el conector de 
masa del chasis del dispositivo: en esta ilustración, la conexión aparece 
como un cortocircuito. Sin embargo, es posible que la conexión de masa del 
chasis del controlador esté conectada en realidad a la parte metálica del equipo, 
a cierta distancia. Use este método de medición si existen problemas de 
comunicación o problemas de estabilidad en la entrada.

Mida el voltaje de CA en la 
terminación de corriente. 
Para realizar esta medición, 
confirme que solo un 
extremo del conductor 
blindado esté conectado a la 
masa de la tierra.

V CA ≤ 4,0 V 
Debe cumplir las directrices de 
la normativa eléctrica 
estadounidense (National 
Electrical Code™ o NEC) y 
la normativa local. 
 
Normalmente debería ser 
V CA ≤ 1,0 V
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Otros recursos

Para obtener información más detallada, consulte la siguiente documentación:

• Instalación y configuración del controlador del sistema Tracer SC (BAS-SVX31)

• Guía de prácticas recomendadas y localización y solución de problemas de BACnet 
(BAS-SVX51)

• Ayuda en línea del editor de Programación gráfica de Tracer 2 (TGP2)

• Guía de la aplicación Programación gráfica de Tracer (TGP2) (BAS-APG008)

• Ayuda en línea de Tracer TU

• Guía de inicio de la herramienta de servicio Tracer TU (TTU-SVN01)

• Instrucciones de instalación del controlador Tracer UC600 (X39641178-01)

• Instrucciones de instalación del módulo de expansión Tracer XM30 (X39641148-01)

• Instrucciones de instalación del módulo de expansión Tracer XM32 (X39641174-01)

• Instalación, funcionamiento y mantenimiento del módulo de expansión Tracer (BAS-SVX046)

• Declaración de conformidad con la implementación del protocolo BACnet (PICS) (BAS-PRG010)



Apéndice A: Configuración del Tracer UC600 

para BACnet/IP

Los controladores Tracer UC600 con las versiones del firmware 5.0 o superiores ahora son 
compatibles con el protocolo BACnet/IP. 

Este apéndice proporciona información sobre la configuración del Tracer UC600 para permitir 
la comunicación mediante el protocolo BACnet/IP. 

Asignación del identificador del dispositivo para dispositivos BACnet/IP 

de Trane

Cada controlador de unidades debe contar con un identificador del dispositivo BACnet único. 
Tracer SC automatiza el proceso de asignación del identificador del dispositivo para los 
controladores de unidades de Trane mediante el cálculo de un identificador del dispositivo único 
para cada controlador de unidades, que posteriormente guarda en la memoria de cada uno de 
los dispositivos.

La configuración manual (configuración mediante software) del identificador del dispositivo 
BACnet requiere el empleo de la herramienta de servicio Tracer TU o la herramienta de 
configuración gratuita de Tracer BACnet. Consulte el apartado “Configuración del controlador 
Tracer UC600” en la página 46.

En el caso de los dispositivos que se comunican mediante BACnet/IP, Tracer SC calcula el 
identificador del dispositivo mediante el número de la red BACnet definido para el puerto Ethernet 
1 y el valor del interruptor giratorio del controlador de unidades. El valor del interruptor giratorio 
de Tracer SC no se utiliza en el cálculo del identificador del dispositivo para dispositivos IP.

Los identificadores de los dispositivos BACnet/IP se calculan mediante el empleo de los dos 
conjuntos de valores siguientes:

• El número de la red BACnet para el puerto Ethernet 1.

– De forma predeterminada, Tracer SC toma el valor del número de red BACnet IP 1 y este no 
se cambia en la mayoría de las circunstancias.

• El valor del interruptor giratorio del controlador de unidades (de 1 a 999).

Estos valores se combinan para conformar el identificador del dispositivo BACnet correspondiente 
al controlador de unidades.

El ejemplo que se muestra a continuación en la Tabla 13 indica cómo se realiza este proceso.

Especificaciones del cableado de la red Ethernet

El puerto de Ethernet admite redes Ethernet 10BaseT y 100BaseT y requiere un cable de 
comunicaciones de categoría Cat5, Cat5e o Cat6. La distancia nominal máxima entre los nodos de 
la red es de 100 m, mientras que la distancia mínima entre dos dispositivos es 0,5 m.

Nota: El cable debe instalarse de acuerdo con las normativas locales y nacionales. Se encuentra 
disponible cable de categoría Plenum con el fin de cumplir con el artículo de la NEC que trata 
sobre la protección antiincendios y las emisiones de humos en los cables de señal.

Importante: Debido a la alta precisión necesaria al realizar las terminaciones de los cables 
Ethernet, Trane recomienda que las terminaciones y los empalmes los efectúen 
únicamente técnicos cualificados con el equipo adecuado.

Tabla 13. Cálculo del identificador del dispositivo BACnet/IP

Número de la red BACnet para el puerto Ethernet 1 (1) 1

Valor del interruptor giratorio del controlador de unidades (42) 0 4 2

Identificador del dispositivo BACnet/IP: 01042 0 1 0 4 2
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Configuración de la red BACnet/IP en el Tracer SC

Importante: Es necesario completar la configuración de la IP antes del descubrimiento y la 
instalación del dispositivo.

El Tracer UC600 admite la función BACnet BBMD: Si el controlador Tracer UC600 no está ubicado 
en la misma subred IP que el Tracer SC, es necesario habilitar la función BACnet BBMD en la red IP. 

El número de la red BACnet en el puerto Ethernet de Tracer SC es 1 de forma predeterminada, lo 
que debería ser adecuado para la mayor parte de las instalaciones. Es posible emplear la pestaña 
de configuración de BACnet de la interfaz de usuario del Tracer SC para modificar el número 
predeterminado de la red BACnet si es necesario. Para obtener más información, consulte 
“Instalación, funcionamiento y mantenimiento del Tracer SC”, BAS-SVX31.

Habilitación de la función BBMD en la red IP 

Las siguientes instrucciones proporcionan valores de configuración de ejemplo para situaciones 
en las que tanto el Tracer-App como el Tracer SC-Base se encuentran en subredes distintas y 
es necesario un BBMD para ambos.

Para configurar el Tracer SC-App:

1. Inicie sesión en el controlador Tracer SC-App.

2. Diríjase a la sección Identification and Communications (Identificación y comunicaciones) de 
la página “Installation” (Instalación) del Tracer SC.

3. Haga clic en la pestaña IP Configuration (Configuración de IP) y, seguidamente, haga clic en Edit 
(Editar). 

4. Haga clic en el botón de radio Use the Following Address (Utilizar la dirección siguiente) e 
introduzca la siguiente información: 

“IP Address” (Dirección IP): 192.168.1.10

“Subnet Mask” (Máscara de subred): 255.255.255.0

“Default Gateway” (Puerta de enlace predeterminada): 192.168.1.254

5. Haga clic en Save (Guardar). Aparece un mensaje de error para indicar que el Tracer SC se va 
a reiniciar. Haga clic en “OK” (Aceptar). 

6. Vuelva a la página “Identification and Communications” (Identificación y comunicaciones). 
Haga clic en la pestaña BACnet Configuration (Configuración de BACnet ) y, seguidamente, 
haga clic en Edit (Editar). 

7. Seleccione la casilla de verificación del campo This Tracer SC is a BACnet Broadcast 

Management Device (BBMD) (Este Tracer SC es un dispositivo de gestión de difusión BACnet 
[BBMD]).

8. Haga clic en Save (Guardar).

Para configurar el Tracer SC-Base:

1. Inicie sesión en el controlador Tracer SC-Base.

2. Diríjase a la sección “Identification and Communications” (Identificación y comunicaciones) de 
la página “Installation” (Instalación) del Tracer SC.

3. Haga clic en la pestaña IP Configuration (Configuración de IP) y, seguidamente, haga clic en Edit 
(Editar). 

4. Haga clic en el botón de radio Use the Following Address (Utilizar la dirección siguiente) e 
introduzca la siguiente información: 

“IP Address” (Dirección IP): 192.168.1.20

“Subnet Mask” (Máscara de subred): 255.255.255.0

5. Haga clic en Save (Guardar). Aparece un mensaje de error para indicar que el Tracer SC se va 
a reiniciar. Haga clic en OK (Aceptar). 

6. Vuelva a la página “Identification and Communications” (Identificación y comunicaciones). 
Haga clic en la pestaña BACnet Configuration (Configuración de BACnet ) y, seguidamente, 
haga clic en Edit (Editar). 
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7. Seleccione la casilla de verificación del campo This Tracer SC is a BACnet Broadcast 

Management Device (BBMD) (Este Tracer SC es un dispositivo de gestión de difusión BACnet 
[BBMD]).

8. Haga clic en Save (Guardar).

Para configurar una tabla de BDT, consulte el apartado “Configuración de una tabla de BDT” en la 
página 81.

Configuración de la comunicación BACnet del controlador 

Tracer UC600 con la herramienta Tracer TU

Los procedimientos de esta sección describen cómo conectarse inicialmente a la herramienta 
Tracer TU mediante un cable USB y, seguidamente, realizar las configuraciones necesarias para 
BACnet/IP en el cuadro del grupo “Protocol” (Protocolo) de la pantalla de configuración del 
controlador. Tras finalizar estos procedimientos, podrá conectarse a la herramienta Tracer TU y ver 
el Tracer UC600 mediante el protocolo BACnet/IP. Para conocer más tareas de configuración, 
consulte el apartado “Configuración del controlador Tracer UC600” en la página 46.

Nota: Para permitir la comunicación BACnet/IP, es necesario contar con la versión V8.6 o superior 
de la herramienta TU instalada en el Tracer UC600. El firmware del Tracer UC600 debe ser 
la versión V5.0 o superior. 

Realice las siguientes tareas en el orden en el que se muestran.

• Establezca una conexión directa con la herramienta Tracer TU.

• Configure la información de IP.

• Configure la información de BACnet.

• Vuelva al Startup Task Panel (Panel de tareas de inicio) de Tracer TU para conectarse mediante 
el protocolo BACnet/IP (consulte el apartado “Establecimiento de una conexión de red con la 
herramienta Tracer TU” en la página 79).

Establecimiento de una conexión directa con la herramienta Tracer TU

Para establecer una conexión directa:

1. Conecte un cable USB entre el PC del técnico y el puerto de servicio USB del Tracer UC600. 
Aparecerá el cuadro de diálogo Startup Task Panel (Panel de tareas de inicio).

2. Seleccione el botón de radio Direct Connection (Conexión directa) (Ilustración 43).

3. Haga clic en Connect (Conectar). 

Ilustración 43. Establecimiento de una conexión directa 
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Establecimiento de una conexión de red con la herramienta Tracer TU

El siguiente procedimiento describe cómo establecer una conexión de red BACnet/IP con 
el controlador Tracer UC600. Antes de llevar a cabo este procedimiento, es necesario efectuar 
las tareas de configuración de la IP y de BACnet. 

Para establecer una conexión de red:

1. En el cuadro de diálogo Startup Panel (Panel de inicio), seleccione el botón de radio Network 

Connection (Conexión de red). 

2. En la lista desplegable Facility (Instalación), situada dentro del marco Connect to 

(Conectarse a), seleccione IP Ethernet 1 network (Red IP Ethernet 1). 

Note: Si debe añadir una instalación, consulte el apartado “Conexión mediante Tracer SC” en 
la página 42.

Ilustración 44. Establecimiento de una conexión de red

Configuración de la información de IP

1. Desplácese hasta Utilities > Status > Controller Settings (Utilidades > Estado > Configuración 
del controlador). Se abre la Controller Settings Utility (Utilidad de configuración del 
controlador).

2. Haga clic en Protocol (Protocolo) para mostrar una lista de los protocolos que emplea el 
Tracer UC600 para comunicarse con otros controladores.

3. Configure el Tracer UC600 con una dirección IP estática específica o, si es necesario, 
configúrelo para que adquiera su dirección IP de forma automática del servidor del protocolo 
de control de host dinámico (DHCP) de la red. Es posible asignar un nombre de host al 
dispositivo en caso de emplearse una dirección dinámica (consulte la Ilustración 45 en la 
página 80).

4. En el marco “Security” (Seguridad), seleccione si se deben habilitar las comunicaciones HTTP 
(puerto 80) para la comunicación remota. (Consulte el apartado “Seguridad” en la página 81 
para obtener más información).

Note: En este momento, la opción de la pantalla Tracer TD7 no se encuentra disponible al 
conectarse mediante el protocolo BACnet/IP. Esta opción se encontrará disponible en 
una futura actualización del firmware del Tracer UC600. 

5. Haga clic en Send to Device (Enviar al dispositivo).

6. Vaya al apartado “Configuración de la información de BACnet” en la página 80.
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Ilustración 45. Configuración de la información de IP 

Configuración de la información de BACnet

1. Diríjase al marco BACnet Settings (Configuración de BACnet).

2. En la sección “Device ID” (Identificador del dispositivo) utilice el identificador del dispositivo 
actual o seleccione la casilla de verificación Use Software Device ID (Utilizar identificador 
del dispositivo de software) y escriba el identificador del dispositivo. (Para obtener más 
información sobre los identificadores de los dispositivos, consulte “Asignación del 
identificador del dispositivo para dispositivos BACnet/IP de Trane” en la página 76).

3. En la sección “Protocol” (Protocolo), seleccione el botón de radio Enable BACnet/IP 

Communications (Habilitar las comunicaciones BACnet/IP) y, a continuación, asigne un 
número de puerto UDP. Todos los dispositivos de una red BACnet/IP deben contar con el mismo 
número de puerto UDP.

4. Determine si el Tracer UC600 debe ser un BBMD. Si el dispositivo es un BBMD, configure una 
tabla de BDT (consulte el apartado “Configuración de una tabla de BDT” en la página 81).

5. Tras finalizar la edición de los valores que necesite, haga clic en Send to Device (Enviar al 
dispositivo). 

6. Para volver al Startup Task Panel (Panel de tareas de inicio), desconéctese de la herramienta 
Tracer TU y vuelva a conectarse. 

Ilustración 46. Configuración de la información de BACnet 
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Configuración de una tabla de BDT 

El protocolo BACnet requiere el empleo de mensajes de difusión de IP. Los enrutadores IP no 
transmiten mensajes de difusión de una subred a otra. La función BACnet BBMD se emplea para 
reenviar mensajes de difusión a través de enrutadores IP a dispositivos BACnet de la subred remota. 
Los BBMD no resultan necesarios si todos los dispositivos BACnet/IP residen en la misma subred. 

Una tabla de distribución de mensajes de difusión (BDT) forma parte de la función BBMD. Una tabla 
de BDT contiene la lista de direcciones IP que identifican todos los BBMD en la red BACnet. Todos los 
BBMD deberían contar con exactamente las mismas entradas en sus BDT y deben incluir su propia 
dirección IP. 

Importante: Solo se permite un único BBMD por cada subred IP.

Para configurar una tabla de BDT para Tracer UC600:

1. Inicie una sesión de la herramienta Tracer TU. 

2. Desplácese hasta Utilities > Status > Controller Settings (Utilidades > Estado > Configuración 
del controlador). Se abre la Controller Settings Utility (Utilidad de configuración del 
controlador).

3. Haga clic en Protocol (Protocolo) para mostrar una lista de los protocolos que emplea el 
Tracer UC600 para comunicarse con otros controladores. Seleccione la casilla de verificación 
del campo Controller is a BACnet Broadcast Management Device (BBMD) (Este controlador es 
un dispositivo de gestión de difusión BACnet [BBMD]). (Consulte la Ilustración 47).

Ilustración 47. Configuración de un BBMD y de una tabla de BDT 

4. Haga clic en Add BBMD (Añadir BBMD).

5. En los campos provistos, escriba la dirección IP del dispositivo BBMD de la red remota.

6. Repita el proceso de asignación del BBMD para todos los dispositivos BBMD de la red BACnet.

7. Haga clic en Test Communication (Probar la comunicación) para comprobarlo.

Seguridad

La seguridad de la red del Tracer UC600 se puede mejorar si se limita el acceso del usuario a la red 
IP, restringiéndolo a HTTPS únicamente, y se inhabilita la interfaz del usuario mediante un 
navegador. Debería consultarse al personal de TI del cliente si se va a implementar una seguridad 
mejorada. 

Seguridad de la red local (cortafuegos)

Los controladores de Trane no disponen de cortafuegos integrados, por lo que su protección 
depende de la infraestructura de seguridad de la red. Trane recomienda situar todos los 
dispositivos con IP habilitada detrás del cortafuegos corporativo. Si se configuran correctamente, 
los cortafuegos mejoran la seguridad de la red.
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Inhabilitación de las comunicaciones HTTP

Se emplea HTTP para las conexiones de red de la herramienta Tracer TU y para futuras opciones 
de visualización de BACnet/IP del UC600. La herramienta Tracer TU también se puede conectar 
directamente a través del puerto USB con un Tracer SC o con otro Tracer UC600 de la red IP. 

Para mejorar la seguridad, debería inhabilitarse el puerto 80 de HTTP si hay otras opciones de 
conexión viables (consulte la Ilustración 45 en la página 80). Esto evitará que personas no 
autorizadas accedan al Tracer UC600 mediante un navegador web u otras aplicaciones HTTP. El 
puerto 80 de HTTP se inhabilita con la herramienta de servicio Tracer TU, como se describe en el 
apartado “Configuración de la información de IP” en la página 79.

Inhabilitación de la interfaz de usuario del Tracer UC600 (TD7)

Si se necesita un direccionamiento directo de la red de Tracer TU, debería inhabilitarse el acceso 
a la interfaz de usuario mediante un navegador web (consulte la Ilustración 45 en la página 80). 
Esto se realiza mediante la herramienta de servicio Tracer TU, como se describe en el apartado 
“Configuración de la información de IP” en la página 79. 

Nota: En este momento, la opción de la pantalla Tracer TD7 no se encuentra disponible al 
conectarse mediante el protocolo BACnet/IP. Esta opción se encontrará disponible en 
una futura actualización del firmware del Tracer UC600. 
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Declaración de conformidad CE

La Declaración de conformidad de la UE se encuentra disponible en su oficina de ventas local  
de Trane. 
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